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I=-Con

Einfach & 6konomisch

1. Verwendbar fur alle 1Al Servoachsen.

Die E-Con Steuerung ist fiir IAI-Achsen mit folgenden Spezifikationen verwendbar:

Hub Leistung Max. Geschwindigkeit Max. Zuladung Max. Zuladung
2. Schnelle und einfache Programmierung von bis zu
64 Positionen.

Unsere E-Con Steuerung ist auf die Verwendung mit einer SPS zugeschnitten und verfiigt tiber einfache und
schnelle Programmiermdglichkeiten der bis zu 64 Positionen.

Methode 1: Methode 2: Methode 3:
Direkteingabe der Position Positionanfahrt im JOG-Betrieb  Positionstibernahme nach manueller
in mm. mit Positionstibernahme. Anfahrt (Servo off).

3. Wahlweise mit Inkremental-, oder Absolutwertgeber lieferbar.

Als Steuerung mit Absolutwertgeber wird geht aktuelle Position der Achse, selbst bei Abschalten der
Stromversorgung oder bei einem Not-Stop, nicht verloren (keine Referenzfahrt mehr nétig).

4. Hohe Funktionsvielfalt.

Zusatzlich verfugt die E-Con Steuerung uber eine Vielzahl von weiteren Funktionen, wie unten aufgefihrt.

E-Con Funktion  E-Con Funktion ~ E-Con Funktion  E-Con Funktion  E-Con Funktion  E-Con Funktion  E-Con Funktion

Takt Transfer Halt Zonen AusschlieBlich BPositionierungs-llGeschwindigkeits- | Serielle Daten-
Ausgabe max. bereich wechsel Uibertragung

5. Einsatz im Bereich der unterschiedlichen Feld-Bussysteme madglich.

Die E-Con Steuerung kann mit Profibus, CC-Link oder DeviceNet Board geliefert werden.

Q Profibus

™ __., CC-Link
E-Con
Hinweis:

DeviceNet: Warenzeichen von ODVA ' DeviceNet
CC-Link: Warenzeichen von Mitsubishi Electronics, Inc. '



Wirtschaftliche, leicht zu bedienende
Ein-Achs-Positioniersteuerung

Ansteuerbare Achsen

ISP ISPD-CR

ISD-CR

AYAN
AT

ISD ISD-CR ESD

N

F

VAN
AJAN

RCS-RA55

RCS-SS/SM RCS-F55
RCS-SSR/SMR



E-Con Funktionsubersicht

1. Inkrementalbetrieb

Teiletransfer wahrend des Markierungsvorgangs

Mit dieser Funktion ist es mdglich,
einen definierten Weg von der aktuellen
Position aus zu verfahren.

Innerhalb des Arbeitshubes der Achse

kann dieser Vorgang beliebig oft
wiederholt werden.

300Mm/s ---oeeeneeeeees

L, Stopp-Zustand

Zeit
100 25 25 25 25

Positionsnr.  Position 0 Position 1 Position 2

2. Halt

Uber der externen ,Hold-Eingang* kann
die Schlittenbewegung jederzeit unter-
brochen werden. Die unterbrochene
Bewegung wird nach setzen des
Einganges weiter fortgesetzt.

Auch kann eine neue Position angefahren
werden.

Eingangssignal fur Haltefunktion an

Geschwindigkeit

AUS

Beschleunigung Verzogerung Beschl. Verz.

Zeit

3. Zone

Ein innerhalb der Hublange frei zu wéhlen-
der Bereich. Beim durchlaufen des
Schlittens wird der Ausgang ,,Zone" auf AN
gesetzt. Einstellung erfolgt Uber die
Parameter.

Ausgangssignal Zone AN

Geschwindigkeit

AUS

Beschleunigung Verzogerung

Zeit
Eingestellter Wirkungsbereich des
Zonen-Ausgangssignals

4. Maximale Beschleunigung

Im Normalbetrieb sind Beschleunigung und Verzégerung gleich. "estoelegte Geschwindigkeit

Mit Hilfe einer Sonderfunktion der Positionstabelle kann die
Beschleunigung auf den Maximalwert gesetzt werden, der
Verzdgerungswert bleibt hiervon unber(hrt (Tabellenwert).

Geschwindigkeit

Beschleunigung Verzbgerung

Zeit

Max. Beschleunigung Die Verzégerung hat den in der

Positionstabelle festgelegten
Beschleunigungswert

5. Position erreicht

In Grundeinstellung wird das ,,Position End*“ Signal
bei AbschluB der Bewegung gesetzt. Es kann
jedoch der Bereich, ab dem das Signal gesetzt
wird, zeitlich nach vorne verschoben werden um
zeitkritische Bewegungsablaufe zu optimieren.

Geschwindigkeit >

200mm/s

100mm/s

Verz. Beschl. Verz.

Bescry

Zeit Unterbrechung

Ausgangssignal
vorverlegt 10mm

Ausgangssignal
vorverlegt 20mm

Position 1 Position 2

6. Geschwindigkeitswechsel

Diese Funktion ermdglicht es Ihnen, die
Geschwindigkeit in der Bewegung zu wechseln,
ohne zu stoppen. Sinnvoll bei der Optimierung von
Taktzeit-Verkirzungen.

300mm/s /
200mm/s /
50mm/s

Geschwindigkeit / \

Zeit Unterbrechung

—+ o

Position 1 Position 2 Position 3
Geschwindigkeit 300 Geschwindigkeit 200 Geschwindigkeit 50

Positionsnr.

7. Serielle Datentbertragung

Maximal 16 Steuerungen kénnen seriell miteinander
verbunden werden. Dariiberhinaus werden
Datenaufbereitung und Betrieb durch einen PC tber
serielle Datenubertragung erméglicht.

—

Serielle Datenlibertragung
PERSONAL
COMPUTER

=1L




IE-Con

Economical/Easy to use

E-Con Typenbezeichnung

ECON-A-400 BL-PR-2-EU-P

A: Absolut- |: Inkrementalgeber
60/100/150/200/400/600/750

1 Steuerung
2 Drehgeberart
3 Motorleistung

4 Optionen B: Bremse C: Creep Sensor L: Endschalter
5 Netzwerk DV: DeviceNet / CC: CC-Link / PR: Profibus
6 Spannung 1:110V/2:230V

7 EU Typ CE Zertifiziert

8 E/A P: PNP Keine: NPN

Diagramm fur Systemkomponenten

F—r Betreiben kann E-Con: Handprogrammiergerdt ~PC Software
Hochgeschwindigkeits- und ISP Serie (RCA-T/TD) (RCA-101-MW)
genauigkeitsausfiihrung

1| standardtyp IS Serie
Staubschutzausfiihrung ISD Serie
Reinraumausfihrung Kiasse 10 ISD-CR Series

77| Antistatikausfiihrung ISD-CR ESD |___|
Kompakttyp SS Selrie E/A Flachbandkabel 2m (Siehe S.10)

Hochfester Zahnriementyp IF Series (Der Steuerung beigefl'.]gt)
[ | Schlanker Zahnriementyp FS Series (Siehe S.12)
Rotationsachsentyp RCS-SS/SR
RCS-RA/55
RCS-F55
Motorkabel Standard 5m (Siehe S.11)
Drehgeberkabel ~ Standard 5m (Siehe S.11)
5m

Dateniibertragungskabel 5m
(Der PC Software beigefligt)

o T

[

AC Power |
Wechselspannung, einphasig, AC110V 2 _|
Wechselspannung, einphasig, AC230V I |
(Siehe S.10) Feld-Netzwerk (Optional)
Regenerations- *Profibus (Siehe S.7)
gerat (REU-1) eDeviceNet (Siehe S.8)

§ B | (Siehe S.12) *CC-Link (Siehe S.9)

Batterie fir Datenunterstiitzung
des Absolutgebers

(Der Steuerung beigefugt)

E/A Gleichspannungs-
versorgung 24V

Optionen

Handprogrammiergerat

RCA-T

Handprogrammiergerat
(mit Not Aus-Taster)

RCA-TD

PC Software
(Upgrade-Version)

RCA-101-VP

Handprogrammiergerat
(einfache Ausfiihrung)

RCA-E

PC Software serieller Kabelsatz 5m

RCA-105-5

serieller Kabelsatz 2m

RCA-105-2

RCA-101-MW

Verbindungskabel fur
Steuerung

CB-RCA-CTLO02

Dateniibertragungskabel fiir
externes Gerat (Kabel 2m)

CB-RCA-SIO002

Datenubertragungskabel fiir
externes Gerat (Kabel 5m)

CB-RCA-SIO005

Blindwiderstand

REU-1



E-Con Benennung und Funktion aller Teile

® NOT AUS Anschlussklemme
Vorgesehen fir den AnschluB einese Not-Aus Tasters.
Der Anschluss ist offen, solange sich die Steuerung
im Not-Stopp Zustand befindet.

@ PIO-Anschluss (E/A)

® Sw2

Fur eine parallele Datentbertragung zu einer SPS  Diese Schalter werden fur eine Fernaktualisierung der

® Eingang fur den Antriebssensor
Das ist der Eingangsanschluss fur Endschalter [(LS),
(CREEP), Over Travel (OT -Wahrend der Fahrt)],

Sensor usw., welche an der Achse befestigt sind (optional).
Anschlussbelegung ist wie folgt:

24V-N-LS-CREEP-OT.

©® MotorausschluBbuchse
Das ist die Anschlussstelle fir den Motorantrieb. Anschlussbelegung von
oben nach unten: PE-U-V-W.

O Anschluss fur externen Blindwiderstand

Das ist der Anschluss fur ein externes Regenerations-
geréat. Anschlussbelegung von oben nach unten:
PE (Schutzleiter), RB+, RB-.

® Eingangsanschluss fur
Wechselstrom

Anschluss fur die Stromversorgung der Steuerung.

® Anschluss fur ABS Batterie

Das ist der Anschluss fur die Batterieeinheit gemaf
der Spezifikation des Absolutgebers.

9-0

Die LED-Anzeige gibt den Zustand der Steuerung
wie folgt wieder:

LED Zustandsanzeige

usw. ist ein 40-Pin-Anschluss vorhanden. Bitte Einstellungen und eine Léschung der Multi-Rotations-
beachten Sie die Pin-Belegung in der unten
dargestellten Ubersicht.

daten gemal der Spezifikation des Absolutgebers ver-
wendet.

SW2-1: Schaltet bei einer Loschung der Multi-
Rotationsdaten auf AN.

SW2-2: Schaltet bei einer Fernaktualisierung auf AN.

® SwW1

Schalter fir die Einstellung der Achsenbelegung.

@ Bei Servo OFF

Kann dieser Schalter verwendet werden, um die Bremse
zu Losen.

® Drehgeberanschluss
15-Pin-Anschluss zur Verbindung des
Antriebsdrehgebers mit der Steuerung.

® EIN/AUS Schalter
(Serielle Schnittstelle)

Zur Kommunikation mit PC oder Handprogrammiergerat

® Serieller Eingang

Anschluss fur die Datenubertragung zu einem
Handprogrammiergerét oder einem PC. Dieser kann eben-
falls fiir die Verbindung zu zwei oder mehreren Steuerungen
verwendet werden.

@  RDY (Griin): AN bei normal Betriebes.
©®  RUN (Grin): AN wéhrend_des Verfahrens der Achse Al ® Anschluss fir die Verbindung
© AWM (Rot): AN wéhrend eines Alarms. A
@® ENC (Orange): AN bei einer Trennung vom Drehgeber zusatzlicher Steuel’ungen
oder wenn der Drehgeber nicht erkannt wird. Anschluss fir die Verbindung zu weiteren Steuerungen.
E/A Verkabelung
Pin-Nr. Signal-name Inhalt Pin-Nr. Signal-name Inhalt
1 COM-0A 21 COM-1A
2 COM-0A Spannungsversorgung 22 COM-1A Spannungsversorgung
3 COM-0B 24V DC 23 COM-1B 24V DC
4 COM-0B 24 COM-1B
5 - NC 25 _ NC
6 NC Nicht verwendbar 26 NC Nicht verwendbar
7 NC (Bitte nicht verbinden) 27 NC (Bitte nicht verbinden)
8 NC 28 NC
9 Moving Verfahren Ausgang 29 NC
10 PM32 Position erreicht Ausgang 32 30 PC32 Zugewiesene Position Eingang 32
11 /EMG Not-Stopp Ausgang (B Kontakt) 31 NC Nicht verwendbar (nicht verbinden)
12 PM16 Position erreicht Ausgang 16 32 PC16 Zugewiesene Position Eingang 16
13 /ALM Alarm Ausgang (B Kontakt) 33 /ILK Halt Eingang (B Kontakt)
14  |Ausgang PM8 Position erreicht Ausgang 8 34 | Eingang PC8 Zugewiesene Position Eingang 8
15 ZONE Zone 35 SVON Servo AN Eingang
16 PM4 Position erreicht Ausgang 4 36 PC4 Zugewiesene Position Eingang 4
17 ZFIN Grundstellung erreicht Ausgang 37 RESET Reset Eingang
18 PM2 Position 2 erreicht 38 PC2 Zugewiesene Position Eingang 2
19 PFIN Positionieren abgeschlossen Ausgang 39 CSTR Start Eingang
20 PM1 Position erreicht Ausgang 1 40 PCA1 Zugewiesene Position Eingang 1

*1 Gleichspannung 24V zwischen COM-OA und COM-OB verbinden. Zwischen COM-OA und COM-OB liegt keine Polaritat vor.
Pin-Nummern 1, 2, 3 und 4 sind intern verbunden.
*2 Gleichspannung 24V, Pluspolseite der Spannungsversorgung entweder mit COM-1A oder COM-1B (Pin-Nummern 21-24) verbinden.

Zwischen COM-1A and COM-1B liegt keine Polaritét vor . Pin-Nummern 21und 22, 23 und 24 sind intern verbunden.



\ersorgungsspannung

IE-Con

Economical/Easy to use

Technische Daten

Technische Daten

Motorleistung 60W 100W 150W 200W 400W 600W 750W

Nennspannung *1 Wechselspannung, einphasig AC90~125V  Wechselspannung, einphasig AC180~250V Wechselspannung, einphasig AC180~250V

Netzfrequenz 50/60Hz

Leistung 100W 150W 210W 270W 520W 770W 1000W
160VA 240VA 350VA 450VA 870VA 1300VA | 1600VA

AuRere Abmessungen (mm)

siehe Zeichnung

Gewicht (kg)

1,2 (fur Inkrementalgeber)

1,5 ( fur Absolutgeber)

Umgebungstemperatur und Feuchtigkeit

Temperatur 0-40°C (Feuchtigkeit weniger als 85% relative Feuchte)

Umgebung

IP 10 (kein korrosives Gas)

Schutzfunktionen

Motor mit Uberspannung, Motor mit Uberstrom, Antrieb mit anormaler Temperatur, Drehgeber Abweichung, Motor mit iiberméRiger Last usw.

LED Anzeige

RDY (Ready - bereit) - RUN (Run -lauft) - ALM (Alarm) ENC (Drehgeber Abweichung)

PIO
(Paralle E/A)

E/A Signal Eingéinge

10 entkoppelte 24V DC-Eingénge mit folgender Belegung:
Start = Positionsnummer (6-bit binar) « Halt « Reset « Servo AN

Ausgénge

12 entkoppelte 24V DC-Ausgange mit folgender Belegung:
Positionsnummer (6-bit binér) « Position erreicht « Referenzfahrt abgeschlossene
Zone = Not-Aus = Alarm = in Bewegung

Seriell

Termibus Datenuibertragungsprotokoll (RS 485)

Anzahl der Positionen

64 Punkte

Methode der Dateneingabe

Handprogrammiergerat oder PC Software

Blindwiderstand

60-150W: Innerer Widerstand 200-750W: Innerer Widerstand + Externe Abdeckung (*2)

Zubehor

E/A Flachkabel, Netzversorgungsstecker, Not Aus Stecker

*1 Einstellung wird zum Zeitpunkt des Versands vorgenommen (fir tGber 400W: Einstellung wird nur fir Wechselspannung 230V vorgenommen)
*2 Option REU-1 wird eingesetzt (Siehe hierzu S.10)

Abmessungen
129.1
P
I
I

Steurung mit Inkrementalgeber

130.3
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Steurung mit Absolutgeber



Profibus Typ

1l

ws ECON-CI-PR-[-[J

(*1) Es besteht die Méglichkeit, die E/A an einer SPS mit
einem Profibus System anzumelden.

Das spezielle Profibuskabel (4 Leitungen) ermdglicht es,
die E/A Verkabelung drastisch zu reduzieren.

o]

Adresseinstellung

Zustand Bus 1POWER (Leistung) *2DIA «3ERR
Anschluss fiir Bus

=
=
s
&
i

ee e a0 [op @ 8o (0@ oo 8ol

N
5

Leitstation (Master)

0 {]
Abschluss- Abschluss-
widerstand widerstand

Anzeige

==
=

Nebenstation (Slave) Nebenstation (Slave)

T e
0 e §

0@ ie® |

=

E-Con

Nebenstation (Slave)

/ /b
Bereich der Adresseinstellung | 99 Stationen
H 0 H *zeigt Kontakt B an.
Technische Daten Tabelle fur E/A Signal der Steuerung
Spalte Technische Daten ENGaNGS- Name. atribute Inhalt ENGANGS- Name Atribute Inhalt
Verwendung von i A, fiir Profibus-DP1.10 zertifiziertes 0 |PC1 |Eingang| Zugewiesene Position Eingang 1 0 |PM1 |Ausgang Position erreicht Ausgang 1
Standard Nebengerat (Slave) 1 |PC2 [Eingang| Zugewiesene Position Eingang 2 1 | PM2 |Ausgang Position erreicht Ausgang 2
der Datenibertragung " P - .
(Typ: Steuerung fiir Netzbetrieb) Isolierter Knotenrechner 2 |PC4 |Eingang| Zugewiesene Position Eingang 4 2 PM4 |Ausgang| Position erreicht Ausgang 4
EHIETSFU‘ZE"UEM 2yKlische E/A Ubertragung 3 |PC8 [Eingang| zZugewiesene Position Eingang 8 | 3 | PM8 |Ausgang| Position erreicht Ausgang 8
Geschwindigkeit T2M/L.5MI500K/93.75K1187 5K/93. 75K/ T2.9K 4 |PC16|Eingang| z Position Eingang 16 4 | PM16 |Ausgang _Position erreicht Ausgang 16
der Dateniibertragung automatische Bandbreiteneinstellun " - o ™ .
Ubertragungs- Max, Lange Kabelart 5 |PC32|Eingang Position Eingang 32] 5 | PM32 |Ausgang| Position erreicht Ausgang 32
geschwindigkeit des Netzwerkes avefa 6 6
Lénge des Daten- 12M BPS 100m — — — — — —
Uibertragungskabels Kabel TypA 7 = = = 7 — = —
1.5M BPS 200m 8 |CSTR |[Eingang Start 8 |PFIN |ausgang| Positionierung abgeschlossen
9  |RESET|Eingan! Reset 9 |ZFIN JAusgan icht
500K BPS |  300m Ingalg — 9819 e
- - 10 |SVON |[Eingang Servo EIN 10 |ZONE jAusgang Zone Ausgang
Leistungsversorgung Versorgung (iber die Steuerungsseite ” _ *
(Isolationsleistung wird vom Modul erzeugt) 11 ILK |[Eingang HALT 1 ALM |Ausgang| *Alarm
Belegte Knotenadresse| 1 Adresse (1-99, mit Drehschalter auf der Karte) 12 | — _ _ 12 |‘EMG |ausgang| *Not-Stopp
Anschluss D-Sub 9-Pin-Anschluss 13 | — — — 13 |Moving|Ausgang Verfahren
Max. Anzahl
Vear)élngjggsknmen 126 (bei Einsatz von Verstarker) 14 | — _ _ 14 _ . -
i Ultig/ungiltig; Mdglichkeit der Einstellun:
Bus-Anschlisse e e Schiter aut der Rarte 15 | — = = 15 — — —

*1 Verbindungskabel: 4 Leitungen, verdrillte Doppelader (Typ A)




IE-Con

DeVI Ce N et Typ Economical/Easy to use
— — _ - Ubertragungsanschluss
Moael ECON D DV D |:| W & o i T SMSTB2.5/5-ST-5.08AU (Phoenix Contact, Inc.) beigefiigt
R LED Zustandsanzeige

Es besteht die Mdglichkeit, das E/A Signal mit der SPS an |
Dip-Schalter fur diverse Einstellungen

einem DeviceNet System anzumelden. - i
Ié Einstellung der Knotenadresse (MAC ID)

MS: Zustand Modul NS: Zustand Netzwerk

die E/A Verkabelung drastisch zu reduzieren, sowie einen

Das spezielle DeviceNet(*) Kabel (5 Leitungen) ermdglicht es,
weiteren Betrieb tiber die SPS.
| 11--_Einstellung der Ubertragungsgeschwindigkeit

*DeviceNet ist das eingetragene Handelszeichen von ODVA.

e 0 0]

O

Leitstation (Master)

Nebenleitung 0
Hauptleitung (maximale Lange 100m, 250m, 500m)

0 {]
Abschluss- Nebenleitung Nebenleitung Nebenleitung Nebenleitung Nebenleitung Abschluss-
widerstand (2] (3} [4) (5} widerstand
Maximale Lénge einer Nebenleitung: 6m
Anzeige
Nebenstation (Slave) Nebenstation (Slave)
Nebenstation (Slave) ||
Antrieb
Max. Anzahl Verbindungsknoten 64 Knoten (Gesamtsumme aller Leitstationen und Nebenstationen)
Hauptleitung Die maximale L&nge zwischen den beiden Anschlusswiderstanden
Maximale Lange der Hauptleitung | Die maximale Lange des Netzwerkes (variiert in Abhangigkeit von der Ubertragungsgeschwindigkeit)
Nebenleitung Die zu einem Knoten (Verbindungsgerét) fihrende Leitung, die von der Hauptleitung abzweigt

Maximale Lange einer Nebenleitung | Die maximale Lénge einer einzelnen Nebenleitung

Die maximale Gesamtléange einer Nebenleitung variiert in Abhangigkeit von der Ubertragungsgeschwindigkeit
und der Gesamtlange der obengenannten Nebenleitungen 1-6

Gesamtlange der Nebenleitung

H o H *zeigt Kontakt B an.
Technische Daten Tabelle fur E/A Signal der Steuerung ™
Spalte Technische Daten EINGANGS- Name awribute Inhalt EGANS” Name aribute Inhalt
DeviceNet 2.0 Zertifizierung) 0 |PC1 [Eingang iesene Position Eingang1 | O | PM1 |Ausgang| Position erreicht Ausgang 1
gg:ng:tr:nubemagung ausschlieBlich Server Gruppe 2 1 |PC2 [Eingang iesene Position Eingang 2 1 |PM2 |ausgang Position erreicht Ausgang 2
Isolierter Knotenrechner (Typ: Steuerung fiir Netzbetrieb) 2 |PC4 [Eingang iesene Position Eingang4 | 2 | PM4 |Ausgang| Position erreicht Ausgang 4
At der Master-Slave Verbindung ?;:)Iﬁgg%y I\scher lige Zuweisung), 3 |PC8 [Eingang iesene Position Eingang8 | 3 | PM8 |Ausgang| Position erreicht Ausgang 8
Ceschwindgleit 12Mli.(SUM/SO'?KI{SS.75&/1%7.55/!?]3%5!)(/12.9K 4 |PC16|Eingang iesene Position Eingang 16| 4 | PM16 |Ausgang _Position erreicht Ausgang 16
u \qung mschaltung uber Dip-Schalter) N
Ubenvagun?(sﬁ Max. Lange Max. Lange 5 |PC32 Eingang iesene Position Eingang 32| 5 PM32 |Ausgang| Position erreicht Ausgang 32
geschwindigkeit | des Netzwerkes einer Nebenleitung | der ! 6 6
Lange des Daten- | 500kbps | 100m 39m = — — —
Ubertragungskabels 250kbps 250m 6m 78m 7 — — — 7 - — =
125kbps 500m 156m 8 |CSTR [Eingang Start 8 |PFIN IAusgang| Positionierung abgeschlossen
- p - - - 9  |RESET [Eingang Reset 9 |ZFIN |Ausgang erreicht
- Hinweis: Wenn dickes Kabel fiir DeviceNet verwendet wird 10 |svon Eingang Servo EIN 10 [ZONE lAusgang Zone Ausgang
eistungsversorgung | Gleichspannung 24V, 60mA oder mehr (von der DeviceNet Seite versorgt) 11 PILK Eingang HALT 11 |*ALM lAusgang *Alarm
Belegte Knotenanzahl 1Knoten 12 | — - - 12 |"EMG |ausgang “Not-Stopp
Verbindungskabel Spezielles DeviceNet Kabel (5 Leitungen) 13 _ _ 13 |Moving lAusgang Vertahren
Anschluss (*1) MSTBA2.5/5-G-5.08AU M (Phoenix Contact, Inc.) 14 | — _ _ 14 _ _ —
Anzahl der E/A AusschlieBlich Eingang: 10 AusschlieBlich Ausgang: 12 15 | — —_ — 15 — _ —

*1 Kabelseitiger Anschluss (SMSTB2.5/5-ST-5.08AU) ist beigefiigt.
Hinweis: Anschlusswiderstand ist nicht beigefiigt.




CC-Link Typ

il

Drehschalter fur diverse Einstellungen
Einstellung der Baudrate

Einstellung der Station

LED Zustandsanzeige

Modell ECO\I = |:|—|:| -CC- |:|- |:|

Es besteht die Moglichkeit, das E/A Signal mit der SPS an einem
CC-Link System anzumelden. Das spezielle CC-Link Kabel (4 Leitungen)
ermoglicht es, die E/A Verkabelung drastisch zu reduzieren, sowie einen
weiteren Betrieb Uber die SPS.

Tr--_Ubertragungsanschluss
MC1.5-ST-3.81 (Phoenix Contact, Inc.) beigefugt

*CC-Link ist das eingetragene Handelszeichen von
Mitsubishi Electric Corporation.

[¥
—

Max. Gesamtausdehnung des Kabels (100m-1200m)

Leitstation (Master)

Kabellange zwischen den Stationen: 20cm oder mehr

I,

{]
Abschluss- Abschluss-
widerstand — — — widerstand
L] L ¥
Anzeige
Nebenstation (Slave) Nebenstation (Slave) H ﬂ H

Nebenstation (Slave)

Maximale Anzahl

an Verbindungseinheiten 64 Einheiten (Variiert in Abhangigkeit der Anforderungen. Siehe unten aufgelistete Technische Daten.)

Technische Daten Tabelle fir E/A Signal der Steuerung ot omaeean
EINGAGS- Name adribute Inhalt ENGENGS- Name  adribute Inhalt

Standard

der Datenibertragung CC-Link Version 1.10 (ar 0 | PC1 |Eingang| Zugewiesene Position Eingang 1 | O PM1 |Ausgang  Position erreicht Ausgang 1
ggf%g"t‘ggg'gé‘%; n 10M/5M/2.5M/625K/156Kbps 1 | PC2 [Eingang| Zugewiesene Position Eingang 2 | 1 | PM2 |Ausgang  Position erreicht Ausgang 2
Art der Datenti nal Polling Methode (zykischer Dater 2 | PCA4 [Eingang| Zugewiesene Position Eingang 4 | 2 | PM4 |Ausgang  Position erreicht Ausgang 4
At der Synchronisation Frame synchronisiet 3 | PC8 |[Eingang| zugewiesene Position Eingang 8 | 3 | PM8 |Ausgang Position erreicht Ausgang 8
Art der Kodierung NRZI 4 |PC16|Eingang| Zugewiesene Position Eingang 16| 4 PM16 Ausgang  Position erreicht Ausgang 16
Eingang | Zugewiesene Position Eingang 32, /Ausgang|  Position erreicht Ausgang 32
ot e Bus Format (gemaR EIA485) g PC32|Eingang| zug gang g PM32 Ausgang gang
Format der Ubertragung GemaR HDLC 7 - — = 7 — =
Fehlerkontrollsystem CRC = — — —
- Wit CC-Link Version 110 korrespond Kabel 8 |CSTR Start 8 | PFIN |ausgang Positionierung abgeschlossen
er (3-adriges Kabel mit Abschirmung, verdrillt 9 RESET Reset g ZFIN IAusgan erreicht
Kabellange Spertagungs o) | 10M | 5M | 2.5M |625M | 156M -~
9 |geschwindigkeit (bps) : 10 |SVON Servo EIN 10 |ZONEjusgang Zone Ausgang
S 100 | 160 | 400 | 900 [1200 | ™41 T+ K HALT 11| *ALM |ausgang “Alarm
belegter Stationen 1 Station 12 — _ 12 |*EMG Ausgang *Not-Stopp
Anschluss (*1) MC1.5/5-G-3.81(Phoenix Contact, Inc.) 13 = — 13 |Moving|Ausgang Verfahren
Anzahl der E/A AusschlieBlich Eingang: 10 AusschlieBlich Ausgang: 12 14 - - 14 — -
*1 Zu dem kabelseitigen Anschluss (MC1.5/5-ST-3.81) beigefiigt. 15 - = 15 — -

Hinweis: Abschlusswiderstand ist nicht beigefiigt.




E-Con Optionen

IE-Con

Economical/Easy to use

Handprogrammiergerat

|___Modell
Eigenschaften

Technische Daten

Bezeichnung

Umgebungstemperatur & -feuchtigkeit

RCA-T (Standard) RCA-TD (mit Totmann-Taster)

» Ausgeristet mit Funktionen, die fir die Eingabe von Positionsdaten,
Testfahrt, Uberwachung der gegenwértigen Position von Betriebsachsen
und Signal- sowie Testfahrt-Einstellungen erforderlich sind.

*Geben Sie einfach die Nummern an den passenden Punkten ein. Die
Bedienung ist textgefiihrt und einfach — sogar ohne Handbuch. Die her-
ausklappbare Hilfstafel bietet eine schnelle, auf den Punkt gebrachte
Anweisung.

« Die vorherige Version 1.44 kann nicht mit E-Con genutzt werden. Ein

Upgrade ist gegen Bezahlung erhéltlich. |_—

Technische Daten b -
0-40°C, relative Luftfeuchte weniger als 85%

. Instruktionstafel

Umgebung

Kein korrosives Gas, minimale Staubbelastung

Gewicht

ca. 5509 (inklusive Kabel)
.

Lange des Kabels

5m

Display

21 Zeichen x 16 Zeilen LCD Display

B L
e B I |
W W N

105

249.5

Handprogrammiergerat Easy

|___Modell
Eigenschaften

RCA-E

*Wirtschaftlicher Typ mit der gleichen Funktionalitat und Leistung wie RCA-T.

«\erringerte GroRe mit 2-Zeilen-Display.
*Die vorherige Version 1.33 kann nicht mit E-Con genutzt werden.
Ein Upgrade ist moglich.

Technische Daten

1 &

it | 0-40°C, relative Luftfeuchte weniger als 85%

Umgebung

Kein korrosives Gas, minimale Staubbelastung

Gewicht

ca. 400g (inklusive Kabel)

Lange des Kabels

5m

Display

16 Zeichen x 2 Zeilen LCD Display

113.25

148.5

33.75

Punkteditor

|__Modell |
Eigenschaften

Technische Daten

RCA-P

» Low-cost-Datenaufbereitungsgerat ohne ‘jog/move’-Betrieb.
Aufbereitungsfunktionen e« Eingabe von Positionsdaten.
« Kontrolle von gegenwartiger Achsenposition.
» Uberwachung von Eingabe/Ausgabe Signal
* Die vorherige Version 1.33 kann nicht mit E-Con genutzt werden.
Ein Upgrade ist gegen Bezahlung erhaltlich.

Bezeichnung Technische Daten

1 &

it | 0-40°C, relative Luftfeuchte weniger als 85%

.y
L]

140

Umgebung Kein korrosives Gas, minimale Staubbelastung
Gewicht ca. 360g
Lange des Kabels 5m
Display 16 Zeichen x 2 Zeilen LCD Display
PC Software T e
PEEI RCA-101-MW RCA-101-VP (Neue Version erhaltlich) ! RIS el T e = ~
o [ [N e
So[cisegrizlif = Inhalt: Diskette und Kabel  Inhalt: Nur Diskette i e - =,"—'
= Funktionen wie die 'Jog’-Funktion, Verfahren im Druckbetrieb oder T L T e I
Schrittbetrieb verbessern die Fehlerbeseitigung. ] .
« Die vorherige Version 3.0.5.2 kann nicht mit E-Con genutzt werden. : —
Bitte verwenden Sie in diesem Fall die Upgrade-Version RCA-101-VP. AT A i
Blindwiderstand
BEEE  REU-1 . £
Eigenschaften Das ist ein Gerat, was den Generatorstrom in Hitze umwandelt, die bei einer
Verzogerung (abbremsen) des Motors entsteht. Obwohl der regenerative I
Widerstand in der Steuerung eingebaut ist, wird eine zusétzliche Einheit
bendtigt, wenn die Kapazitéat bei einer vertikalen Anwendung groR ist I
(Beachten Sie hierzu bitte die Tabelle unten).
Technische Daten e =
Bezeichnung Technische Daten L 126
Abmessungen W34 mm x H195mmm x D126mm 0~150W - - F
Gewicht 0.9kg 200~600W Bedarf: 1
Regenerationsgerat 220Q80W 750W Bedarf: 2
Zubehdr Verbindungskabel fiir Steuerung
(Typ CB-ST-REU010)1m

10



Motor Kabel

Modell CB-XEU-MA-O OO Modell CB-RCC-MA-O OO
Verbindung mit: ISP/IS/ISD/IF/FS/ISPD-CR/ISD-CR/ISD-CR ESD Verbindung mit: RCS-SS/RCS-SSR/RCS-RAS5/RCS-F55
L " C : B
IE N
Antriebsseite Steuerungsseite Antriebsseite
~ sow Farbe Verkabelung Verkabelng| Farbe | Signal | ¢
- . Griin PE 1 1 U Rot
Grin | PE 1 D PE | Grin - ot | U > > V| Weis| 0.75sq
0.75sq Rot v 2 ! v Rot 0.75sq 8 v | v 3 3 W [Schwarzyinanschius)
Wei3 % 3 2 \ Wei3 (crimp) Schwarz W 4 4 PE | Grin
Schwarz| W 4 3 Schwarz
Encoder Cable
Modell CB-XEU-PA-O OO Type CB-RCBC-PA-OOOO
Verbindung mit: ISP/IS/ISD/IF/FS/ISPD-CR/ISD-CR/ISD-CR ESD Verbindung mit:RCS-SS/RCS-SSR/RCS-RASS/RCS-F55
L = N — e
o =L — 0 .
0 = = —=
Steuerungsseite Antriebsseite Steuerungsseite Antriebsseite

OO0 ist die Lange des Kabels (L). Die maximale Lange betragt 10m.

o _ R0sa
Beispiel: 080 = 8m Verkabelung| Farbe | Signal gnal | Farbe |Verkabelung
|Verkahelung Farbe |Signal  Nr. 1 SD | Blau M 1 AU | Rosa
- - 1 2 | SO | Orange Violett] AU 2 | AU Violett
B B 2 3 B _ Wei | BN 3 | BNV | Weid
- _ 3 4 N B BlauRot| B/ 4 BN | BlauRot
_ _ 4 5 N _ Orengeleil E/w 5 y‘ﬂ OrengeVeil
- -1 5 6 - - 0.15sq |Gl | Z/W 6 | zZw | culk
- - 6 . 7 N - i Blau | 8D 7 — —
Blau | sD | 7 8 | - | - | 015sq Orangel D 8 | — | —
&rlizsp) Orange | S0 | 8 J 9 | - | - | soldered Schvaz] BAT+ 9 | FG_ iy 0.1550
Schwarz | BAT+ | 9 S 10 | vec | Grin Gé!b BAT- SD | Blau
Gelb | BAT- | 10 U 11 | GND | Braun Grin | VCC SD__[Orange
erin | vee | 11 ] 12 | BAT+ | Schwarz BG’;LL” ‘;’:(D ::I* Sg‘e"lvzﬂ
Braun | GND | 12 13 | BAT- | Gelb
Grau | BK- | 13 ”} 14 | - - Rot | BK+ VCC | Griin
Rot | BK+ | 14 | 15 | BK- | Grau e AbSRT g oT geklarr;erl it einer GED Brjun
- | -115 16 | BK+ | Rot e verbunden
Eine Abschirmung ist geklammert mit| ~ Eine Abschirmung ist befestigt, um das Grafik: Abschirmung BK- | Grau
einer Schutztiille verbunden. verlotete Teil zu schiitzen. BK+ Rot
Drain line or shield braided wire
LS Cable
Type CB-XEU-LC-000 Type CB-X-LC-O000
Verbindung mit:ISP/1S/ISD/IF/FS/ISPD-CR/ISD-CR/ISD-CR ESD Verbindung mit:RCS-SS/RCS-SSR/RCS-RASS/RCS-F55
‘ L

L |
T [0 ‘

Steuerungsseite Antriebsseite Steuerungsseite Antriebsseite

OO0Oist die Lange des Kabels (L). Die maximale Léange betragt 10m. OO0 ist die Lange des Kabels (L). Die maximale Lange betragt 10m.

Beispiel: 080 = 8m Beispiel: 080 = 8m
NI, ‘ Signal ’ Farbe ‘Ve[kabelung Verkabelung| Farbe | Signal | Nr. Nr. | Signal | Farbe |Verkabelung
1 - Blau Blau | 24V0UT | 6 1 24V0UT | Blau
Rosa N 5 2 N Rosa
2 N | Rosa awezq [Gtn | LS [ 4 3 | LS |Grin| AwG24
3 - - Orangel CREEP | 3 4 | CREEP [Orange
Verkabelung‘ Farbe | Signal‘ NI 2 s Griin Grau 0T 2 5 0T | Grau
Blau | RSV 1 6 RSV | Blau
Blau | 24vour 6 5 OT | Orange | AWG24
: Achtung: 1B steht fiir eine schwarz
Rosa N 5 6 OT | Grau | (gekrimpt) gepunkgtete Kennzeichnung.
AWG 24 Griin LS 4 7 RSV Blau
Orange oT 3 8 - -
Grau ot 2 9 - -
Blau RSV 1 10 - -




E/A Flachbandkabel

Type CB-RCBC-PI0-020

2m No. [Name of Signal| Colour No. |Name of Signai| Colour

1| COM-0A |Brown-1|| 11 /EMG  [Brown-2|[ 21| COM-1A |Brown-3| 31 NC Brown-4

2 | COM-0A | Red-1 [ 12 PM16 Red-2 || 22| COM-1A | Red-3 || 32 PC18 Red-4
3 | COM-0B |Orange-1|| 13 /ALM _ |Orange-2|| 23 | COM-1B _|Orange-3|| 33 /ILK Orange-4)|

4 | COM-0B |Yellow-1|| 4 PM8 Yellow-2|| 24 | COM-1B_ | Yellow-3 || 34 PC8 Yellow-4

5 NC Green-1[{15| ZONE |Green-2|| 25 NC Green-3 || 35 SVON Green-4

6 NC Blue1 |16 |  PM4 Blue-2 || 26 NC Blue3 |36 | PC4 Blue-4

\__ Flachbandkabel mit offenem Ende 7 NC Purple-1|| 17 ZFIN Purple-2|| 27 NC Purple-3 || 37 RESET  |Purple4

8 NC Grey-1 | 18 PM2 Grey-2 || 28 NC Grey-3 || 38 PC2 Grey-4

9 | Moving |white-1]/19 | PFIN | white2|| 29 NC White-3 || 39 CSTR White-4

10 PM32 Black-1]|20| PM1 Black-2 || 30| PC32 | Black-3 || 40 PC16 Black-4

Battery flr Absolutwertgeber Modell AB-1
Specifications
Term Specifications
= c i Battery Type Lithium battery
e Battery Capacity 1000mAh

*Abdeckung nicht im
Lieferumfang

Data Holding Period

about 10,000 hours

Voltage

3.6V

Filter

Modell PFB-1

Der EU Typ der E-Con Steuerung wird zusammen mit diesem Filtergehduse und allen notwendigen Verbindungskabeln geliefert,
um die Anforderung bezliglich der EMV (Elektromagnetische Vertraglichkeit) zu erfiillen. Es ist empfehlenswert, die Strecke zwis-
chen der E-Con Steuerung und dem Filtergehduse so kurz wie moglich zu halten.

\ [ © O |
ol PFB-1 [l 5_001-0-** -0
‘ &y~ o ED-042:200 0 7s
T 1%%1 CB—EEEiﬂé;7 |
N WDTOR - S
?;I'

NetzanschluBkabel
(nicht im Lieferumfang)
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Ihr Partner fiir 1Al-Produkte,
Planung und Beratung:

Bl schliiter

Automation und Sensorik GmbH

Schliter

Automation und Sensorik GmbH
Postfach 20

D-79675 Schonau
Friedrichstrasse 21

D-79677 Schonau

Tel.: 07673-91828-0

Fax: 07673-91828-50
07673-91828 - 51

Email: info@schlueter-automation.de

Internet: http://www.schlueter-automation.de
http://www.linearachsensysteme.de

Dieser Prospekt wurde lhnen Uberreicht durch:

Schliiter: Nureinen Telefonanrufvon lhnen entfernt!

Anderungen der technischen Daten sowie Irrtum behalten wir uns vor.



