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Strahlwassergeschiitzter Einachsroboter
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Merkmale:

® \Wegen der neu entwickelten Schlittenstruktur
kann kein Wasser in die Achse eindringen;
durch Ansaugen von Luft und infolge des
Luftunterdruck-Prinzips wird IP65 realisiert "

® Max. Geschwindigkeit 1000 mm/sec?,
Max. Zuladung 70 kg®

® Prazisionsausfiihrung ISPWA erreicht
Wiederholgenauigkeit von £ 0,01 mm mit
C5-geschliffenem Spindelgewinde
(Standardausfiihrung ISWA mit C10-gerolltem
Spindelgewinde: £ 0,02 mm)

» Ohne Ansaugen von Luft wird IP 54 realisiert
2 Typ M, 200 W, Spindelsteigung 20 mm
3 Typ M, 100 W bzw. 200 W, Spindelsteigung 5 mm bzw. 10 mm

Typenschlissel
ISWA-M-A-200-20-500-T1-M-R

RT: Kugelkettenausfiihrung
(engl. retainer)

ISWA: Standardausfiihrun A: Absolut 5: 5mm (nur 100 W) T1 (Encoder-Typ):
ISWPA: Préazisionsausfiihrung I: Inkremental 10: 10 mm ansteuerbar mit X-Sel,
20: 20 mm (nur 200 W) E-Con oder P-Driver

M: Achsenbreite 125 mm 100: 100 W 100 - 1000 N:ohne Kabel S:3m M:5m
200: 200 W O0O: individ. bestellbar, z.B. X08: 8 m

Wichtiger Hinweis

- Linearachse erfllt IP65 nur in gerader, ungekippter Stellung in horizontaler Position; in schrager Stellung (90°) oder verti-
kaler Position kann Wasser eindringen

- IP 65 gilt nur fiir Wasser; bei geplanten Einsatzen in OlI- oder Kiihlflissigkeit-Umgebungen fragen Sie bei IAl an

- Bei hoher Luftfeuchtigkeit (hdher als 85 %) ist Luft-Ansaugung unbedingt notwendig; vor der Luftansaugung muf} ein Luft-
trockner verwendet werden




ISWA M 1 0 Einachsroboter Medium 100 W - Typ, Breite 125 mm,

“IVE= Ausfiihrung: Standard, strahlwassergeschiitzt

|SPW A-M-10 Einachsroboter Medium 100 W - Typ, Breite 125 mm,
r— Ausfiihrung: Prazision , strahlwassergeschiitzt

| Typ /Schlitten| | Hub /100 - 1000 mm | |Zu|adung/70 kg hor. |

Modellbe-

- Baureihe & Typ gEncoder-Artg Motor teig.a Hub teuerung g@Kabel-L & Option
zeichnung

(Beispiel) | 'S(P)WA M A 100 10 1000 T1 S RT

Techn. Daten der Modelle

Nenn- | Steig.| Hub (in Schritten| Geschwindig- Zuladung (kg)? max. Langs-
Modell Enkodertyp e W ; 1) ; ; kraft (N)
eistung (W) | (mm)| von 50 mm) | keit (mm/s)" | horizontal vertikal
IS(P)WA-M-*-100-10-*-T1-%-* A: Absolut 100 10 | 4100- 1000 500 30 - 169.5
IS(P)WA-M-#-100-5-%-T1-%-% I: Inkremental 5 250 70 - 340.1
Optionen Gemeinsame Techn. Daten
Bezeichnung Code | Seite Anmerkung Antriebssystem?) Kugelumlaufspindel, gerolit C10 (C5)
Kugelketten RT - - Wiederholgenauigkeit® +0.02 mm (+ 0.01 mm)
Spiel® 0.05 mm (£ 0.02 mm)
Linearflihrung nach IS-Konzept im Grundrahmen integriert
Moment Ma: 34.8 Nm  Mo: 49.5 Nm M.: 80.8 Nm
zul. Auskragung Ma: 600 mm  Ms,M.: 600 mm
Grundrahmen stranggeprefltes Alu (ABNO1S-T5), hell eloxiert
Kabellange® N: k. Kab. S: 3m M: 5m XOO: Wunschléange
Schutzart® 1P65
zul. Temperatur/Feucht 0-40 °C, 85 % rel. Feuchte
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N Anmerkung: Hubléngen in Klammern, z.B. (50), sind nicht Standard, aber gegen Aufpreis lieferbar
110 Hub (50)| 100[(150) 200 [(250) 300 [(350) 400 |(450) 500 [(550) 600 |(650) 700 |(750) 800 |(850) 900 |[(950) 1000]
125 A 458|508 558| 608 | 658 | 708 | 758 | 808 | 858 | 908 | 958 |1008| 1058 1108| 1158|1208] 1258] 1308|1358 1408
B 428 478| 528| 578 | 628 | 678 | 728 | 778 | 828 | 878 928 | 978(1028] 1078| 1128| 1178| 1228| 1278|1328 1378
G 50 | 100] 150 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 500 550 | 600| 650 | 700| 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000
b | -[-1-1T-T-1T1]l1f1]l172]l2]2]2]3[3[3]|3[a]a]a
E 10/ 10| 1010|1012 12| 12| 12| 14| 14| 14| 14| 16| 16 | 16| 16 | 16 | 16 | 16
F - [ 22| 72 122(172| 22 | 72 | 122 172| 22 | 72 | 122]| 172| 22| 72 [122]172| 22 | 72 [ 122
Gewicht (kg) | 10.9] 11.7] 12.6] 13.4{14.3] 15.1] 16.0] 16.8] 17.7] 18.5] 19.4] 20.2| 21.1] 21.9] 22.8] 23.6| 24.5] 25.3| 26.2] 27.0
Max. Steigung 10 500 455| 365 300 250
Geschw. -
(mm/s) Steigung 5 250 225 180 150 125
Techn. Daten der Steuerung 1) Ein langerer Fahrweg fiihrt zu einer geringeren Maximal-Geschwindigkeit
) N 2) Zuladung bei 0.3 G (Nennbeschleunigung)
Steuerung MRS AIFELL TOSCENGLER PUEENERITES: | SPERTEE 3) Werte in Klammern gelten fiir Prazisionsausfiihrung ISPWA
anst. Achsen Enkodertyp verfahren versorgung . . « . e - . L
4) Die groRte Kabellange betragt 30 m; die gewlinschte Lange ist in Metern
X-SEL 4 Absolut/Inkremental Programm AC 100V Achtung! anzugeben (z.B. X08 = 8 m)
E-CON 1 Absolut/Inkremental | Positionsdaten AC 200 V 5) Linearachse erflillt IP65 nur in gerader, ungekippter Stellung in horizontaler
P-DRIVER 1 Inkremental Pulse Position; in schrager Stellung (90°) oder vertikaler Position (180°) gilt IP54




ISWA M 20 Einachsroboter Medium 200 W - Typ, Breite 125 mm,

“IvE= Ausfiihrung: Standard, strahlwassergeschiitzt

ISPWA M 20 Einachsroboter Medium 200 W - Typ, Breite 125 mm,
r— Ausfiihrung: Prazision , strahlwassergeschiitzt

[Typ_/Schiitten] [[Hub_ 7100 - 1000 mm| [Zuladung,”70 kg hor. ]

Modellbe-

- Baureihe @ Typ mEncoder-Artg Motor @ Steig.@ Hub Steuerung gKabel-L g Option
zeichnung

(Beispiel) IS(P)WA M A 200 20 1000 T S RT

Techn. Daten der Modelle

Nenn- | Steig.| Hub (in Schritten| Geschwindig- Zuladung (kg)? max. Langs-
Modell :
ode SR leistung (W) | (mm)| von 50 mm) | keit (mm/s)"[ horizontal vertikal kraft (N)
IS(P)WA-M-#-200-20-*-T1-%-* A: Absolut 200 20 | 400-1000 1000 30 - 169.5
IS(P)WA-M-#-200-10-*-T1-*-* | I: Inkremental 10 500 70 - 340.1
Gemeinsame Techn. Daten
Bezeichnung Code | Seite Anmerkung Antriebssystem?® Kugelumlaufspindel, gerollt C10 (C5)
Kugelketten RT - - Wiederholgenauigkeit®) +0.02 mm (+ 0.01 mm)
Spiel® 0.05 mm (+ 0.02 mm)
Linearflihrung nach IS-Konzept im Grundrahmen integriert
Moment Ma: 34.8 Nm M,: 49.5 Nm M.: 80.8 Nm
zul. Auskragung Ma: 600 mm  Ms,M.: 600 mm
Grundrahmen stranggeprefRtes Alu (ABNO1S-T5), hell eloxiert
Kabellange® N: k. Kab. S: 3m M: 5m X[O[O: Wunschléange
Schutzart® 1P65
zul. Temperatur/Feucht| 0-40 °C, 85 % rel. Feuchte
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2] Anmerkung: Hubléngen in Klammern, z.B. (50), sind nicht Standard, aber gegen Aufpreis lieferbar
110 Hub (50)| 100 |(150) 200 |(250) 300 |(350) 400 [(450) 500 [(550)| 600 |(650) 700 |(750) 800 |(850) 900 [(950) 1000
125 A 458| 508 | 558 | 608 | 658 | 708 | 758 | 808 | 858 | 908| 958 |1008[1058( 1108) 1158) 1208| 1258| 1308[1358| 1408|
B 428| 478 | 528 | 578 | 628 | 678 | 728 778 828| 878| 928 | 978 [1028[1078) 1128 1178| 1228| 1278(1328| 1378|
C 50 | 100 150 200 | 250| 300 | 350 400 | 450| 500| 550 | 600 [ 650 | 700| 750| 800| 850| 900 | 950 | 1000,
D - - - - - 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4
E 1010 10f10f 10| 12| 12| 12| 12| 14| 14| 14| 14| 16| 16| 16| 16| 16 | 16 | 16
F - 22 | 72 | 122|172 22 | 72 [ 122 172| 22 | 72 | 122|172| 22 | 72 | 122| 172| 22 | 72 | 122
Gewicht (kg) | 10.9] 11.7]| 12.6/ 13.4{ 14.3[ 15.1] 16.0| 16.8| 17.7| 18.5| 19.4]|20.2] 21.1| 21.9| 22.8{ 23.6| 24.5] 25.3|26.2( 27.0
Max. Steigung 20 1000 915 735 600 500
Geschw. -
(mm/s) Steigung 10 500 455 365 300 250
Techn. Daten der Steuerung 1) Ein langerer Fahrweg fiihrt zu einer geringeren Maximal-Geschwindigkeit
5 = 2) Zuladung bei 0.3 G (Nennbeschleunigung)
Steuerung pasanzal TR POETENERIES- | EFEHgE 3) Werte in Klammern gelten fiir Prazisionsausfiihrung ISPWA
anst. Achsen Enkodertyp verfahren versorgung . . « . e o . .
4) Die groRte Kabellange betragt 30 m; die gewlinschte Lange ist in Metern
X-SEL 4 Absolut/Inkremental Programm AC 100 V Achtung! anzugeben (z.B. X08 =8 m)
E-CON 1 Absolut/Inkremental | Positionsdaten AC 200 V 5) Linearachse erflillt IP65 nur in gerader, ungekippter Stellung in horizontaler
P-DRIVER 1 Inkremental Pulse Position; in schrager Stellung (90°) oder vertikaler Position (180°) gilt IP54




ISWA-/ISPWA-Serie, Flyer-Nr. 0105-D, Version CJ0069-1A /A AcTuaToR |

Steuerung
Vernetzung der Einachsroboter mit Positioniersteuerung und ibergeordnetem PC

Multi-Steuerung mit einfacher Programmiersprache (SEL)
fir komplexe Ablaufe: —

X-SEL

bis zu 4 Achsen ansteuerbar (Multi-Tasking)

verarbeitet max. 64 Programme / 3000 Positionen
Absolut- und Inkremental-Encoder zur Auswahl
Schnittstellen fur Ethernet, ProfiBus, DeviceNet, CC-Link
wegen integrierter Ein-/Ausgange kann auf SPS verzichtet werden

Okonomische Ein-Achs-Positioniersteuerung:

E-CON

® verarbeitet max. 64 Positionen
® Absolut- und Inkremental-Encoder zur Auswahl
® Schnittstellen fir ProfiBus, UNI-Wire, DeviceNet, CC-Link

Kostengiinstige Steuerung (Pulstreiber):

P-DRIVER

® reines Treibergerat fur Leistungslibertragung via Pulssteuerung
® optionale PC-Software fir Parametereingabe, Signal-Check etc.

Motorstrom- und E/A-Kabel

Strahlwassergeschitztes Motorstrom-Kabel:
* 000 ist die Lange des Kabels (L).

C B XE U MAI:I D I:l* Die max. Lange betragt 10 m.
- - Beispiel: 080 =8 m
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Absch. an befestigt et el Absch. an Absch -Kontakt gelotet
\___Abschirmung
Schluter D
n Automation und Sensorik GmbH  Tel.: 07673-91828-0 é 40
SChluter Postfach 20 Fax: 07673-91828-50
Automation und Sensorik GmbH D-79675 Schonau Hotline: 0180-2-LINEAR (0180-2-546327) o’ S
Friedrichstrasse 21 Email: info@schlueter-automation.de o0
D-79677 Schoénau Internet: http://www.linearachsensysteme.de

Schliter: Nureinen Telefonanrufvon lhnen entfernt!





