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Ein komplettes Produktprogramm fur

Maximale Geschwindigkeit 2500 mm/s, maximale Beschleunigung/

Verzogerung 3 G, Zuladung 120 kg und maximaler Hub 4 m

® Kompakte Ausfuhrung mit Leichtbauwelle

® Schmale Ausfuhrung mit Flachmotor mit hoher Langskraft bei schlankem Grundrahmen

® Flache Ausfuhrung ideal fur den Einbau in senkrecht beengten Platzverhaltnissen

® Mittlere Ausfuhrung mit hoher Momentensteifigkeit

® GroB3e Ausfuhrung fur die Beforderung von Zuladungen bis 120 kg Uber einen
maximalen Weg von 4 m

Kompakt-Typ

Schmal-Typ

Flach-Typ

L15

Mittel-Typ

M19



Linear Servo Actuator LSA

vielfaltige Anwendungen

Drei Steuerungen mit drei unterschied-
lichen Steuermodi: Positionier-, Puls-
und Programmsteuerung.
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1-Achssteuerung sowohl fur 1/2-Achsen-Programmsteuerung Hochleistungsfahige Programmsteuerung
den Positionier- als auch zu einem ausgezeichneten Preis- fur den gleichzeitigen Betrieb von bis zu
Pulsmodus. Leistungsverhaltnis. 6 Achsen.

ScoNn SSEL X_ SEL



‘ Eigenschaften ’

Leistungsparameter/Funktionen

Beforderung von Zuladungen bis 120 kg Uber
einen maximalen Weg von 4,15 m

Die groBe Ausfuhrung (W21) basiert auf einer Spule hoher Dichte und
einem Kern, kombiniert mit einem Flachmagneten fur hohe Langskraft
von 400 N dank des kompakten Grundrahmens. Die hohe Langskraft
ermbglicht eine beeindruckende Zuladung von 120 kg. Der W21 verfugt
Uber einen maximalen Weg von 4,15 m, z.B. zum Transport groBflachiger
LCD-Bildschirme.

Enorm verkurzte Zykluszeiten durch hohe W Vergleich der Verfahrzeit zwischen Linearmotor und Einachsroboter
BESCh|eunigung bis 3 G und SChne"e 2500 Verfahren mit einer konstanten Geschwindigkeit von 2500 mm/s
Geschwindigkeiten bis 2,5 m/s. - o [ \ Verehhess veros| |
Mit der hochleistungsfahigen LSA-Serie und ihrer maximalen Beschleu- £ I Beschleunigung: 3G\ S e e
nigung von 3 G sowie maximaler Geschwindigkeit von 2,5 m/s kann die =" 1500 Sekunden berlicksichtigt.
Zykluszeit betrachtlich unter die eines Einachsroboters mit Kugelumlauf- > \s/cergfvzmgkrgii:‘l;gﬁgg})er
spindel verringert werden. Selbst bei langem Hub muss die maximale £ 1000 :
Geschwindigkeit nicht zur Vermeidung gefahrlicher Geschwindigkeiten BeschieunaI TR \ Eillaciisreboter

wie bei Antrieben mit Kugelrollspindel verringert werden. Das bedeutet, & °%

dass der LSA zu jeder Zeit groBe Zuladungen mit hoher Geschwindig-

keit befordern kann. 0.64 1.25

Mehrschlittenausfuhrung und Synchronisierung

Die Mehrschlittenausfuhrung ermoglicht den Betrieb mehrerer Schlitten
mit einem einzelnen Antrieb, was zu nicht unwesentlichen Einsparungen
an Platz und Taktzeit fuhrt. Der LSA kann neben der Beforderung
groBflachiger Glasplatten die vielfaltigsten Transportoperationen
durchfuhren. Und das mit hoher Geschwindigkeit unter Nutzung der
Synchronisierungsfunktion, einer gemeinsamen Eigenschaft aller
Steuerungen der XSEL-Serie.

Mehrschlittenausfuhrung Synchronisierter Betrieb

Varianten/Aufbau

Breites Produktprogramm mit Modellen
verschiedener GroBe

Die LSA-Serie bietet funf unterschiedliche Typen: kompakte Ausfuhrung
mit Welle in Leichtbauweise; schmale Ausfuhrung mit geringem
Platzbedarf; flache Ausfuhrung, ideal unter vertikal eingeschrankten
Platzbedingungen; mittlere Ausfuhrung mit ausgezeichneter
Momentensteifigkeit; groBe Ausfuhrung zur Beforderung von
Zuladungen bis 120 kg. Wahlen Sie aus dem breiten Modellangebot die
fur Ihren speziellen Einsatz gunstigste Variante aus.

Kompakte, kostengunstige Wellen-Ausfuhrung

Spulen sind um den in der Welle eingebauten Magneten angeordnet.
Auf diese Weise wirkt der magnetische Fluss in allen Richtungen.
Dieser Aufbau ist das Geheimnis fur die hohe Langskraft aus einem
kleinen Grundrahmen. Da mit dieser konstruktiven Losung die
erforderlichen Abmessungen des Magneten verringert werden, sinken
auch die Kosten.

GroBe Ausfuhrung mit hoher Langskraft fur
die Beforderung groBer Zuladungen

Die groBe Ausfuhrung mit hoher Langskraft beruht auf einer
Rollenfuhrung und kann bis 120 kg aufnehmen. Da die Rollenfuhrung
einer geringeren elastischen Deformation unter Last gegenuber einer
Kugelfuhrung unterliegt, verfahrt diese Ausfuhrung mit hoher Langskraft
ruhig und ruckfrei bei hoher Momentensteifigkeit.

Spule Magnet

Schnittdarstellung des GroB-Typs



Linear Servo Actuator LSA

Einfache Wartung/niedrige Kosten

B Verfahr-Testdaten (mit/ohne AQ-Dauerschmierung)

AQ-Dauerschmierung - die Lésung fur einen
langen, wartungsfreien Betrieb Keine Probleme uber[25000 km.
| |

Linearservomotoren bedurfen keiner Wartung, da der Magnet und die
Spulen getrennt angeordnet sind. Die Fuhrung der Wellen-Ausfuhrung
|s_t ebenfalls AQ-_dauergeschr"mert, |_ndem |nt_erva||maB|g _Schmlerol l_Jber Der Tiest wurde nach 1800 km aufgrund
einen langen Zeitraum zugefuhrt wird. Folglich braucht die LSA-Serie betracl:htllchtlan Verlschleursles‘ ‘abgebrocpen.

Uber eine grOBe Zeitspanne nicht naChgeschmiert zu werden. 0 2000 4000 6000 8000 10000 )Y 23000 24000 25000
Verfahrweg (km)
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Keine Schmierung

W Schnittdarstellung der Wellen-Ausfuhrung
Niedrige Kosten

IAI's Linearmotoren bieten wir zu den niedrigstmoglichen Preisen an, Spule
denn wir entwickeln fast alle Komponenten im eigenen Hause.
Angefangen vom Grundrahmen Uber die Fulhrung bis hin zum Motor und
LinearmaBstab.

Magnetwelle

Fuhrung

LinearmaBstab Grundrahmen

Einfache Steuerung

IAI's Linearmotoren kbnnen ohne komplizierte Eingaben oder Einstellungen betrieben werden, so wie Einachsroboter oder Linearzylinder.
Es wird nur die Achse mit der Steuerung durch ein spezielles Kabel verbunden und die Energie zugefuhrt. Drei Steuerungen stehen zur
Verfugung, von denen jede einen anderen Funktionsumfang bietet, je nach Ihrer speziellen Anwendung.

S sk

Programm- /Positioniersteuerung

Diese Programmsteuerung kann bis zu
zwei Achsen mit unkomplizierten Pro-
grammen (mit der SEL-Sprache program-
miert) betreiben. Es ist keine externe
Ausrustung (SPS) erforderlich. Alle Ihre
Steuerungsaufgaben fur lineare Bewegun-
gen werden allein mit dieser Steuerung
abgedeckt. Eingestellt auf den entsprech-
enden Modus kann die SSEL-Steuerung
auch fur Positionieroperationen eingesetzt
werden.

—
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S conN X-seEL

Positionier-/Pulssteuerung Programmsteuerung fur bis

: . : : zu 6 Achsen
Die SCON ist eine zugeschnittene Einachs-
steuerung, die nicht nur die Positionierfunk- Die XSEL ist eine Vielfunktions-, Mehrach-
tion erfullt, sondern auch uber einen Puls- sensteuerung zum gleichzeitigen Betreiben
ketteneingang verfugt. Der niedrige Preis von bis zu sechs Achsen. Die Steuerung
dieser Steuerung spricht fur sich. einer Kombination aus Linearmotoren und

Einachsrobotern ist ebenfalls moglich.



B Technische Daten der einzelnen Achsen

Gesamtansicht

Kompakt-Typ

Schmal-Typ

‘ Flach-Typ

Mittel-Typ

Modell
(Typ)

S6SS

S6SM

S8SS

S8SM

S8HS

S8HM

S10SS

S10SM

S10HS

S10HM

H8SS

H8SM

H8HS

H8HM

L15SS

L15SM

N19SS

N19SM

W21SS

W21SM

W21HS

W21HM

Breite |  Last- Schlitten- Hub Lipa%ts- Zu'?g?jﬁng
mm) | Ausflihrun zahl mm
i . mm) (N) (kg)
Einzel-
schlitten | 4871248
60 | Standard 15 3
Multi-
schlitten | 401048
Einzel-
schlitten 60~1620
Standard 25 5
Multi-
schlitten | 60~1440
80
Einzel-
schlitten | 60~1620
Hoch 35 7
Mehr-
schlitten 60~1380
Einzel-
schlitten 90~2070
Standard 65 15
Multi-
schlitten 60~1860
100
Einzel-
schlitten 90~2070
Hoch 80 20
Multi-
schlitten | 105~1815
Einzel-
schlitten 50~1650
Standard 30 5
Multi-
schlitten | 130~1430
80
Einzel-
schlitten 50~1550
Hoch 60 8
Multi-
schlitten | 130~1230
Einzel-
schlitten | 190~1650
145 | standard 30 5
Multi-
schlitten 50~1450
Einzel-
schlitten | 14472592
193 | Standard 100 2
Multi-
schlitten 72~2232
Einzel-
schlitten | 1050~4155
Standard 200 60
Multi-
schlitten | 730~3835
210
Einzel-
schlitten | 895~4000
Hoch 400 120
Multi- 420~3525

schlitten

Max. Ge-
schwindigkeit
(mmis)

2500

Seite
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Linear Servo Actuator LSA

B Technische Daten der einzelnen Steuerungen

Anzahlan- | Anzahl der | Anzahlder | Energie- Modell

Gesamtansicht Eigenschaften st%%%?:r:er Programme | Positionen |versorgung|  (Serie-Typ)

Seite

. Kostengunstige
1-Achs-Positionier-
steuerung fur sowohl

Positionier- als auch | 1 Achse — 512 SCON—-C —
Pulsketten-
operationen
Ein-
phasig
230VAC
= Kostengunstige
2-Achssteuerung mit
programmgesteuerter| 1 Achse |32 Programme
Interpolation 2 Achsen| 2000 Schritte 1500 SSEL-C 35
Mehrachssteuerung
mit groBem Funktions-
umfang zur gleich- 1 Achse i
- —-T—- . zeitigen Steuerung 2 Achsen s
[ !l!‘! 1 von bis zu sechs 3 Achsen |g4 Programme Dre|l- XSEL— P o
il Achsen. 4 Achsen| gooo Schritte | 4900 2%%5\‘/9'/;% XSEL— Q
1) l Kann auch an Feld- | 2 Achsen
— 6 Achsen

T bussysteme ange-
schlossen werden.

B Verwendungsmatrix Achse/Steuerung

Steuerung

XSEL— P/Q

Kompakt-Typ

Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ (Standard)

GroB-Typ (Hohe Langskraft)

Einachsroboter




B Anwendungsbeispiele
Pick & Place

g kdnnen Arbeitsgange, die
en, nun mit einer einzigen Achse
s nicht nur Platz,

Teile zwischen Prozessen befordern

G und Geschwindigkeiten
e Zykluszeit.

Prufsystem fur Glasplatten

Linearmotor mit einem max.
schmalem Linearmotor fir
windigkeit in




Linear Servo Actuator LSA

B Systemkonfiguration

SSEL-Steuerung

Handprogrammiergerat (Seite 44)

Modell: SEL-T/TD oder IA-T-XA Regeneratives

SPS Widerstandsmodul Bedi
[ (Seite 45) edien-Panel
M) Modell: REU-2 (Seite 45)
Modell: PU-1
]|
%EE E/A-Flachkabel (Seite 46) om o
EDE% Modell: CB-DS-PI0020 =]
FJ (im Lieferumfang der Steuerung —
enthalten) 1AD
am im
0.2m —M
—Mﬁ:ﬂ g Kabel fur regeneratives
RS232C Kabel . J Widerstandsmodul
) Conversion cable | — A
“E”fﬂ?/%?c?. ESBT 5m (page 45) @ Modell: CB-SC-REU010
(Im Lieferumfang Model: CB-SEL-SJ002
der PC-Software w 1m 3m
IA-101-X-MW /
enthalten) USB-Kabel
(Seite 45)
Modell: CB-SEL-
PC-Software (Seite 44) USB010
Modell: IA-101-X-MW (mit RS232C-Kabel) (im Lieferumfang || | Enkoderkabel (Seite 46)
1A-101-X-USB (mit USB-Kabel) der PC-Software W Modell: CB-XEU3-PAICIC]
1A-101-X-USB) (Fur Kompakt-, Schmal-, Flach-, und Mittel-Typ)
Motorkabel (Seite 46) CB-XEU2-PLA [JLITJ
Modell: CB-XEU-MA ] (Fur GroB-Typ)
. L (Fur Kompakt-, Schmal-, Flach-, und Mittel-Typ)
Stutzbatterie fur Modell: CB-XEUMC-MACICIC]
Systemspeicher (Seite 45) (Fir GroB-Typ)
Modell: AB-5 Pufferbatterie fur ) ]
(mit Gehause: AB-5-CS) Absolutdaten (Seite 45) ——————————
Modell: AB-5 : ,E,
0O ¢l 5

XSEL-Steuerung Regeneratives

Widerstandsmodul

. . . (Seite 45)
Handprogrammiergerat (Seite 44) « DeviceNet Modell: REU-1
Modell: SEL-T/TD oder IA-T-XA :

e CC-Link

(" “) SPS * ProfiBus

@ * Ethernet
L

E/A Flach-Kabel (Seite 46)
Modell: CB-X-PI0020

(im Lieferumfang der 2m im
Steuerung enthalten)

OOEE000
LLLLOE0
Q0000
LOoOeE00
®OO00O0

Kabel fur regeneratives
Widerstandsmodul
4m Modell: CB-ST-REU010

Stutzbatterie fur absolutdaten (Seite 45)

RS232C-Kabel E Modell: AB-5
Modell: CB-ST-E1MWO050-EB sm
(Im Lieferumfang der PC-Software 5 °
IA-101-X-MW enthalten L
(Im Lieferumfang der P())-Software USB-Adapter (Seite 45) Enkoderkabel (Seite 46)
IA-101-X-USBMW enthalten) Modell: 1A-CV-USB Modell: CB-XEU-PA LILI)
(Im Lieferumfang der PC-Software (Fur Kompakt-, Schmal-, Flach-, und Mittel-Typ)
1A-101-X-USBMW enthalten) Motorkabel (Selte 46) CB-XEU2-PLA (][]
Modell: CB-XEU-MA JIC] (Fur GroB-Typ)
USB-Kabel (Seite 45) (Fur Kompakt-, Schmal-, Flach-, und Mittel-Typ)
Modell: CB-SEL-USB010 Modell: CB-XEUMC-MA ]
(Im Lieferumfang der PC-Software  (Fur GroB-Typ)
IA-101-X-USBMW enthalten) =" Frre= TQ
PC-Software (Seite 44) Gp== E
Modell: IA-101-X-MW (mit RS232C-Kabel) 3 el
o ¢l G851 |

1A-101-X-USB (mit USB-Adapter und USB-Kabel)
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B Modellauswahl-Methode

Auswahlparameter

Bei der Auswahl von Linearmotoren missen zwei Bedingungen erfiillt sein:

EESGIWR@N Die erforderliche Langskraft zur Beschleunigung [SEURLISLR ISR die max. Langskraft des Linearmotors sein.
SENILTUSR@N Die erforderliche Langskraft im Dauerbetrieb [SElfll die Nennléngskraft des Linearmotors [ile iUt IR

Die vorgenannten Bedingungen werden erklart am Beispiel des

Bewegungsablaufes, der einer trapezférmigen Kurve folgt:

Ge-
schwin-
digkeit

A
. A N
A
Y
A

R A

Zeit

A

<
<+

Abkilirzungen:
t : Zykluszeit (s)
ta : Beschleunigungszeit (s)

Y

tr : Verfahrzeit mit konstanter Geschwindigkeit (s)

ta : Verzdgerungszeit (s)
tc : Ausregelzeit (s)

Der links abgebildete Bewegungsablauf kann gemaR des unten dargestellten
Diagramms verandert werden, wenn die Langskraft entlang der Vertikalachse wirkt:

Langs- T
kraft

A
Fa Ff
Y
A A
Fd : —>
h 4 . Zeit
ta | i td

Y

Abkurzungen:

Fa : Erforderliche Langskraft zur Beschleunigung (N)
Fr : Verfahrwiderstand (N)

Fa : Erforderliche Langskraft zur Verzogerung (N)

Modell [ sess 58SS S8HS 510SS S10HS H8SS™ H8HS L15SS N19SS W21SS W21HS
Schittengewicht (kg)| 1.4 1.7 2.0 35 4.0 1.5 2.0 15 55 10.0 20.0
Verfahrwiderstand (N)* 5V+5 9V+7 9V+7 20V+13.5 20V+13.5 2V+10 2V+10 2V+10 16V+12 20V+70 20V+70
2ulass. Langskraft (N) 60 100 140 260 320 90 180 90 s. Seite 29 Diagramm 600 1200
Nennlangskraft (N) 15 25 35 65 80 30 60 30 100 200 400

Ausregelzeit (s) 0.15 0.2 0.2 0.2 0.2 0.15 0.15 0.15 [ 0.2 [ 0.15 0.15

*V : Schlittengeschwindigkeit (m/s)

Bedingung (D) Maximale Langskraft

Wenn der Schlitten, wie angegeben, beschleunigen soll, muss

die erforderliche Langskraft fiir die Beschleunigung Fa geringer

als die max. Langskraft des Linearmotors sein.

Die maximale Léngskraft des Linearmotors andert sich mit der
Schlittengeschwindigkeit. Vorsicht ist beim Betrieb mit hoher

Geschwindigkeit geboten, da sich die maximale Léangskraft

verringert.

Die erforderliche Beschleunigungskraft Fa berechnet sich aus

der folgenden Formel:

Fa=(M+m)ea+Fs

M : Schlittengewicht
m : Schlittenlast (kg)

a : Ermittelte Beschleunigung (m/s?)

Fr : Verfahrwiderstand/Reibkraft (N)

Bei Linearmotoren andert sich auch der Verfahrwiderstand Fr

mit der Schlittengeschwindigkeit. Er wird mit der angegebenen
Formel in der Modellparameter-Tabelle (siehe oben) berechnet.

Bedingung @ ist erfiillt, wenn die aus der Formel ermittelte

erforderliche Beschleunigungskraft Fa geringer als die
zulassige max. Langskraft des Linearmotors (siehe Tabelle) ist.

**Parameter zu Berechnungsbeispiel LSA-H8SS: s. Seite 10

Bedingung @ Langskraft im Dauerbetrieb

Die Langskraft Ftim Dauerbetrieb, die sich aus der momentanen
Zuladung und dem Betriebsmodus ergibt, muss kleiner als die Nenn-
langskraft sein. Ft berechnet sich aus der folgenden Formel:

/Fa2°ta+Ff2 o tf+ Fo? e td
Ft=4v t

Hierbei ist Fd die erforderliche Langskraft zur Verzogerung. Sie wird
mit der folgenden Formel berechnet:

Fa=(M+m)-d-F

M : Schlittengewicht

m : Schlittenlast (kg)

d : Ermittelte Verzdgerung (m/s?)
Fr : Verfahrwiderstand/Reibkraft (N)

Wenn die sich ergebende Langskraft im Dauerbetrieb Ft kleiner ist als
die Nennlangskraft des Linearmotors, kann die oben beschriebene
Operation ausgefiihrt werden.

Der Linearmotor fiihrt die Operation so lange aus, wie die Bedingungen
® und @ erfilllt sind.

Wenn eine der Bedingungen nicht erfiillt werden kann, miissen geeignete MalRnahmen ergriffen werden:
z.B. eine Verringerung der Schlittenlast, eine Reduzierung der Beschleunigung oder weniger Zuladung.



B Modellauswahl-Beispiel

Linear Servo Actuator LSA

Berechnungen anhand Modell LSA-H8SS

Es wird ein Linearmotor nach der vorher erklédrten Methode ausgewahlt.

% Linearmotorauswahl: LSA-H8SS (Schmal-Typ)

% Betriebsbedingungen:
+ Geschwindigkeit: 2,5 m/s

- Beschleunigung : 19,6 m%s (gleicher Wert fiir Verzdgerung) I

+ Verfahrweg: 1,5 m
« Schlittenlast : 3 kg

Der Schlitten fahrt permanent vor- und riickwarts Gber

einen Hub von 1,5 m.

Nun wird die Berechnung nach der Modellauswahl-Methode vorgenomen.

Bedingung (1) Bestimmen der maximalen Langskraft

Die genannten Betriebsbedingungen werden in der folgenden
Berechnungsformel fir die maximale Léangskraft angenommen.

Fa=(M+m).a+Fs

Eingesetzte Werte (LSA-H8SS):

M : Schlittengewicht (kg) hier 1,5 kg

m : Schlittenlast (kg) hier 3 kg

a : Ermittelte Beschleunigung (m/s2) hier 19,6 m/s?
Ff: Verfahrwiderstand (N) hier 15 N

Daraus errechnet sich Fa wie folgt:
Fa=45-19,6 +15=103,2N

Da die zulassige Langskraft bei einem mit 2,5 m/s verfahrenden
schmalen Antriebs 90 N betragt (s. Tabelle Seite 9),
wird die Bedingung fiir die max. Langskraft nicht erfillt.

Um die Bedingung zu erfiillen, kann die Beschleunigung a auf
16,6 m/s? verringert werden. Fa berechnet sich nun wie folgt:
Fa=45-16,6 +15=89,7N (<90 N)

Alternativ kann die Schlittenlast m auf 2,32 kg gesenkt werden:
Fa=(1,5+232)-19,6 + 15=89,87 N (<90 N)
Auch damit wird die Bedingung flir die max. Langskraft erfllt.

Geschwin»T

digkeit 3 ; ; ‘ ‘
|
I
I

‘ | I
ta i ot it b Tl
! T 1

t | I

Bedingung ) Bestimmen der Langskraft im Dauerbetrieb

Die gleichen Betriebsbedingungen werden in der folgenden
Berechnungsformel fiir die Dauerbetriebskraft vorausgesetzt.
Die Schlittengeschwindigkeit wird mit 2,5 m/s geman der
Testergebnisse fiir maximale Langskraft angesetzt.

/Faz'ta+Ff2'tf+Fd2'td
Ft= t

Fa=(M+m)sd-Fs (d=a=16,6 m/s?)

Eingesetzte Werte:
Fa =89,7N,Ff=15N,Fd=59,7N,ta=1td=0,15s,
tt=0,45s,t=0,9s (einschliellich einer Ausregelzeit von 0,15 s)

Aus den obigen Werten errechnet sich die Dauerbetriebskraft Ft:
Ft=4525N

Da der ermittelte Wert die Nennlangskraft des Linear-
motors von 30 N Uberschreitet, kann mit diesem
Bewegungsablauf nicht gearbeitet werden.

Somit ist die Zykluszeit t geringfligig zu erhéhen.
Bei wiederholter Berechnung mit t = 2,05 s (inklusive einer
Ausregelzeit von 0,15 s) zeigt sich folgendes Resultat:

Geschwin- T

digkeit

ta tr td
t=2,05s

< : Y
~ j ]

Nun ergibt sich fir die Dauerbetriebskraft Ft ein Wert von ca. 30 N.

Der Betrieb kann also bei diesen Bedingungen durchgefiihrt werden.

10



11

mModel LSA — -1 =1 ]= —T12 - —

Enkoder- Antriebs- e Steuerungs- o e T A
Iyp |eiStUng typ naveliarye wpuorieri
1 S6SS 48~1248
2 S6SM 40~1048
3 S8SS 100 60~1620
CT2
4 S8SM 60~1440 CT3
5 Kompakt-Typ S8HS 60~1620 g$g
6 S8HM 60~1380 oT6
7 S10SS 90~2070
200 us1
8 S10SM 60~1860 us2
9 S10HS 90~2070 N US3
200S P US4
10 S10HM 105~1815 s
LSA |— - | - - —| T2 - — uUs5s
11 H8SS 50~1650 M use
12 H8SM 130~1430 XL
Schmal-Typ RO UM1
13 H8HS 50~1550 um2
200
14 H8HM 130~1230 ums
15 L15SS 150~1650 o
50~165
Flach-Typ UM5
16 L15SM 50~ 1450 uMeé
17 N19SS 144~2592 o
Mittel-Typ 3008 L)
18 N19SM 72~2232
19 W21SS 1050~4155
400
20 W21SM 730~3835
GroB-Typ
21 W21HS 895~4000
1000
22 W21HM 420~3525
®Serie Serienbezeichnung
@Typ Typ, Achsbreite, Motor- und Schlittentyp.
Beispiel) S10S M
Schlittentyp S: Einzelschlitten, M: Mehrschlitten
T
Motortyp S: Standard, H: Hohe Langskraft
Achsbreite 6: 60 mm, 8: 80 mm, 10: 100 mm, 15: 145 mm, 19: 193 mm,
21: 210 mm
Typ S: Kompakt, H: Schmal, L: Flach, M: Mittel, W: GroB
®Enkodertyp Im Antrieb verbauter Enkodertyp
I: Inkremental Die im Schlitten gespeicherten Positionsdaten werden immer geldscht, wenn die Energieversorgung
abgeschaltet wird. Deshalb muss mit jedem Einschalten der Energieversorgung der Referenzpunkt angefahren werden.
@ Antriebsleistung Antriebsleistung fur die anzuschlieBende Steuerung (in W).
®Hub Hub (Arbeitsbereich) der Achse (in mm).
® Steuerungstyp Erforderliche Steuerung fur die Achse.
T2: SCON / SSEL / XSEL-P/Q
@Kabellange Motor-/Enkoderkabellange, welches die Achse mit der Steuerung verbindet.
N: Kein Kabel
P:1m S:3m M:5m
X[OO: Angabe bei von 1, 3 oder 5 m abweichender Lange. (Beispiel: X08 = 8 m)
RLIL: Roboterkabel Die maximale Kabellange betragt 20 m
(*) Standard ist das Roboterkabel. fur die SCON/SSEL und 30 m fur die XSEL.
® Optionen Die einzelnen in der Achse zu verbauenden Optionen.

Siehe die gegenuberliegende Seite fur die Erlauterung von CT2 bis UM6.
(**) L (Grenzschalter) ist die (erforderliche) Standardoption fur die groBe
Ausfuhrung. Trotzdem ist sie in der Modellbezeichnung anzugeben.



Linear Servo Actuator LSA

M Einbaurichtung fur Kabelkette (Option)

Kabelkettenrichtung 1 (Standard) Kabelkettenrichtung 2 CT2

Die Kabelkette wird in der Standardposition eingebaut, Die Kabelkette wird auf der der Standardposition
wenn keine Richtung vorgegeben worden ist. entgegengesetzten Seite eingebaut.

CE] #1& 51 __-r[

Kabelkettenrichtung 3 CT3 Kabelkettenrichtung 4 CT4

Identisch mit der Standardposition (Kabelkettenrichtung 1), Identisch mit CT2 (Kabelkettenrichtung 2), aber mit
aber mit Referenzpunkt am Umkehrende. Referenzpunkt am Umkehrende.

o
>
- . =
Kabelkettenrichtung 5 CT5 Kabelkettenrichtung 6 CT6 =
£
Die Kabelkette wird im rechten Winkel gedreht (90°) zur Die Kabelkette wird im rechten Winkel gedreht (90°) zur 'E
Standardposition eingebaut. Standardposition auf der entgegengesetzten Seite eingebaut. 2]
@ @
1 +,

++
Al ++
++

5
%%U“f 1 ee o) fi

B Kabelketten-Sonderausfuhrungen (Option)
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Kabel-Code Richtung  Ausfuhrung Klein ss@ Mittel 5 'T>
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UM3 3 Vitte! Horizontal Vertikal Horizontal Vertikal
um4 4
UM5 5
UM6 6
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Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ

Linear Servo Actuator

L SA s 6 S S Kompakt-Ausfihrung, Achsbreite 60 mm
Standard-Typ

| Typ Einzelschlitten | Hub 48~1248 mm | | Zuladung 3 kg (horizontal) |

. Modellspezifikation Serie Typ Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp Kabellange g Optionen

* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.

Technische Daten

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- | Maximale
Modell Enkodertyp Antriebsleistung | 48-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mmy/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-S6SS-1-100-D-@-3-@ I:Inkremental 100 48~1248 2500 3 - 60/15 3

* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.

Allgemeine Technische Daten

Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CT2~6 |~ 12 Einbaurichtung 2~6 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Kabelketten-Ausfuhrung UsS1i~6 | > 12 Einbaurichtung 1~6 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
UM1~6 | — 12 Einbaurichtung 1~6 Zulassiges Lastmoment [ Ma : 28.9 Nm Mb : 41.2 Nm Mc : 22.5 Nm
Zulassige Auskragung | Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kiurzer
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q

Kabellange (Hinweis 3) | N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XOOO: Langenangabe

Betriebstemperatur/Feuchtigkeit| 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

Abmessungen

*1 Wahrend der Referenzfahrt bewegt 16 52 16 )
sich der Schlitten zum mechanischen (max10), E 4-M3, 5 tief
Endanschlag ME; deshalb ist auf
mogliche Kollision mit Umgebungs- ~ - - : e 5o
teilen zu achten. T~ | el I le of m |@
ME: Mechanischer Anschlag Detailansicht G L | LI - Hl s+ to
SE: Hubende = = it
o [64] E?’g
S
=) I w0 E
© (] <c
=
g
_ 2
o [& X
65002 | L] 4-M4, 10 tief
5 50 L 2-@4H7, 8 tief
L(Hub+286)
- = 63 - st ) 160 - 63 -
[M me /| Nse Referenzpunki/] FME
i —— N L
-
9|
il
|
Bezugs-
I\ fiache 35 AX100° ®) AX100° 35
50 D 50
3 © B [
4 < Ca 4 S
o6 A \eel||°
B B ] B
C-M4, 10 tief 2-Q3H7, Passung, 3 tief

2-Langloch, 3 tief (G)

Hub 48 96 144 192 | 240 | 288 [336 [384 [432 |480 |528 (576 (624 (672 |720 |768 |816 |864 [912 [960 (1008 |1056 |1104 (1152 (1200 (1248
334 [382 |430 |478 |526 |574 |622 |670 |718 |766 |814 |862 |910 | 958 |1006 |1054 [1102 [1150 |1198 |1246 |1294 [1342 [1390 |1438 |1486 |1534
1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7
28 76 124 | 172 20 68 116 | 164 12 60 108 | 156 | 204 52 100 | 148 | 196 44 92 140 | 188 36 84 [132 | 180 28
12 12 12 12 16 16 16 16 16 20 20 20 20 24 24 24 24 28 28 28 28 32
128 | 176 | 224 | 272 [320 [368 |416 |464 |512 [560 [(608 |656 |704 |752 |800 |848 [896 |[944 |992 |1040 |1088 (1136 (1184 [1232 [1280 [1328
143 | 168 (193 (218 |243 |268 |293 (318 (343 [368 |393 |418 |443 [468 [493 |518 |543 |568 [593 [618 [643 |668 | 693 [718 [743 [ 768

Gewicht (kg)| 3.1 3.3 3.5 3.7 3.9 4.1 4.3 4.5 4.7 5.0 5.2 5.4 5.6 5.8 6.0 6.2 6.4 6.6 6.8 7.0 7.3 7.5 7.7 7.9 8.1 8.3

m(o|(O|w(>|r
@
(<]
®
[e4]

Technische Daten der Steuerung

Verfugbare | Max. Anﬁft‘ll Betriebsart Energieversorgung | Seite (Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
Steuerungen | Achsen erreicht werden
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A (Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
— Tohasi Achtung | (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung 230 VAG — 35 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewunschte
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung ;S%h\ii% (SFirealgflr; Lange in Metern an. (Beispiel: X0 =8 m)

LSA-S6SS



Linear Servo Actuator

L s A- s 6 s M Kompakt-Ausfuhrung, Achsbreite 60 mm
Standard-Typ

| Typ Mehrschlitten-Typ | | Hub 40~1048 mm | | Zuladung 3 kg (horizontal) |

] Modellspezifikation Serie Typ Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp Kabellange ™ Optionen

Technische Daten

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) VN e,
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 48-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mm/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-S6SM-1-100-D-@-3-@ I:Inkremental 100 40~1048 2500 3 - 60/15 3

* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, ® die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.

Allgemeine Technische Daten

Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CTs5 — 12 Einbaurichtung 5 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Kabelketten-Ausfuhrung US1/US5 | — 12 Einbaurichtung 1/5 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
UM1/UM5 | — 12 Einbaurichtung 1/5 Zulassiges Lastmoment | Ma : 28.9 Nm Mb : 41.2 Nm Mc : 22.5 Nm
Hinweis: Zum Einbau der Kabelkette auf der entgegengesetzten Seite wird die Achse um 180 Grad Zulassige Auskragung | Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kiurzer
horizontal gedreht. Die Achse ist beidseitig symmetrisch.
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2: SCON, SSEL, XSEL-P/Q

Kabellange (Hinweis 3) | N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCJOJ: Langenangabe

Betriebstemperatur/Feuchtigkeit| 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

*1 Wahrend der Referenzfahrt 4
bewegt sich der Schlitten

aM3 stiet  Fo—52 )
|

zum mechanischen End- Ya AR
anschlag ME; deshalb ist
auf mogliche Kollision mit N —g <]
Umgebungsteilen zu achten. - w0
ME: Mechanischer Anschlag ~ Detailansicht G o]
SE: Hubende 1] I ||
[
0 ¢ ~ Q
g ™| kel
[ — 5| | I
= | ® ] SR ® &
| (maxi0) L GSOéJOZ 4-M4, 10 tief maxi0
2-@4H7. 8 tief
25 50 25
L(Hub+486)
M3 ME Referenzpunkt 40 (Minimaler Abstand zvischen den Schiiten) — Hub ) 160 ] 63
T-Nut (F 63 160 st Referenzpunkt | ME
. . h@)j 5 ‘ 5 35
T
R - [ | w |
oI )
S & & 9
= L 0AD | Teg
-]l & D | o
|
32 54
35 60 Bezugs-
flache
35 Ax100° (B) Ax100° 35
50 D 50
@ & & © 3 @
S 4 ® P TO0 E
FoX:) X ANCYC)
% ® < 3 @
C-M4, 10 tief 2-@3H7, Passung, 3 tief

2-Langloch, 3 tief (G)

Hub 40 88 136 184 232 280 328 376 424 472 520 568 616 664 712 760 808 856 904 952 1000 | 1048
526 574 622 670 718 766 814 862 910 958 1006 | 1054 |1102 [1150 |1198 [1246 |1294 |1342 |1390 |[1438 |1486 |[1534

20 68 116 164 12 60 108 156 204 52 100 148 196 44 92 140 188 36 84 132 180 28
12 12 12 12 16 16 16 16 16 20 20 20 20 24 24 24 24 28 28 28 28 32
320 368 416 464 512 560 608 656 704 752 800 848 896 944 992 1040 | 1088 [1136 | 1184 |1232 [1280 | 1328

Gewicht (kg)| 5.4 5.6 5.8 6.0 6.2 6.4 6.6 6.8 7.0 7.2 7.5 7.7 7.9 8.1 8.3 8.5 8.7 8.9 9.1 9.3 9.5 9.8

Ol0|m|>|r

Technische Daten der Steuerung

Verfugbare | Max. Anzahl B Seite (Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht

ansteuerbarer| Energieversorgung
Steuerungen | Achsen erreicht werden.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A (Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
Tphasig Achtung | (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung 230 VAC — 35 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewiinschte
- i Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung ;s%h\a}i:g (SFirealgAelr;

LSA-S6SM

Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ



Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ

Linear Servo Actuator

LSA-S8SS

Kompakt-Ausfuhrung, Achsbreite 80 mm

Standard-Typ

Einzelschlitten | Hub

[ Typ

60~1620 mm | [ Zuladung

5 kg (horizontal) |

Serie Typ

M Modellspezifikation

* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.

Technische Daten

Enkoder-Typ

Antriebsleistung

Steuerungstyp

Kabellange gg Optionen

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) M N Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 60-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mm/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-S8SS-1-100-D-@-B®-@ l:Inkremental 100 60~1620 2500 5 - 100/25 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Optionen Allgemeine Technische
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CT2~6 | — 12 Einbaurichtung 2~6 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Kabelketten-Ausfuhrung uUSi~6 | —> 12 Einbaurichtung 1~6 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
UM1~6 | - 12 Einbaurichtung 1~6 Zulassiges Lastmoment | Ma : 42.2 Nm Mb : 60.3 Nm Mc : 37.6 Nm
Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kiirzer
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q
Kabellange (Hinweis 3) | N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCIJ: Langenangabe
Betriebstemperatur/Feuchtigkeit| 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)
Abmessungen
*1 Wahrend der Referenzfahrt bewegt .
sich der Schlitten zum mechanischen (max15), E ) Kabel 16 52 16, 4-M3, 5 tief
Endanschlag ME; deshalb ist auf \ fD
mggllche Kollision mit Umgebungs- V* T Rinl——— 7\‘ — fo
teilen zu achten. L | || = = y—
ME: Mechanischer Anschlag | = élﬁl ;‘°
SE: Hubende Il @l 5] ® ® 3+t
=9
= =
2 & 8¢e
g
= L e
650.02 " 4-M5, 10 tief
T 80 2-Q4H7, 8 tief
25] 50 25
Detailansicht F L(Hubs278)
59 Hub . 160 59
M3 T-Nut (F) 45 45
) ME SE Referenzpunkt ME
- - ) o[ [ 1*
® ®
gs ([ 1] -
A7 e || [IA\]] & o
-1 )
<
2 74
5 80 5
~— " \Bezugsflache s AX100° ®) AX100" 35
‘ 50 (D) 50 ‘
3 k] @ 3
& & % 3
©6® 000
] ) ]
gloch,
2-@4H7, Passung, 5 tief
Hub 60 120 [ 180 [240 [300 [360 |[420 (480 [540 |600 [660 |720 |[780 |840 |900 |960 |1020 [1080 |1140 [1200 |1260 [1320 (1380 |1440 (1500 [1560 [1620
L 338 |398 |458 |518 [578 |638 [698 |758 [818 [878 [938 [998 (1058 [1118 [1178 [1238 |1298 |1358 [1418 |1478 |1538 |1598 |1658 |1718 |1778 |1838 |1898
A 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 7 7 7 8 8 8 8
B 32 92 152 12 72 132 [ 192 52 112 [ 172 32 92 152 12 72 132 [ 192 52 112 [ 172 32 92 152 12 72 132 [ 192
C 8 8 8 12 12 12 12 16 16 16 20 20 20 24 24 24 24 28 28 28 32 32 32 36 36 36 36
D 132 [192 | 252 |[312 [372 |[432 [492 |[552 [612 |672 [732 |792 [852 |912 |972 [1032 |1092 |1152 |1212 |1272 |1332 |1392 (1452 |1512 [1572 |1632 (1692
E

168 | 193 |218 |243 [268 |293 [318 [343 [393 |418 [443 |468 |493 |543 [568 |593 [618 [643 [693 |718 [743 |768 |793 |843 [868 |893 (918

Gewicht (kg)| 4.4 | 4.7 | 5.1 54 | 58 | 6.1 65 |69 |72 |76 |79 (83 |87 (90 |94 |97 |1

11.2 [11.5 |11.9 |122 |12.6 13.3 [13.7

0.1 [10.4 |10.8

S\t/:urgjrgg:;en %;%%ég%. Betriebsart Energieversorgung | Seite (Hinweis 1
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A

SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung ;s%h\?ilg — 35 fenteng

SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung ;3%h3§% (SFirealgAel?

(Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
(Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und

) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
erreicht werden.

30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewuinschte
Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)

LSA-S8SS



Linear Servo Actuator

L s A s 8 s M Kompakt-Ausfuhrung, Achsbreite 80 mm
Standard-Typ

| Typ Mehrschlitten-Typ | Hub 60~1440 mm | | Zuladung 5 kg (horizontal) |

. Model Ispezifikation Serie Typ Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp Kabellange g& Optionen

* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.

Technische Daten

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 60-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mmy/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-S8SM-1-100-D-@-Q)-@ I:Inkremental 100 60~1440 2500 5 - 100/25 3

* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.

Allgemeine Technische Daten

Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CT5 — 12 Einbaurichtung 5 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Kabelketten-Ausfuhrung US1/US5 | — 12 Einbaurichtung 1/5 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
UM1/UM5| — 12 Einbaurichtung 1/5 Zulassiges Lastmoment | Ma : 42.2 Nm Mb : 60.3 Nm Mc : 37.6 Nm
Hinweis: Zum Einbau der Kabelkette auf der entgegengesetzten Seite wird die Achse um 180 Grad Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kiirzer

horizontal gedreht. Die Achse ist beidseitig symmetrisch. X N X
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q

Kabellange (Hinweis 3) | N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, X£JO: Langenangabe

Betriebstemperatur/Feuchtigkeit| 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

*1 Wahrend der Referenzfahrt

1 52 16,

75 4-M3, 5 tief

bewegt sich der Schlitten
zum mechanischen End- — O 3
anschlag ME; deshalb ist L “.1’5
auf mogliche Kollision mit 9
Umgebungsteilen zu achten. ;?
ME: Mechanischer Anschlag 9’ =1
SE: Hubende ¥
©s
| | 2
& & 5

(max15)| (max15)

L(Hub+458)

ME  Referenzpunkt 20 (Miniméler Abstand Hub 160 59
M3 59 / 160 Hub Referenzpunkt | ME
/T-N_ut(ﬂ __‘@_1¥L ‘ 3% (45)

1 [ | | ‘

- = y N :
® @
SN
ER 5| 1AL |18—9 5
-4 o
<t
— W
32 74
35 80
Bezugsflach
SCZUOSA 55 AX100" AX100" 35
‘ 50 (D) 50 ‘
|
@ @ X @ & ——Hh

@

%0
@@{

@ ) ? 3 i

2-Langloch, .
5 tief (G) 2-04H7, Passung, 5 tief
C-M5, 10 tief

Hub 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 | 1020 | 1080 | 1140 | 1200 | 1260 | 1320 | 1380 | 1440

518 578 638 698 758 818 878 938 998 | 1058 | 1118 | 1178 | 1238 | 1298 | 1358 | 1418 | 1478 | 1538 | 1598 | 1658 | 1718 | 1778 | 1838 | 1898

12 72 132 192 52 112 172 32 92 152 12 72 132 192 52 112 172 32 92 152 12 72 132 192

OO |(m|>|r

312 372 432 492 552 612 672 732 792 852 912 972 | 1032 | 1092 | 1152 [ 1212 | 1272 | 1332 | 1392 | 1452 | 1512 | 1572 | 1632 | 1692

Gewicht (k)| 7.4 7.7 8.1 8.4 8.8 9.1 9.5 9.9 10.2 | 106 | 109 | 11.3 | 11.6 | 120 | 124 | 127 | 131 | 134 | 138 | 141 | 145| 149| 152 156

Technische Daten der Steuerung

Verfugbare | Max Anzahl Betriebsart Energieversorgung | Seite (Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
Steuerungen| — Achsen erreicht werden
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A (Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
Tphasig Achtung | (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung 230 VAC — 35 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewuinschte
N i Lange in Metern an. (Beispiel: X08 =8 m
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung ;3%h\a/ig (S':i;a?:lr; 9 ( P )

LSA-S8HM

Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ



Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ

Linear Servo Actuator

LSA-S8HS

Kompakt-Ausfuhrung, Achsbreite 80 mm
Hochlast-Typ

Einzelschlitten | Hub

[ Typ

60~1620 mm | [ Zuladung

7 kg (horizontal) |

Serie Typ

H Modellspezifikation

* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.

Technische Daten

Enkoder-Typ

Antriebsleistung Steuerungstyp

Kabellange

Optionen

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 60-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mmy/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-S8HS-1-100-D-@-B3-@ I:Inkremental 100 60~1620 2500 7 — 140/35 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CT2~6 | —~ 12 Einbaurichtung 2~6 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Kabelketten-Ausfuhrung US1~6 | > 12 Einbaurichtung 1~6 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
UM1~6 | — 12 Einbaurichtung 1~6 Zulassiges Lastmoment | Ma : 42.2 Nm Mb : 60.3 Nm Mc : 37.6 Nm

Zulassige Auskragung

Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kiirzer

Grundrahmen

Material: Aluminum, hell eloxiert

T2: SCON, SSEL, XSEL-P/Q

Steuerungstyp

Kabellange (Hinweis 3)

N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, X(I: Langenangabe

Betriebstemperatur/Feuchtigkeit

0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

*1 Wahrend der Referenzfahrt

bewegt sich der Schlitten 1 52 1 -
zum mechanischen End- E  Kabel ; 75 ) 4-M3, 5 tief
anschlag ME; deshalb ist > [ |
auf mogliche Kollision mit S~ 1 e Fo;
Umgebungsteilen zu achten. Detailansicht G [ il — e =— BEES
ME: Mechanischer Anschlag ‘ L‘“J L‘EJ | (| 3 L%L
SE: Hubende %”;: 51 @ @ Eﬁi il
S| o
g -
2 & 82
sk g
L l=ofen @9 E
650.02 [ ] ‘ 4-M5, 10 tiet
80 | 2-04H7, 8 tief
Detailansicht F 25 50 25
L(Hub+338)
M3 89 Hub 160 89
2 45 45!
/MEL ‘ﬁ WFE Referenzpunkt 7%% ”#
1 =
= T Y N
. A2
° bl 1A |9+85
| ;]V
|
flache 35 AX100° AX1007
50 (D) 50
k-2 @ D O @ HL‘
: + = o
® S X 9 [ i I
2-Langloch, y "
C-MS5, 10 tief 5 tief (G) 2-@4H7, Passung, 5 tief
Hub 60 120 | 180 | 240 | 300 | 360 | 420 | 480 | 540 | 600 | 660 | 720 | 780 | 840 | 900 | 960 (1020 [1080 [1140 [1200 (1260 [1320 |[1380 [1440 |1500 [1560 |1620
L 398 | 458 | 518 [ 578 | 638 | 698 | 758 | 818 | 878 | 938 | 998 |1058 |1118 |1178 |1238 | 1298 |1358 [1418 |1478 [1538 |1598 [1658 [1718 [1778 [1838 [1898 [1958
A 1 1 2 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 7 7 7 8 8 8 8 9
B 92 152 12 72 132 | 192 52 112 | 172 32 92 152 12 72 132 | 192 52 112 | 172 32 92 152 12 72 132 | 192 52
C 8 8 12 12 12 12 16 16 16 20 20 20 24 24 24 24 28 28 28 32 32 32 36 36 36 36 40
D 192 | 252 | 312 | 372 | 432 | 492 | 552 | 612 | 672 | 732 | 792 | 852 | 912 | 972 [1032 |1092 [1152 [1212 [1272 [1332 [1392 [1452 |1512 [1572 |1632 [1692 |1752
E 193 | 218 | 243 | 268 | 293 | 318 | 343 | 393 | 418 | 443 | 468 | 493 | 543 | 568 | 593 | 618 | 643 | 693 | 718 | 743 | 768 | 793 | 843 | 868 | 893 | 918 | 943
Gewicht (kg)[ 5.0 5.4 5.7 6.1 6.4 6.8 71 7.5 7.9 8.2 8.6 8.9 9.3 9.6 | 10.0 | 10.4 | 10.7 | 111 | 11.4 | 118 | 121 | 125 (129 | 13.2 [ 13.6 | 13.9 | 14.3
Technische Daten der Steuerung
0 Max. Anzahl inwei i i i indigkeit ni
Verfugbare ] B Energieversorgung | Seite (Hinweis 1) Bei gu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
Steuerungen| “Achsen erreicht werden.
. Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A (
9 phasig _ AdE (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung éa%hsi'g 35 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewunschte
T-phasi 5 Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 23% VA% (Si:ea?Ael?

LSA-S8HS




Linear Servo Actuator

LSA-S8HM

Kompakt-Ausfuhrung, Achsbreite 80 mm
Hochlast-Typ

[ Mehrschiiten-Typ | [HUD

60~1380 mm | [ Zuladung

7 kg (horizontal)

Serie Typ Enkoder-Typ

H Modellspezifikation

Technische Daten

Antriebsleistung

Steuerungstyp

Kabellange

Optionen

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 60-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung

(mm) (mmy/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)

LSA-S8HM-I-100-D-@-@-@ I:Inkremental 100 60~1380 2500 7 — 140/35 3

* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, ® die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CT5 — 12 Einbaurichtung 5 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Kabelketten-Ausfuhrung US1/US5 | — 12 Einbaurichtung 1/5 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
UM1/UM5| — 12 Einbaurichtung 1/5 Zulassiges Lastmoment | Ma : 42.2 Nm Mb : 60.3 Nm Mc : 37.6 Nm

Hinweis: Zum Einbau der Kabelkette auf der entgegengesetzten Seite wird
horizontal gedreht. Die Achse ist beidseitig symmetrisch.

die Achse um 180 Grad

Zulassige Auskragung

Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kiirzer

Grundrahmen

Material: Aluminum, hell eloxiert

Steuerungstyp

T2: SCON, SSEL, XSEL-P/Q

Kabellange (Hinweis 3)

N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XOO: Langenangabe

Betriebstemperatur/Feuchtigkeit

0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

1 52 1

*1 Wahrend der Referenzfahrt 75 4-M3, 5 tief
bewegt sich der Schlitten
zum mechanischen End- () 1
anschlag ME; deshalb ist ® —
auf mdgliche Kollision mit —— ] ==l %
Umgebungsteilen zu achten. - 7 [06] & ® o] -1
ME: Mechanischer Anschlag D I/ htG
SE: Hubende etailansicht
2
& & o
|| 650.02 | 4-M5, 10 tief
80 | X i
- 25 50 25
L(Hub+518)
ME  Referenzpunkt 80 (Minimaler Abstand zwischen den Schiiten) Hub 160 . 89
S - 8089 \ 160 Hub Referenzpunkt | ME
Detailansicht F —‘4—5’—1 ‘ T—“‘—f"—
M3 , - [ ] [ 1 . ‘
T-Nut (F ® )
IBm == o
. _1_d
25 o || 147|485
—1 )
|
= T
[ ]| 7a | . v
35 80 Bezugs- L35 AX100 (B) AX100 35
flache 50 (D) 50
(3 D o 3 o @
& & @ § (=]
& & < 3
) ) ® & [ \) )
2-Langloch, . :
C-M5, 10 tief 5 tief (G) 2:04H7, Passung. 5 el
Hub 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 1020 (1080 |1140 |[1200 (1260 |[1320 |1380
L 638 698 758 818 878 938 998 1058 [1118 [1178 |1238 [1298 [1358 |1418 [1478 [1538 [1598 |1658 [1718 [1778 |1838 |1898 [1958
A 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 7 7 7 8 8 8 8 9
B 132 192 52 112 172 32 92 152 12 72 132 192 52 112 172 32 92 152 12 72 132 192 52
C 12 12 16 16 16 20 20 20 24 24 24 24 28 28 28 32 32 32 36 36 36 36 40
D 432 492 552 612 672 732 792 852 912 972 1032 [1092 |[1152 |[1212 [1272 [1332 |[1392 |1452 [1512 |[1572 |1632 |1692 [1752
Gewicht (kg)| 8.6 9.0 9.3 9.7 10.1 10.4 10.8 11.1 11.5 11.9 12.2 12.6 12.9 13.3 13.6 14.0 14.4 14.7 15.1 15.4 15.8 16.1 16.5
Technische Daten der Steuerung
i Max. Anzah Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
VTR ansteuerbarer Betriebsart Energieversorgung | Seite ( ) . g
Steuerungen| Achsen erreicht werden.
. Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A (
9 phasig 2 pchiung| (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betrégt 20 m fir die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung ;é%hsi'g 35 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewuinschte
1-phasig F Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
. | ragen
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 230 VAC Sie 1Al)

LSA-S8HM

Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ



Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ

Linear Servo Actuator

L s A s1 0 s s Kompakt-Ausfuhrung, Achsbreite 100 mm
Standard-Typ

| Typ Einzelschlitten | Hub 90~2070 mm | | Zuladung 15 kg (horizontal) |
| Modellspezifikation Serie Typ Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp Kabellange ga Optionen
* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.
Technische Daten
Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 90-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mmy/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-S108S-1-200-D-@-®-@ I:Inkremental 200 90~2070 2500 15 - 260/65 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Allgemeine Technische Daten
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CT2~6 > 12 Einbaurichtung 2~6 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Kabelketten-Ausfuhrung US1i~6 | > 12 Einbaurichtung 1~6 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
UM1~6 | — 12 Einbaurichtung 1~6 Zulassiges Lastmoment | Ma : 57.4 Nm Mb : 81.9 Nm Mc : 60.8 Nm

Zulassige Auskragung

Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kirzer

Grundrahmen

Material: Aluminum, hell eloxiert

Steuerungstyp

T2: SCON, SSEL, XSEL-P/Q

Kabellange (Hinweis 3)

N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCIJ: Langenangabe

Betriebstemperatur/Feuchtigket

0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

*1 Wahrend der Referenzfahrt

bewegt sich der Schlitten ) 4-M3, 5 tief
zum mechanischen End- |
anschlag ME; deshalb ist UpiE
auf mogliche Kollision mit . °lov] |
Umgebungsteilen zu achten. = == 1
ME: Mechanischer Anschlag E:’g
SE: Hubende gl
T
518 8o
3
2|
[ H 1]
4-M6, 10 tief
2-@6H7, 10 tief
Detailansicht F M3 I L(Hub+340)
90 N Hub " 160 90
T-Nut (F) 55
ME/|NSE ‘ Referenzpunkt7| FME 7
g 1) I —

IS g
N, 1A\ |z
%
|
19030 Bezugs-
1 \flache 20 AX1507 B) AX150°  oq
‘ 100 (D) 100 ‘
T
¢ > <
°%e ode ||
R
\@@@ @é@
e ) Y ol
I ]

C-M5, 10 tief \ 2-Langloch, \2-®4H7,

5 tief (G) Passung, 5 tief

Hub 90 180 270 360 450 540 630 720 810 900 990 | 1080 | 1170 | 1260

1350 | 1440 | 1580 | 1620 | 1710 | 1800 | 1890 | 1980 | 2070

430 520 610 700 790 880 970 | 1060 | 1150 | 1240 | 1330 | 1420 | 1510 | 1600

1690 | 1780 | 1870 | 1960 | 2050 | 2140 | 2230 | 2320 | 2410

44 134 224 14 104 194 284 74 164 254 44 134 224 14

104 194 284 74 164 254 44 134 224

12 12 12 16 16 16 20 20 20 24

24 24 24 28 28 28 32 32 32

144 234 324 414 504 594 684 774 864 954 | 1044 | 1134 | 1224 | 1314

1404 | 1494 | 1584 | 1674 | 1764 | 1854 | 1944 | 2034 | 2124

m{oO|(O|(w|>
(<]
[e]
®
S

198 248 273 323 373 423 473 498 548 598 648 698 723 773

823 873 923 948 998 | 1048 | 1098 | 1148 | 1173

Gewicht (kg)| 8.4 9.2 10.1 109 | 11.7 | 126 13.4 | 142 15.1 15.9 16.7 176 | 18.4 | 19.2

20.1 209 | 21.7 | 22.6 | 23.4 | 242 | 251 259 | 26.7

Technische Daten der Steuerung
i Max. Anzahl i i
Vil ansteuerbarer| Betriebsart Energieversorgung | Seite (Hinweis 1)
Steuerungen| “Achsen
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A
1-phasi Achtung
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung 23% 32‘8 — 35
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung ;3%h3i% (Sljrealg;?

Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
erreicht werden.

(Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
(Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und

30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewiinschte
Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)

LSA-S10SS




Linear Servo Actuator

LSA-S10SM

Kompakt-Ausfuhrung, Achsbreite 100 mm ':f-;:'{f

Standard-Typ

| Typ Mehrschlitten-Typ

| Hub

60~1860 mm | | Zuladung 15 kg (horizontal) |

M Modellspezifikation

Technische Daten

Serie

Typ

Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp Kabellange ga Optionen

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 90-mm Schritte (Hinweis 2) Langskraft | Beschleunigung

(mm) (mm/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)

LSA-S10SM-1-200-D-@-3-@ I:Inkremental 200 60~1860 2500 15 - 260/65 3

* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Allgemeine Technische Daten
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CT5 — 12 Einbaurichtung 5 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Kabelketten-Ausfuhrung US1/US5 | — 12 Einbaurichtung 1/5 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
UM1/UM5 | — 12 Einbaurichtung 1/5 Zulassiges Lastmoment | Ma : 57.4 Nm Mb : 81.9 Nm Mc : 60.8 Nm

Hinweis: Zum Einbau der Kabelkette auf der entgegengesetzten Seite wird die Achse um 180 Grad
horizontal gedreht. Die Achse ist beidseitig symmetrisch.

Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kirzer

Material: Aluminum, hell eloxiert

T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q

N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCI[J: Langenangabe

0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

Grundrahmen

Steuerungstyp

Kabellange (Hinweis 3)

Betriebstemperatur/Feuchtigkeit

Abmessungen

*1 Wahrend der Referenzfahrt
bewegt sich der Schlitten

52

4-M3, 5 tief 75

zum mechanischen End-
anschlag ME; deshalb ist ¥ (O 3
auf mogliche Kollision mit | ..
Umgebungsteilen zu achten. 9 F = _—
ME: Mechanischer Anschlag e [ee] ® © [e]
SE: Hubende Detailansicht G
T ®® L 1]
s%a‘ 4-M6, 10 tief
551 50 |28 | \2:@6HZ. 10 tief -
L(Hub+550) >
50 (Minimaler Abstand zwischen den Schiiten) Hub 60 . -
90 . 160 Hub |, 1
Detailansicht F (55) ﬂ r—
ctallansic "\Ifl-::\lut G} ME/| \Referenzpunkt ‘ Referenzpunkd ME o
[ [1 1 g
1 3]
(77}
i g
bll 1AV g7
il :{
<
B3 =
32 93 ) 20 AX150° (B) AX150" 20,
35 100 Bezugs ‘ 100 D) 100 ‘ i
; e
K > > ($)
&) ® =2
®e @ q T
& w % N~
\@ e® '\ © é ®
e © Y El
I 1
] 2-Langloch, | 2-Q4H7, o
IC-M5, 10 tief 5 tief (G Passung, 5 tief >
e
©
Hub 60 150 240 330 420 510 600 690 780 870 960 1050 1140 1230 1320 1410 1500 1590 1680 1770 1860 =
L 610 700 790 880 970 1060 1150 1240 1330 1420 1510 1600 1690 1780 1870 1960 2050 2140 2230 2320 2410 =
A 1 2 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 7 7 7
B 224 14 104 194 284 74 164 254 44 134 224 14 104 194 284 74 164 254 44 134 224
C 8 12 12 12 12 16 16 16 20 20 20 24 24 24 24 28 28 28 32 32 32
D 324 414 504 594 684 774 864 954 | 1044 | 1134 | 1224 | 1314 | 1404 | 1494 | 1584 | 1674 | 1764 | 1854 | 1944 | 2034 | 2124
Gewicht (kg)| 13.5 14.4 15.2 16.0 16.9 17.7 18.6 19.4 20.2 211 21.9 22.7 23.6 24.4 25.2 26.1 26.9 27.7 28.6 29.4 30.2 &
i
(=
(o]
S
Technische Daten der Steuerung O
Verfugbare Mﬁ{é&’}éﬁ?@, Betriebsart Energieversorgung | Seite (Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
Steuerungen erreicht werden.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A (Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
Tphasig Achtung | (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung 230 VAC — 35 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewuinschte
E i Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung ;S%h\e}ig (SFiLalg:S

LSA-S10SM



Linear Servo Actuator

s
I s A s I 0 H s Kompakt-Ausfuhrung, Achsbreite 100 mm p -
Hochlast-Typ <
| Typ Einzelschlitten | Hub 90~2070 mm | | Zuladung 20 kg (horizontal) |
H Modellspezifikation IS EREa Antriebsleistung Steuerungstyp B Kabellange ™ Optionen
* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.
Technische Daten
Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung 90-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mmy/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-S10HS-1-200S-D-@-B3)-@ I:Inkremental 200 90~2070 2500 20 - 320/80 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Optionen Allgemeine Technische Daten
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CT2~6 | — 12 Einbaurichtung 2~6 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Kabelketten-Ausfiihrung UsS1i~6 | —> 12 Einbaurichtung 1~6 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
UM1~6 | — 12 Einbaurichtung 1~6 Zulassiges Lastmoment | Ma : 57.4 Nm Mb : 81.9 Nm Mc : 60.8 Nm
Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kiirzer
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q
Kabellange (Hinweis 3) | N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCIO: Langenangabe
Betriebstemperatur/Feuchtigkeitf 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)
Abmessungen
*1 Wahrend der Referenzfahrt
bewegt sich der Schlitten 52 . "
zum mechanischen End- E | Kabel 75 AM3, 5 tief
anschlag ME; deshalb ist } -
auf mogliche Kollision mit T o 1 = .. £ 7§
Umgebungsteilen zu achten. [ == el A
ME: Mechanischer Anschlag = SEraa] T 1
SE: Hubende - [ee] ®@® eg e
| o Q?E
f 8¢
g
= [Eal =i
i 4-M6, 10 tief
o 5t | \_2-06H7, 10 tiet
= Detailansicht F
N etalansicht 3 L(Hub+385)
o TNt (F) 1125 Hub . 160 . 112.5 -
E Mei ‘ Referenzpunkt % -FME
< 1 | [ ———]
O
(9}
& 8-
8 1AL |4-2F
%
o
> 13:3 Bezugs-
= flache _ 425 AX150° (B) Ax150° 425
. 100 (D) 100
< \ |
o i ]
(12} | > < > .
i ‘@@@ @©@‘
& &- & o
5
\@@@ %@@\
[ © © q oF
o I "
C-M5, 10 tief \ 2-Langloch, 2- 04 7,
|2‘ 5 1i§PgGOC Passung 5 tief
L]
(4]
= Hub 90 180 270 360 450 540 630 720 810 900 990 1080 | 1170 | 1260 | 1350 | 1440 | 1530 | 1620 | 1710 | 1800 | 1890 | 1980 | 2070
= L 475 565 655 745 835 925 | 1015 | 1105 | 1195 | 1285 | 1375 | 1465 | 1555 | 1645 | 1735 | 1825 | 1915 | 2005 | 2095 | 2185 | 2275 | 2365 | 2455
A 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 7 7 7
B 44 134 224 14 104 194 284 74 164 254 44 134 224 14 104 194 284 74 164 254 44 134 224
C 8 8 8 12 12 12 12 16 16 16 20 20 20 24 24 24 24 28 28 28 32 32 32
D 144 234 324 414 504 594 684 774 864 954 1044 | 1134 | 1224 | 1314 | 1404 | 1494 | 1584 | 1674 | 1764 | 1854 | 1944 | 2034 | 2124
o E 198 248 298 348 398 448 473 523 573 623 673 698 748 798 848 898 923 973 | 1023 | 1073 | 1123 | 1148 | 1198
lz' Gewicht (kg)| 9.2 10.0 10.9 1.7 125 13.4 14.2 15.0 15.9 16.7 17.6 18.4 19.2 20.1 20.9 21.7 22.6 23.4 24.2 25.1 25.9 26.7 27.6
1
(=]
o
S
© Technische Daten der Steuerung
0 Max. Anzahl inwei i i i indigkeit ni
Verfugbare ittty Betriebsart Energieversorgung | Seite (Hinweis 1) Bei _zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
Steuerungen| ™ “Achsen erreicht werden.
. Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC | — 36 A (
9 phasig = s || (Hinweis ) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung ;3%h3/§|g — 35 g 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewunschte
1 ohasi (Fragen Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 23% v Ag Sie |gA|)

LSA-S10HS



Linear Servo Actuator

LSA-S10HM

Hochlast-Typ

Kompakt-Ausfuhrung, Achsbreite 100 mm

.
2
: r
[Typ " Mehrschiitten-Typ | [Hub 105-1815 mm | [ Zuladung 20 kg (horizontal) | ot
A‘Sp
. Modellspezifikation Serie Typ Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp Kabellange ™ Optionen
Technische Daten
Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 90-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mmy/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-S10HM-1-2005-D-Q@-3-@ I:Inkremental 200 105~1815 2500 20 - 320/80 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, ® die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Allgemeine Technische Daten
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CT5 — 12 Einbaurichtung 5 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Kabelketten-Ausfuhrung US1/US5 | — 12 Einbaurichtung 1/5 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
UM1/UM5| — 12 Einbaurichtung 1/5 Zulassiges Lastmoment | Ma : 57.4 Nm Mb : 81.9 Nm Mc : 60.8 Nm

Hinweis: Zum Einbau der Kabelkette auf der entgegengesetzten Seite wird die Achse um 180 Grad

Zulassige Auskragung

Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kirzer

horizontal gedreht. Die Achse ist beidseitig symmetrisch.

Grundrahmen

Material: Aluminum, hell eloxiert

Steuerungstyp

T2 : SCON, XSEL-P/Q

Kabellange (Hinweis 3)

N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XOO: Langenangabe

Betriebstemperatur/Feuchtigkeit

0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

*1 Wahrend der Referenzfahrt
bewegt sich der Schlitten

52 16

16
4-M3, 5 tief

zum mechanischen End-
anschlag ME; deshalb ist =, ?_fg“ =
auf mogliche Kollision mit = O
Umgebungsteilen zu achten. -- [ ©e] ® ® ) o i
ME: Mechanischer Anschlag Detailansicht G gg g
SE: Hubende il ol
B "
2
= ©® Ea e =i
[[650.92 LT N\a-m6, 10 tiet
| 2-@6H7, 10 tief
25 50 25
L(Hub+640)
95 (Minimaler Abstand zwischen den Schiften] Hub 160 . 1125
112.5 160 Hub
5 (55)
ME7 R Referenzpunkt Referenzpunkt 7 K ME ['—’
[ 1 1
@ @\

120
117

|
32 93
35

100 fBezugs-
1\ flache P P
w25 AX150 ® AX150 125
‘ 100 (D) 100 ‘
B B
e (o1
@ ; ® o
ee® '\ @@@
® ® )
2-Langloch, 2 Q4H7,
C-M5, 10tief \F yief (g G) | Passung, 5 tief
Hub 105 195 285 375 465 555 645 735 825 915 1005 1095 1185 1275 1365 1455 1545 1635 1725 1815
L 745 835 925 1015 1105 1195 1285 1375 1465 1555 1645 1735 1825 1915 2005 2095 2185 2275 2365 2455
A 2 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 7 7 7
B 14 104 194 284 74 164 254 44 134 224 14 104 194 284 74 164 254 44 134 224
C 12 12 12 12 16 16 16 20 20 20 24 24 24 24 28 28 28 32 32 32
D 414 504 594 684 774 864 954 1044 1134 1224 1314 1404 1494 1584 1674 1764 1854 1944 2034 2124
Gewicht (kg)| 15.6 16.4 17.3 18.1 18.9 19.8 20.6 21.4 22.3 23.1 23.9 24.8 25.6 26.4 27.3 28.1 28.9 29.8 30.6 31.4

Technische Daten der Steuerung

Verfugbare Max. Anzahl X . .
SEuEEE ans}\%l#gg):rer Betriebsart Energieversorgung | Seite
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 12:5;1 ?/ilgc (gireaﬁfl?

VAN

Achtung

(Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht

erreicht werden.

(Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
(Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und

30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewiinschte
Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)

LSA-S10HM

Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ



Linear Servo Actuator

/ v!
- = )
"
- Einzelschlitten 50~1650 mm - 5 kg (horizontal) : -
. Modellspezifikation Serie Typ Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp Kabellange gg Optionen|
* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.
Technische Daten
Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 100-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mm/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-H8SS-1-200-D-Q-3®-@ l:Inkremental 200 50~1650 2500 5 - 90/30 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
& Optionen Allgemeine Technische Daten
lT Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
-
‘x“ CT2~6 | — 12 Einbaurichtung 2~6 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
g— Kabelketten-Ausfuhrung US1~6 | —> 12 Einbaurichtung 1~6 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
) UM1~6 | — 12 Einbaurichtung 1~6 Zulassiges Lastmoment | Ma : 8.65 Nm Mb : 8.65 Nm Mc : 8.65 Nm
P4 Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kurzer
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q
Kabellange (Hinweis 3) | N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCJO: Langenangabe
Betriebstemperatur/Feuchtigkeitl 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)
Abmessungen
*1 Wahrend der Referenzfahrt
bewegt sich der Schlitten 1 50 P .
zum mechanischen End- Kabel 4-M3, 6 tief
anschlag ME; deshalb ist (max 27)i & o
auf mogliche Kollision mit —
Umgebungsteilen zu achten. |: 9
ME: Mechanischer Anschlag — =
SE: Hubende I = H
Detailansicht F n b ele e i
! L 650.02 4-M5, 10 tiet
80 2-04H7, 8 tief
o 25 50 25
|2' ME L(Hub+256) ME
1 48\ Hub | 160 /48
E W\lm (F) 34) ﬁ—ﬁ J—h&t)
. J—H SE Referenzpunkt
E 1 = [ 11—~
i Im}
Q o | e
»n gl o o | .
) DA & 78
f O @ —T
o | o]8 3 @ @ ® ®
]
Fob N sonoe
o flache C-M5, 10 tief
> ) BX100" /A
|T } 80 D 80 }
§ % © o © ié
Y A S - - |19
TH -1 o o T 8
& © © © /&
o 1. . ‘ 4-Q4H7, 5 tief
S = f (oot
a3
©
=
E Hub 50 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650
L 306 406 506 606 706 806 906 1006 1106 1206 1306 1406 1506 1606 1706 1806 1906
A 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53
B 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
C 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
D 40 140 240 340 440 540 640 740 840 940 1040 1140 1240 1340 1440 1540 1640
o E 130 180 230 280 330 380 430 480 530 580 630 680 730 780 830 880 930
|2'. Gewicht (kg) 5.0 6.2 7.4 8.6 9.8 11.0 12.2 13.4 14.6 15.8 17.0 18.2 19.4 20.6 21.8 23.0 24.2
1
(=
]
S
O -
Technische Daten der Steuerung
i Max. Anzahl i i i i i indigkeit ni
Verfugbare A Betricbsart Ercitasamg | SHte (Hinweis 1) Bei ;u kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
Steuerungen| “Achsen erreicht werden.
. Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A (
9 phasig _ Achtun (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung 1'Phas'g —~ 35 e 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewunschte
?:-ip?h\;:ig (Fragen Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 230 VAC Sie IAl)

LSA-H8SS



Linear Servo Actuator

- Mehrschlitten-Typ 130~1430 mm - 5 kg (horizontal) g
. Modellspezifikation Serie Typ Enkoder-Typ Antriebsleistung b Steuerungstyp Kabellange gg Optionen

Technische Daten

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 100-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mm/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-H8SM-1-200-D-@-3)-@ l:Inkremental 200 130~1430 2500 5 - 90/30 3

* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.

o
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor :
cTs |12 Einbaurichtung 5 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm =
Kabelketten-Ausfuhrung US1/US5 | — 12 Einbaurichtung 1/5 Fuhrung Einbaulinearfuhrung =
UM1/UM5| — 12 Einbaurichtung 1/5 Zulassiges Lastmoment | Ma : 8.65 Nm Mb : 8.65 Nm Mc : 8.65 Nm g
Hinweis: Zum Einbau der Kabelkette auf der entgegengesetzten Seite wird die Achse um 180 Grad Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kirzer X
horizontal gedreht. Die Achse ist beidseitig symmetrisch. Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q
Kabellange (Hinweis 3) [ N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCICI: Langenangabe
[Feuchtigkeit| 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

Abmessungen

*1 Wahrend der Referenzfahrt 1 52 1 4-M3, 5 tief

bewegt sich der Schlitten
zum mechanischen End-
anschlag ME; deshalb ist
auf mogliche Kollision mit
Umgebungsteilen zu achten.
ME: Mechanischer Anschlag
SE: Hubende
Detailansicht F — 650.02 % 4-M5. 10 tief
80 [ 2-04H7, 8 tief
25 50 25
L(Hub+476)
ME 60 (Minimaler Abstand zyischen den Schiiten), Hub | 160 48
a8\ 160 Hub 10
10 Refereenzpunkl7| KME
(34 Referenzpunkt 34)
RN — =i r ] [ =
N
85 ! o | @ o3
T M IATd
@‘J ® % SE ® o) @ @ ® &
31 2
35 80 \ Bezugs- _ o
flache o C-M5, 10 tief =
) BX100 /A =
[ 80 D 80 | '
I 1 =
i ; S
? © © © B c}é -
Mt ¢— - ———— o ﬁ —- 3 E
B © © © B / B
] i i
| | [ o
] _—— o o tief lz'
- ) I
\ E | \ A T
\ | \ | [}
=
Hub 130 230 330 430 530 630 730 830 930 1030 1130 1230 1330 1430 é
L 606 706 806 906 1006 1106 1206 1306 1406 1506 1606 1706 1806 1906
A 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53
B 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
(¢} 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
D 340 440 540 640 740 840 940 1040 1140 1240 1340 1440 1540 1640
E 180 230 280 330 380 430 480 530 580 630 680 730 780 830 &
Gewicht (kg) 10.7 11.9 13.1 14.3 15.5 16.7 17.9 19.1 20.3 21.5 22.7 23.9 25.1 26.3 -
1
(ea]
o
S
(©)

Technische Daten der Steuerung

0 Max. Anzahl
SVerfugbare X Beenea Energieversorgung | Seite (Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
teuerungen| — Achsen j erreicht werden.

(Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.

{-phasig Achtung | (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung 230 VAC — 35 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewlinschte
Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)

XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36

SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung ;S%h{i}ig (gi:eaﬁfl?

LSA-H8SM



Linear Servo Actuator

=
/ :
- - - -
- Einzelschlitten 50~1550 mm -8 kg (horizontal)
W Modellspezifikation IESH Typ B Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp B Kabellange ™ Optionen
* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.
Technische Daten
Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max/Nenn- o
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 100-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mmy/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-H8HS-I-200-D-@-3-@ I:Inkremental 200 50~1550 2500 8 - 180/60 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
& Optionen Allgemeine Technische Daten
: Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
% CT2~6 | — 12 Einbaurichtung 2~6 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
g' Kabelketten-Ausfuhrung US1~6 | — 12 Einbaurichtung 1~6 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
(=) UM1~6 | - 12 Einbaurichtung 1~6 Zulassiges Lastmoment | Ma : 8.65 Nm Mb : 8.65 Nm Mc : 8.65 Nm
x Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kirzer
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q
Kabellange (Hinweis 3) [ N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XOJO: Langenangabe
Betriebstemperatur/Feuchtigkeit| 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)
Abmessungen
*1 Wahrend der Referenzfahrt
bewegt sich der Schlitten
zum mechanischen End- 27
anschlag ME; deshalb ist 5'5
auf mogliche Kollision mit 18 -
Umgebungsteilen zu achten. J: [
ME: Mechanischer Anschlag A . @ _ -
SE: Hubende / ﬁ ) +—
U e e
Detailansicht F i —
650.02 4-M5, 10 tief
80 | 2-04H7, 8 tief
o 25 50 ‘s
>
(- L(Hub+356)
i M3 98 , Hub , 160 , 98
g T-Nut (F) (34) Mﬁ& Referenzpunkl% NWE H—LM
E . = s [ 11 i
®
&b 83
q ® ® ® ® ® ®
Bezugs-
Q. \ flache ) C-MS, 10 tief
> ) BX100 _ /A
lT } 80 D 80 }
= . > > > > :
% i i
— - — - — - — - — 6 - -—-1+1 83
i T T
& © B © ® [é
1 4-Q4H7, 5 tief
o — 1. ‘ [ 40417, 5 tiet
= — :
oy
©
=
E Hub 50 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550
L 406 506 606 706 806 906 1006 1106 1206 1306 1406 1506 1606 1706 1806 1906
A 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53
B 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
C 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
D 140 240 340 440 540 640 740 840 940 1040 1140 1240 1340 1440 1540 1640
& E 180 230 280 330 380 430 480 530 580 630 680 730 780 830 880 930
= Gewicht (kg) 6.5 7.7 8.9 10.1 1.3 125 13.7 14.9 16.1 17.3 18.5 19.7 20.9 221 23.3 24.5
1
(o]
(o]
S
O '
Technische Daten der Steuerung
i Wiax. Anzal inwei i e maxi indigkeit ni
Verfugbare sasatl] Betriebsart Eremeessmng | Se (Hinweis 1) Bei lzu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
Steuerungen |~ “Achsen erreicht werden.
. Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC | — 36 A (
9 phasio _ Achtun (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung 1-phasig — 35 g 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewiinschte
?3&\;’;8 (Fragen Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 230 VAG Sie IAI)

LSA-H8HS



Linear Servo Actuator

BB Venhrschiiten-Typ 130-1230 mm |  |EASGURGIIY 8 kg (horizontal)

. Modellspezifikation Serie Typ Enkoder-Typ Antriebsleistung b Steuerungstyp Kabellange gg Optionen

Technische Daten

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max/Nenn- Vs
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 100-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mmy/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-H8HM-I-200-D-@-®-® l:Inkremental 200 130~1230 2500 8 - 180/60 3

* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.

o

Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor :

CT5 — 12 Einbaurichtung 5 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm cx“

Kabelketten-Ausfuhrung US1/US5 | — 12 Einbaurichtung 1/5 Fuhrung Einbaulinearfuhrung Qo

UM1/UM5 | — 12 Einbaurichtung 1/5 Zulassiges Lastmoment | Ma : 8.65 Nm Mb : 8.65 Nm Mc : 8.65 Nm g

Hinweis: Zum Einbau der Kabelkette auf der entgegengesetzten Seite wird die Achse um 180 Grad Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 300 mm oder kirzer X
horizontal gedreht. Die Achse ist beidseitig symmetrisch. Grandrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert

Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q

Kabellange (Hinweis 3) [ N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XOJO: Langenangabe

Betriebstemperatur/Feuchtigkeit| 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

Abmessungen

*1 Wahrend der Referenzfahrt bewegt sich der Schlitten
zum mechanischen Endanschlag ME; deshalb ist
auf mogliche Kollision mit Umgebungsteilen zu achten.

ME: Mechanischer Anschlag x "
SE: Hubende ?g 4 l\:?, 5 tief
27 ‘ ‘ug |
5.5 F E\T
) g
18 L S

e
I-l :
" (Neigung £0.02)"
I

\
_V ! 1 lo—m0 ole msa
ilansi 650.02 4-M5, 10 tief o
Detailansicht F 86 | >-04tTr. 8 ter =
25 50 ' _[25 -
L(Hub+676) 1
160 (Minimaler Abstand zwischen den Schiiten) Hub 160 98 E
Hub ‘ 10 (34)
Referenzpunkt,/| N\ME E
S
E?f 1 1 F [ 11 F%H 75}
[=] B % 1
25| |
Ulle  o1d 5 5 5 G 5 S =
I §
31 72 C-M5, 10 tief
35 80 \ Bezugs- BX100° A .
flache i 80 D 80 lT
: S <
@ © 3 o © o © 0
! ! 1}
T - ———— ﬁ———f—% T
B © ® © © B © /é‘a
i T i o
] [ / >
— — [ 4-04H7. 5 tiet lT
E E I =
| \ | | 2
Hub 130 230 330 430 530 630 730 830 930 1030 1130 1230 E
L 806 906 1006 1106 1206 1306 1406 1506 1606 1706 1806 1906
A 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53 53
B 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
C 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
D 540 640 740 840 940 1040 1140 1240 1340 1440 1540 1640 o
E 180 230 280 330 380 430 480 530 580 630 680 730 >
Gewicht (kg) 13.8 15.0 16.2 17.4 18.6 19.8 21.0 22.2 23.4 24.6 25.8 27.0 |T
(oo
o
=
i (&)
Technische Daten der Steuerung
Verfugbare [ Max. Anzal Betriebsart Energieversorgung | Seite (Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
Steuerungen| ~ Achsen erreicht werden.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A (Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
— Tphasig Achtung | (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung 230 VAC — 35 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewiinschte
. 1-phasig (Fragen Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 230 VAC Sie IAl)

LSA-H8HM



Linear Servo Actuator

- Einzelschlitten 150~1650 mm -5 kg (horizontal)

. Modellspeziﬁkation Serie Typ Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp Kabellange g Optionen

* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.

Technische Daten

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 100-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mm/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-L158S-1-200-D-@-@-® l:Inkremental 200 150~1650 2500 5 - 90/30 3

* In der obigen Modellbezeichnung gibt ® den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.

% Optionen Allgemeine Technische Daten
lT Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
-
% CT2 — 12 Einbaurichtung 2 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
g— Kabelketten-Ausfuhrung CT3 — 12 Einbaurichtung 3 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
(o) CT4 — 12 Einbaurichtung 4 Zulassiges Lastmoment | Ma : 24.2 Nm Mb : 24.2 Nm Mc : 24.2 Nm
X Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 525 mm oder kiurzer
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q
Kabellange (Hinweis 3) | N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCIJ: Langenangabe
Betriebstemperatur/Feuchtigkeit| 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)
Abmessungen 45 2
*1 Wahrend der Referenzfahrt ] (max50)
bewegt sich der Schiitten p > i
zum mechanischen End- Lﬁ
anschlag ME; deshalb ist .
auf mogliche Kollision mit *’
Umgebungsteilen zu achten. g
ME: Mechanischer Anschlag Detailansicht D
SE: Hubende
~
)|
o
= 8-MS, 5 tief, Helisert 225 [\ [225
- - | |20|__4s5 45\ | 45 |20
L Detailansicht Grundrahmenbefestigung 175 | 8
c _2-04H7, 6 tief \
E L(Hub+240)
L=
O
(7)) | M4 T-Nut (D)
% f } f
I mee | eer 3%
‘ \ il
115 o
31 143 e 4-Q4H7, 6 tief Ausschnitt fir T-Nut-Einsatz
32 145 Bezugsflache 59.5 80 A 80 59.5
_— — —J—
(1
Die) Kabelkette kann durchhangen und somit die © o ° ° ° ® Yﬁ ® °
oben genannten Abmessungen Uberschreiten.
||
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, B — === === === hall
[7 M5 [Vorhandene T-nut] —! @ ® ® ® ® @ ® @
| Material: $10C oder gleichwertig |
o |~ Oberflachen- \ * + + .
> VT behandlung: Unich i i 1
(= | Gewicht: ~ Ca. 14 g/Stiick | 7
- ' 17 _; Liefermenge: Siehe C in der ' T
2 | o : Tabelle unten. | — # M Ausschnitt fur T-Nut-Einsatz
=
= D B |
Hub 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650
L 390 490 590 690 790 890 990 1090 1190 1290 1390 1490 1590 1690 1790 1890
A 111 211 311 411 511 611 71 811 911 1011 1111 1211 1311 1411 1511 1611
o B 179.5 229.5 279.5 329.5 379.5 429.5 479.5 529.5 579.5 629.5 679.5 729.5 779.5 829.5 879.5 929.5
l:' C 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
é Gewicht (kg) 6.5 7.9 9.3 10.6 12.0 13.4 14.8 16.2 17.5 18.9 20.3 21.7 23.1 24.4 25.8 27.2
o
Lt
(&) .
Technische Daten der Steuerung
Verfugbare | Max. Anzahl X . . (Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
arer Betriebsart Energieversorgung | Seite .
Steuerungen|~ “Achsen erreicht werden.
) Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A (
9 phasig _ Achtung (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung ;S%h\é;i‘lg 35 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewunschte
1-ohasi Fragen Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 23% V. Ag (Siea&el)

LSA-L15SS



- Mehrschlitten-Typ 50~1450 mm - 5 kg (horizontal)

Hub

Serie Typ

H Modellspezifikation

* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.

Technische Daten

Enkoder-Typ

Linear Servo Actuator

/f’

Antriebsleistung

Steuerungstyp

Kabellange

Optionen

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 100-mm Schritte |  (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mm/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-L15SM-1-200-D-@-@-@ I:Inkremental 200 50~1450 2500 5 - 90/30 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, ® die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Optionen Allgemeine Technische Daten %
Name | Code | Seite | Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor 'T
~
Keine Optionen moglich. Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm ﬁ
Fuhrung Einbaulinearfuhrung g—
Zulassiges Lastmoment | Ma : 24.2 Nm Mb : 24.2 Nm Mc : 24.2 Nm o
Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 525 mm oder kiirzer X
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q
Kabellange (Hinweis 3) | N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XO[: Langenangabe
Betriebstemperatur/Feuchtigeitf 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)
Abmessungen 45 2 Kabel
*1 Wahrend der Referenzfahrt _ (max:35) i (max:35)
bewegt sich der Schlitten K 5 —‘
zum mechanischen End- / 1
anschlag ME; deshalb ist ! ' ;
auf mogliche Kollision mit ‘\
Umgebungsteilen zu achten. -
ME: Mechanischer Anschlag Detailansicht D
SE: Hubende
~| (
® 5J | —
L S X ¢w—evo——&»‘ I=
9 L ® e ® e ®|e ele L |
8-M5, 5 tief, Helisert L 225 \ 225 J o
- ||20] 45 45 45 |20 >
A 175 ] e
Detailansicht Grundrahmenbefestigung 2:04H7., 6 tief | L
L (Hub+440) [}
ME Referenz- 25 (min. Abst. zw. Schlitten) Hub 175 325
32.5_ / ouk_ 175 Ab _, 15, £
— 15 Re'ﬂiﬂﬂ | ME =
punkt =71 [3)
M4 T-Nut (D) — ® ® a—N ]
= | ® 3 ® o \
< T T T |
T T @ | © ot 3%
i ‘ il
: 0
31 Ulg 92‘ 4-04H7, 6 tief Ausschnitt fur T-Nut-Einsatz o
32 145 Bezugsflache 59.5 80 A 80 59.5 / e
= T
1) = L
Die Kabelkette kann durchhangen und somit die ] ° ° © © ° © 2}
oben genannten Abmessungen Uberschreiten. E
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, L e S A o = T8
[7 M5 [Vorhandene T-nut] —! e e ® ® ® ® e T
| Material: S10C oder gleichwertig !
[N Oberflachen- - - > L o
VT behandlung: Unich i ' T >
| Gewicht: Ca. 14 g/Stuck | . -
! 17 _; Liefermenge: Siehe C in der ! ‘}7777 o o =L
‘ - . Tabelle unten. ‘ | 4{ ‘Ausschnitt fur T-Nut-Einsatz 9
' i et
IS B5 | =
Hub 50 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450
L 490 590 690 790 890 990 1090 1190 1290 1390 1490 1590 1690 1790 1890
A 211 311 411 511 611 711 811 911 1011 1111 1211 1311 1411 1511 1611
B 179.5 229.5 279.5 329.5 379.5 429.5 479.5 529.5 579.5 629.5 679.5 729.5 779.5 829.5 879.5 o
C 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 l:‘
Gewicht (kg)] ~ 10.0 11.4 12.8 14.2 15.6 17.0 18.4 19.8 21.2 22.6 24.0 25.4 26.8 28.3 29.7 e'
o
=
: (&)
Technische Daten der Steuerung
il Max. Anzahl Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
VR EE Betriebsart Energieversorgung | Seite ( ) ) 9
Steuerungen| “Achsen erreicht werden.
N Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC | —» 36 A (
9 phasig = pchiung| (Finveeis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung ;a%h\if\lg 35 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewunschte
1-phasig (Fragen Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 230 VAC Sie IAl)

LSA-L15SM



Linear Servo Actuator

BV cinzeischiitten 144-2502 mm| | ZUEGURGHINY 30 kg (horizontal)

M Modellspezifikation

Technische Daten

Serie

Typ Enkoder-Typ

Antriebsleistung

Steuerungstyp

Kabellange

Optionen

rd

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 144-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mm/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) |(N) (Hinweis 3)| (G) (Hinweis 2)
LSA-N19SS-1-300S -D-@-@-@ l:Inkremental 300 144~2592 2500 30 - 188..300/100 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
& Optionen Allgemeine Technische Daten
: Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
ﬁ CT2 — 12 Einbaurichtung 2 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
g' Kabelketten-Ausfuhrung CT3 — 12 Einbaurichtung 3 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
(o] CT4 — 12 Einbaurichtung 4 Zulassiges Lastmoment | Ma : 61.94 Nm Mb : 61.94 Nm Mc : 61.94 Nm
x Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 700 mm oder kurzer
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q
Kabellange (Hinweis 4) [ N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XOO[: Langenangabe
Betriebstemy Feuchtigkeit| 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)
Abmessungen F Kabel 2-08H7,
I Passung 10 tief
*1 Wahrend der Referenzfahrt — == = 8-M8, 20 tief
bewegt sich der Schlitten ‘ 0D = 1 -
zum mechanischen End-
anschlag ME; deshalb ist o Y o
auf mogliche Kollision mit o _.
Umgebungsteilen zu achten. |
ME: Mechanischer Anschlag T - 2 -
SE: Hubende ° b
g ‘ 5SSO T 10T ) *
| 85 | 85| |
40 90 40
25 120 25
170
260
ME  SE
% 15 j\ [ L (Hub+410) Befarenzounkd, . ME
108 75 Hub 260 75
n = )y T 1
© i (C { ! I
£ d I ; AR
c o) L A & o
[T} 2 . & ) 5 5 2 5
() ] 221553 ] 10| c 1110
- 5 1 - —
D-M8, 20 tief 50 Ax2007 B Ax200” 50
D-M8, 20 tief
350 -y & > & 1
= 300 -] -] -] (-] -] -] (-] (-] -] ]
a z 263 ol ole X
> £ 250 \ 555 2 gga i o ° ) e o ° ° e o o
lT % 200 z / 08H7,
s \
ﬁ E’ 1;‘ 2t @ k2 k2 Passung 5 tief
T 150
-
E <@ 100 Langloch, — P_" J
[T g 5 tief 45 E 50 |
§ 50 \10
0 L L L L
0 500 1000 1500 2000 2500
Geschwindigkeit (mm/s)
Hub 144 288 432 576 720 864 1008 1152 1296 1440 1584 1728 1872 2016 2160 2304 2448 2592
L 554 698 842 986 1130 1274 1418 1562 1706 1850 1994 2138 2282 2426 2570 2714 2858 3002
A 1 1 1 2 2 2 3 3 3 4 4 5 5 5 6 6 6 7
B 34 178 322 66 210 354 98 242 386 130 274 18 162 306 50 194 338 82
C 534 678 822 966 1110 1254 1398 1542 1686 1830 1974 2118 2262 2406 2550 2694 2838 2982
D 4 4 4 6 6 6 8 8 8 10 10 12 12 12 14 14 14 16
o E 429 573 717 861 1005 1149 1293 1437 1581 1725 1869 2013 2157 2301 2445 2589 2733 2877
> F 250 325 400 475 550 625 700 775 850 925 1000 1075 1150 1225 1300 1375 1450 1525
lT Gewicht (kg)| 17.8 20.6 23.5 26.3 29.2 32.0 34.8 37.7 40.5 43.4 46.2 49.1 51.9 54.8 57.6 60.4 63.3 66.1
(o]
(]
S
O Technische Daten der Steuerung
(Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
i Max. Anzahl i
Vriiligloziiz ansteuerbarer, Betriebsart Energieversorgung | Seite ) . e|:re|cht werden. . ,
Steuerungen | “Achsen (Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| — 36 A (Hinweis 3) Die ma)flm.ale I_.éngsk.raft beim MltteI-Typ h'c’j:lngt_vor.\ der Betriebs-
_ Achtung geschwindigkeit ab (siehe Kraft/Geschwindigkeit-Diagramm)
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung 1-phasig — 35 (Hinweis 4) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
230 VAC L Lo . N
— T-phasig (Fragen 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewunschte
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 230 VAC Sie IAl) Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)

LSA-N19SS




Linear Servo Actuator

yd

- Mehrschlitten-Typ 72~2232 mm - 30 kg (horizontal)

Kabellange gg Optionen:

H Modellspezifikation Typ g Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp

Serie

Technische Daten

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 144-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mmy/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) [(N) (Hinweis 3)| (G) (Hinweis 2)
LSA-N19SM-1-300S -D-@-@-@ l:Inkremental 300 72~2232 2500 30 - 188..300/100 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Allgemeine Technische Daten &
[
Name | Code | Seite | Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor LA
=
Keine Optionen moglich. Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm ©
(o),
Fuhrung Einbaulinearfuhrung £
Zulassiges Lastmoment | Ma : 61.94 Nm Mb : 61.94 Nm Mc : 61.94 Nm Q
Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 700 mm oder kirzer
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q
Kabellange (Hinweis 4) [ N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCJOI: Langenangabe
0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)
Abmessunagen 2-08H7, Passung 10 tief
*1 Wahrend der Referenzfahrt
bewegt sich der Schlitten
zum mechanischen End- o CoolE19Ee rX | o
anschlag ME; deshalb ist
auf mogliche Kollision mit d - of
Umgebungsteilen zu achten. S
ME: Mechanischer Anschlag f Ci
SE: Hubende 3 3 o o x| ‘ TS IOET L
[ 85 | 85[ ] |
40 90 40
25| 120 25
170
260
L (Hub+770) o
ME Referenz- 100 (min. Abst. zw. Schlitten) Hub 260 75 >
75’;sr P 260 Hub Refernz- | _ME -
10 punke—\{ #10 1
[ 1 rC | g
|58 <
~ [T}
[ ) ) ) 3 ]
10| c L]0
D-M8, 20 tief 50 Ax200” Ax200” 50
| D-M8, 20 tief
350
5 3 & o
Z 300 —\2\63 ° ° ° ° ° ° ° ° o o o
£ 250 RS & >
[ 225 RS / o ° ° o ° ° ) o o o\ lT
x ~
@ 200 T =
T 08H7,
E 150 188 = ® 2 k2 ad Passung 5 tief g
> —
T 100 Langloch, L.
E 5 tief 45 E 50 |
X 50
o] \10
E 0 1 1 1 1 . E
0 500 1000 1500 2000 2500
Geschwindigkeit (mm/s)
Hub 72 216 360 504 648 792 936 1080 1224 1368 1512 1656 1800 1944 2088 2232
L 842 986 1130 1274 1418 1562 1706 1850 1994 2138 2282 2426 2570 2714 2858 3002
A 1 2 2 2 3 3 3 4 4 5 5 5 6 6 6 7
B 322 66 210 354 98 242 386 130 274 18 162 306 50 194 338 82
C 822 966 1110 1254 1398 1542 1686 1830 1974 2118 2262 2406 2550 2694 2838 2982
D 4 6 6 6 8 8 8 10 10 12 12 12 14 14 14 16
E 717 861 1005 1149 1293 1437 1581 1725 1869 2013 2157 2301 2445 2589 2733 2877 o
F 200 275 350 425 500 575 650 725 800 875 950 1025 1100 1175 1250 1325 lz‘
Gewicht (kg)| 28.7 31.5 34.4 37.2 40.1 42.9 45.8 48.6 51.5 54.3 57.2 60.0 62.8 65.7 68.5 71.4 QI
(]
S
O
Technische Daten der Steuerun
3 (Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
i Max. Anzahl i
petitobare rb Betriebsart Energieversorgung | Seite . ) er"relcht werden. ) X
Steuerungen| ™ “Achsen (Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC| > 36 A (Hinweis 3) Die ma>f|m'ale ITangsk.raﬂ beim MltteI-Typ hlangt.vor? der Betriebs-
_ Achtung geschwindigkeit ab (siehe Kraft/Geschwindigkeit-Diagramm)
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung 1-phasig 35 (Hinweis 4) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
230 VAC L Lo X N
— T-phasig (Fragen 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewiinschte
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 230 VAC Sie IAI) Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)

LSA-N19SM



Linear Servo Actuator

- Einzelschlitten 1050~4155 mm -60 kg (horizontal)

Hub

l Modellspezifikation Typ B Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp B Kabellange ™ Optionen!

Serie

7~

* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.

Technische Daten

Kompakt-Typ

Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 135-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mm/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-W21SS-1-400-D-@-B3)-® I:Inkremental 400 1050~4155 2500 60 - 600/200 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Aligemeine Technische Daten
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CT2 — 10 Einbaurichtung 2 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Einbaurichtung Kabelkette CT3 - 10 Einbaurichtung 3 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
CT4 — 10 Einbaurichtung 4 Zulassiges Lastmoment | Ma : 128.4 Nm Mb : 128.7 Nm Mc : 128.7 Nm
Grenzschalter L = Standard bei GroB-Typ Zulassige Auskragung| Ma/Mb/Mc-Richtungen: 500 mm oder kirzer

Grundrahmen

Material: Aluminum, hell eloxiert

Achtung
[—Beim W21S8S-Modell kann die Referenzfahrtrichtung nach Auslieferung nicht mehr geandert werden.

T2 : SCON, SSEL, XSEL-P/Q

] Steuerungstyp
Kabellange (Hinweis 3)

N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XOIOJ: Langenangabe

0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

*1 Wahrend der Referenzfahrt
bewegt sich der Schlitten
zum mechanischen End-
anschlag ME; deshalb ist
auf mogliche Kollision mit
Umgebungsteilen zu achten.
ME: Mechanischer Anschlag
SE: Hubende

55 _ _46_ 55
) 120
80002
2 & 1L | B
g CevlelolTe
& g
g [Te
O I B ) (N 0 0
= 7 -5 7
E=J
o 4 e
B3 3
.3 & @ ® @ @ * E S— © =
C-@9, 13 tief /‘ BX200 P ‘ \ A
(Siehe Ausschnitt J-J.f i ! i
4-M8, 20 tief 2-06H7, 10 tief
ME L(Hub+360) ME
T N Hub . 286 e
(25.5) SE i Referenz,
/ punkt

(1)
Die Kabelkette kann durchhangen und somit

die oben genannten Abmessungen Uberschreiten.

) EX200 P D
Langloch, 5 tief () | G \
| \
T - - - 2 + - \ 7
+ ¢ i3 4 <+ + < .
+ * + + * + +* + + + + + + + + + + + + -+ % R
= —r—r—r—r— - = § "
1 o " ~ . - - " ~ . " ~ " ~ . " ~ . a4 29
! !
A o o o o o . D I AusschnittJ-J D K
& & & & & +
Hub 1050 | 1185 | 1320 | 1455 | 1590 | 1725 | 1860 | 1995 | 2130 [2265 | 2400 | 2535 | 2670 | 2805 | 2940 |3075 | 3210 | 3345 |3480 [3615 |3750 |3885 |4020 | 4155
L 1410 | 1545 | 1680 | 1815 | 1950 | 2085 |2220 | 2355 |2490 |2625 | 2760 |2895 |3030 | 3165 |3300 |3435 | 3570 |3705 |3840 |3975 |4110 |4245 |4380 | 4515
A 205 725 140 [207.5 75 1425 | 210 77.5 145 |212.5 80 [1475 | 215 82.5 150 |217.5 85 [152.5 | 220 87.5 155 |222.5 90 [157.5
B 5 7 7 7 9 9 9 11 11 11 13 13 13 15 15 15 17 17 17 19 19 19 21 21
C 12 16 16 16 20 20 20 24 24 24 28 28 28 32 32 32 36 36 36 40 40 40 44 44
D 105 (1725 40 (1075 | 175 42.5 110 (1775 45 [1125 | 180 47.5 115 [182.5 50 [117.5 | 185 52.5 120 |187.5 55 [122.,5 | 190 57.5
E 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18 18 18 20 20 20 22
F 14 14 18 18 18 22 22 22 26 26 26 30 30 30 34 34 34 38 38 38 42 42 42 46
G 1200 | 1200 | 1600 | 1600 | 1600 | 2000 [2000 | 2000 |2400 |2400 |2400 |2800 |2800 [2800 |3200 |3200 |3200 |3600 |3600 [3600 |4000 |4000 |[4000 | 4400
H 760 830 900 970 | 1040 | 1120 | 1160 | 1240 | 1310 | 1380 | 1450 | 1500 | 1570 | 1640 | 1720 | 1790 | 1840 | 1910 | 1980 [2050 |2120 |2200 |2240 | 2320
Gewicht (kg)| 46.0 | 50.0 | 54.0 | 58.0 | 62.0 | 66.0 | 70.0 | 74.0 | 78.0 | 82.0 | 86.0 | 90.0 | 94.0 | 98.0 |102.0 [106.0 |110.0 [114.0 [118.0 |122.0 [126.0 |130.0 |134.0 |138.0
Technische Daten der Steuerung
i Max. Anzahl Hinweis 1) Bei zu k Hub kann di imal hwindigkeit nich
Verfugbare ] B Energieversorgung | Seite (Hinweis 1) Bei zu kurzem ub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
Steuerungen | “Achsen erreicht werden.
: Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC | — 36 A (
9 P hg _ pchiing | (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
SSEL 2 Achsen | Programm/Positioniersteuerung ;3% 3;’8 — 35 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewlinschte
T-phasig F Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
- - ragen
SCON 1 Achse | Pulsketten/Positioniersteuerung 230 VAC Sie IAl)

LSA-W21SS




B Vviehrschiitten-Typ 7303835 mm| | EEGURGIIY 60 kg (horizontal)

Hub

l Modellspezifikation ESI1BE

Technische Daten

Enkoder-Typ

Antriebsleistung

Linear Servo Actuator

Steuerungstyp

Kabellange

Optionen

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 135-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft  [Beschleunigung
(mm) (mm/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-W21SM-1-400-D-@-@-@ l:Inkremental 400 730~3835 2500 60 - 600/200 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Optionen Allgemeine Technische Daten
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
Grenzschalter L - Standard bei GroB-Typ Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Hinweis: Zum Einbau der Kabelkette auf der entgegengesetzten Seite wird die Achse um 180 Grad Fuhrung Einbaulinearfuhrung
horizontal gedreht. Die Achse ist beidseitig symmetrisch. .
Zulassiges Lastmoment | Ma : 128.7 Nm Mb : 128.7 Nm Mc : 128.7 Nm

Zulassige Auskragung

Ma/Mb/Mc-Richtungen: 500 mm oder kirzer

Grundrahmen

Material: Aluminum, hell eloxiert

Steuerungstyp

T2 : SCON, XSEL-P/Q

Kabellange (Hinweis 3)

N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCOO: Langenangabe

Betriebstemperatur/Feuchtigkeit

0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

*1 Wahrend der Referenzfahrt

bewegt sich der Schlitten
zum mechanischen End-
anschlag ME; deshalb ist

auf mogliche Kollision mit

Umgebungsteilen zu achten.

ME: Mechanischer Anschlag

SE: Hubende

|
196

(Neigung 0.02)

c-09. 13tiet /|

BX200 P

(Siehe Ausschnit J-J.

L(Hub+680)

1)
Die Kabelkette kann durchhangen und somit die

@ 34(Minimaler Abstand zwischen den Schiitter Hub
37 | 286 Hub
(25.5) Referenz- ‘
punkt
L
,,,,,,, S | E— | —
EX200 P D ,
Langloch, 5 tief G \\ / ‘
=+ =+ hd ¥ + ¥ \g
+ R i3 4 <+ + <
+ + + + + + + + + + + + + + + + + + + +
——_— s §
~ iA ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ Ai s
+ i3 i3 4 <+ + R4
& & & & & &
Hub 730 865 | 1000 | 1135 [1270 | 1405 | 1540 | 1675 | 1810 | 1945 | 2080 | 2215 | 2350 |2485 | 2620 |2755 | 2890 |3025 |3160 |3295 |3430 |3565 |3700 | 3835
L 1410 | 1545 | 1680 | 1815 | 1950 | 2085 |2220 | 2355 |2490 |2625 | 2760 |2895 |3030 [3165 |3300 |3435 [3570 |3705 |3840 |3975 |4110 |4245 |4380 | 4515
A 205 | 725 | 140 |207.5 | 75 [1425 | 210 | 77.5 | 145 |2125 | 80 [147.5 | 215 | 825 | 150 |217.5 | 85 [152.,5 | 220 | 87.5 | 155 |2225 | 90 [157.5
B 5 7 7 7 9 9 9 11 11 11 13 13 13 15 15 15 17 17 17 19 19 19 21 21
C 12 16 16 16 20 20 20 24 24 24 28 28 28 32 32 32 36 36 36 40 40 40 44 44
D 105 [172.5 | 40 [107.5 | 175 | 425 | 110 [177.5 | 45 |1125 | 180 | 47.5 | 115 [1825 | 50 [117.5 | 185 | 52.5 | 120 [187.5 | 55 1225 | 190 [ 57.5
E 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18 18 18 20 20 20 22
F 14 14 18 18 18 22 22 22 26 26 26 30 30 30 34 34 34 38 38 38 42 42 42 46
G 1200 | 1200 | 1600 | 1600 | 1600 | 2000 |2000 | 2000 |2400 |2400 | 2400 |2800 |2800 [2800 |3200 |3200 [3200 |3600 |3600 [3600 |4000 |4000 [4000 | 4400
H 610 | 680 | 760 | 830 [ 900 | 970 [1040 | 1120 | 1160 | 1240 [ 1310 [1380 [1450 [1500 | 1570 | 1640 |1720 [1790 | 1840 | 1910 | 1980 |2050 [2120 | 2200
Gewicht (kg)| 57.0 | 61.0 | 65.0 | 69.0 | 73.0 | 77.0 | 81.0 | 85.0 | 89.0 | 93.0 | 97.0 [101.0 [105.0 [109.0 |113.0 |117.0 |121.0 [125.0 [129.0 |133.0 |137.0 |141.0 [145.0 |149.0
Technische Daten der Steuerung
y Max. Anzahl Hi is 1) Bei zu ki Hub ki i imal hwindigkeit nicht
Vi EEER lansteuerbarer Betriebsart Energieversorgung | Seite (Hinweis 1) Bei zu kurzem ub kann die maximale Geschwindigkeit nic
Steuerungen | “Achsen erreicht werden.
N Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC | — 36 A (
d pnasig o (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON-/SSEL- und
- - - - 9 30 m fur die XSEL-Steuerung. Geben Sie bitte die gewiinschte
Tphasig F Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
. | ragen
SCON 1 Achse |Pulsketten/Positioniersteuerung 230 VAC Sie IAl)

LSA-W21SM

Kompakt-Typ

Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ




Kompakt-Typ

Schmal-Typ

Flach-Typ

Mittel-Typ

GroB-Typ

Linear Servo Actuator

- Einzelschlitten 895~4000 mm - 120 kg (horizontal)

l Modellspezifikation

Technische Daten

Serie

* Siehe Seite 11 Einzelheiten der Modellspezifikation.

Typ Enkoder-Typ

Antriebsleistung

Steuerungstyp

Kabellange

Optionen

/

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) Max./Nenn- |  Maximale
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 100-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mm/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-W21HS-1-1000-D-@-®-@ l:Inkremental 1000 895~4000 2500 120 - 1200/400 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
Allgemeine Technische Daten
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor
CT2 — 10 Einbaurichtung 2 Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm
Einbaurichtung Kabelkette CT3 — 10 Einbaurichtung 3 Fuhrung Einbaulinearfuhrung
CT4 — 10 Einbaurichtung 4 Zulassiges Lastmoment | Ma : 275.2 Nm Mb : 275.2 Nm Mc : 275.2 Nm
Grenzschalter L - Standard bei GroB-Typ Zulassige Auskragung | Ma/Mb/Mc-Richtungen: 750 mm oder kurzer

Grundrahmen

Material: Aluminum, hell eloxiert

Steuerungstyp

T2 : XSEL-P/Q

Kabellange (Hinweis 3)

N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, X(JOJ: Langenangabe

0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)

*1 Wahrend der Referenzfahrt

bewegt sich der Schlitten
zum mechanischen End- \

anschlag ME; deshalb ist

auf mogliche Kollision mit — ey
Umgebungsteilen zu achten. [ —-—-— T
ME: Mechanischer Anschlag —
SE: Hubende + ® 2 ® 2
+ +
-
+ +
4 -3 @ ® @ @ -3
009, 13tet /| BX200 P |
(Siehe Ausschnitt J-J.) ) T !
8-M8, 20 tief 2-96H7, 10 tief
ME L(Hub+515) ME
" 40) Hub . 43 {40

(1)

Die Kabelkette kann durchhangen
und somit die oben genannten
Abmessungen Uberschreiten.

E S

5 I
7
Referenzpunkt, "
- il

s
g

B 208
©8H7, 5 tief F-M8, 20 tief  —< 210 =
‘ EX200P [ o
Langloch, 5 tief () } G \\ }/ ‘
N o + 7 - " - S - " - n + \l
+ - + + - + - + + - + + + + - + + + + - %
- S
KX N 09
A kS . ® N ® . S N + N * . © o 1 Aussehnitt )

Hub 895 | 1030 | 1165 [ 1300 [ 1435 [1570 [1705 | 1840 | 1975 |2110 | 2245 | 2380 |2515 [2650 [2785 [2920 | 3055 | 3190 |3325 |3460 3595 |3730 |3865 |4000
L 1410 | 1545 | 1680 | 1815 |1950 [2085 |2220 |2355 |2490 |2625 |2760 |2895 |3030 |3165 [3300 [3435 |3570 |3705 |3840 |3975 |4110 |4245 |4380 | 4515
A 205 72.5 140 [207.5 75 |1425 | 210 775 145 |212.5 80 1475 | 215 82.5 150 |217.5 85 152.5 | 220 87.5 155 |222.5 90 [157.5
B 5 7 7 7 9 9 9 11 11 11 13 13 13 15 15 15 17 17 17 19 19 19 21 21
C 12 16 16 16 20 20 20 24 24 24 28 28 28 32 32 32 36 36 36 40 40 40 44 44
D 105 |172.5 40 |107.5 175 42.5 110 |177.5 45 112.5 180 47.5 115 |182.5 50 117.5 185 52.5 120 [187.5 55 122.5 190 57.5
E 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18 18 18 20 20 20 22
F 14 14 18 18 18 22 22 22 26 26 26 30 30 30 34 34 34 38 38 38 42 42 42 46
G 1200 | 1200 | 1600 | 1600 | 1600 | 2000 |2000 | 2000 |2400 |2400 | 2400 |2800 |2800 |2800 |3200 |3200 |3200 |3600 |3600 [3600 |4000 |4000 |[4000 | 4400
H 760 830 900 970 | 1040 | 1120 | 1160 | 1240 [1310 [1380 | 1450 | 1500 | 1570 | 1640 | 1720 | 1790 | 1840 | 1910 [1980 [2050 | 2120 |2200 |2240 |2320

Gewicht (kg)| 50.0 54.0 58.0 | 62.0 | 66.0 70.0 | 740 | 78.0 82.0 | 86.0 | 90.0 94.0 98.0 |102.0 |106.0 [110.0 | 114.0 |118.0 [122.0 [126.0 |130.0 [134.0 [138.0 | 142.0

Technische Daten der Steuerung

i Max. Anzahl
SVerfugbare barer Betriebsart Energieversorgung | Seite
teuerungen | Achsen
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC | — 36

LSA-W21HS

VAN

Achtung

erreicht werden.

(Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht

(Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab.
(Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 30 m. Geben Sie bitte die

gewunschte Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)




Linear Servo Actuator

- Mehrschlitten-Typ 420~3525 mm - 120 kg (horizontal)

. Modellspezifikation Serie Typ Enkoder-Typ Antriebsleistung Steuerungstyp Kabellange gg Optionen

Technische Daten

Hub Geschwindigkeit Zuladung (Hinweis 2) NN Vg
Modell Enkoder-Typ Antriebsleistung | 135-mm Schritte (Hinweis 1) Langskraft | Beschleunigung
(mm) (mmy/s) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (G) (Hinweis 2)
LSA-W21HM-I-1000-D-@-®-@® l:Inkremental 1000 420~3525 2500 120 - 1200/400 3
* In der obigen Modellbezeichnung gibt @ den Hub, @ den Steuerungstyp, @ die Kabellange und @ die einsetzbaren Optionen an.
tionen Allgemeine Technische Daten &
Name Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Linearmotor 'T
-
Grenzschalter L - Standard bei GroB-Typ Wiederholgenauigkeit | 0.005 mm ﬁ
Hinweis: Zum Einbau der Kabelkette auf der entgegengesetzten Seite wird die Achse um 180 Grad Fuhrung Einbaulinearfuhrung =3
horizontal gedreht. Die Achse ist beidseitig symmetrisch. . E
Zulassiges Lastmoment | Ma : 275.2 Nm Mb : 275.2 Nm Mc : 275.2 Nm )
Zulassige Auskragung | Ma/Mb/Mc-Richtungen: 750 mm oder kurzer X
Grundrahmen Material: Aluminum, hell eloxiert
Steuerungstyp T2 : XSEL-P/Q
Kabellange (Hinweis 3) | N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCJ[: Langenangabe
Betriebstemp [Feuchtigkeit| 0~40°C, 85% relative Luftfeuchtigkeit max. (nicht kondensierend)
Abmessungen
*1 Wahrend der Referenzfahrt
bewegt sich der Schlitten
zum mechanischen End- ) H )
anschlag ME; deshalb ist | |
auf mogliche Kollision mit
Umgebungsteilen zu achten.
ME: Mechanischer Anschlag
SE: Hubende
£ ) 3 ® & o
C-09, 13 tief / | BX200P (1) >
Die Kabelkette kann durchhangen
(siehe Ausschnitt -J) und somit die oben genannteng lT
L(Hub+990) E Abmessungen uberschreiten. —
ME 40(Minimaler Abstand zwischen den Schiitten) Hub @®©
40N, 435 Hub =
7 7 =
255 Referenz- 25.5) O
e o
L[ I 4 L (7}
I : : d s
‘ =
©8H7, 5 tief F-M8, 20 tief
i EX200P i D , %
Langloch, 5 tief (1) s / ‘
! + =+ =+ =+ ¥ + | ! lT
* + © © + <+ \J _S
+ \ + + + + + + + + + + + + + + + + + + + ‘_“
T R S i
~ ‘ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ‘ nn
+ N + N + N + N + N + N + &
U
Hub 420 555 690 825 960 | 1095 | 1230 [ 1365 | 1500 | 1635 [ 1770 | 1905 | 2040 | 2175 | 2310 | 2445 |2580 |2715 |2850 |2985 |3120 | 3255 | 3390 | 3525 )
L 1410 | 1545 | 1680 | 1815 | 1950 | 2085 |2220 | 2355 |2490 |2625 | 2760 |2895 |3030 [3165 |3300 |3435 [3570 |3705 |3840 |3975 |4110 |4245 |4380 | 4515 E
A 205 72.5 140 |207.5 75 |1425 | 210 77.5 145 |212.5 80 |[147.5 | 215 82.5 150 |217.5 85 |[152.5 | 220 87.5 155 |222.5 90 [157.5 =
B 5 7 7 7 9 9 9 11 11 11 13 13 13 15 15 15 17 17 17 19 19 19 21 21
C 12 16 16 16 20 20 20 24 24 24 28 28 28 32 32 32 36 36 36 40 40 40 44 44
D 105 (1725 40 |107.5 175 42.5 110 (1775 45 [1125 | 180 47.5 115 |182.5 50 [1175 | 185 52.5 120 |187.5 55 [122.5 | 190 57.5
= 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18 18 18 20 20 20 22
F 14 14 18 18 18 22 22 22 26 26 26 30 30 30 34 34 34 38 38 38 42 42 42 46
G 1200 | 1200 | 1600 | 1600 | 1600 | 2000 |2000 | 2000 |2400 |2400 | 2400 |2800 |2800 [2800 |3200 |3200 [3200 |3600 |3600 [3600 |4000 |4000 [4000 | 4400 Q.
H 540 610 680 760 830 900 970 | 1040 [1120 [ 1160 | 1240 [ 1310 [ 1380 | 1450 [ 1500 [ 1570 | 1640 [1720 [ 1790 | 1840 [ 1910 [ 1980 | 2050 |[2120 lz‘
Gewicht (kg)| 65.0 | 69.0 | 73.0 | 77.0 | 81.0 | 85.0 | 89.0 | 93.0 | 97.0 |[101.0 |105.0 |109.0 [113.0 [117.0 [121.0 [125.0 |129.0 [133.0 |[137.0 |141.0 [145.0 |149.0 |153.0 [157.0 é
(o)
ot
- (6]
Technische Daten der Steuerung
v Max. Anzahl ) ) ) Hinweis 1) Bei zu kurzem Hub kann die maximale Geschwindigkeit nicht
Verfligbare ansteuerbarer Betriebsart Energieversorgung | Seite (Hinweis 1) ' .Zu urz u ! X windigkelt ni
Steuerungen | Achsen erreicht werden.
XSEL 6 Achsen Programm 1-/3-phasig 230 VAC | — 36 A (Hinweis 2) Hangt von den Betriebsbedingungen ab. o
(Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 30 m. Geben Sie bitte die

G gewiinschte Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)

LSA-W21HM



Steuerung | ) s CON

S sEL ® 1-Achs-
Positionier-
® Kostengunstige 2-Achssteuerung mit steuerung
Programm- und Positioniermodus (Details siehe
® Einfache Ansteuerung der Linearmotoren ISAICSA-
Katalog)

Betrieb sowohl von Linearmotoren als auch
Einachsrobotern und RoboCylindern (RCS2-Baureihe)

Mit der SSEL-Steuerung kdnnen nicht nur Linearmotoren, sondern

auch Einachsroboter und RoboCylinder der RCS2-Baureihe von

20 bis 750 W betrieben werden. Bis zu zwei Achsen sind gleich-
zeitig steuerbar; das heift, ein groBer Linearmotor kann mit einem
Einachsroboter 0.a. kombiniert werden, um auf einer gro3en
Flache Transport- und Beschichtungsarbeiten vorzunehmen.

Programmmodus (hoher Funktionsgrad) und Positioniermodus (einfacher Betrieb)

Im Programmmodus wird die Achse ausschlieBlich von der itioni d EmP d
Steuerung ohne eine SPS oder einen anderen Host-Rechner Q=T modus i mocus

gesteuert. Im Positioniermodus hingegen werden die gewunschten = N - Externe

. . . . I ., Externe Gerate 95, = My Gerate
Positionsnummern tber die zugeordneten Positionseingange der 171 (Ablaufsteverung etc.) o] D——
Steuerung von der SPS mittels E/A-Signalen definiert. Der 2= Rlzurrostonahen = B
Programmmodus ist fur Beschichtung, Bahnbewegungen und 2 [Variable Ber ) 7 Igberexteme Gerte gesteuert |
andere interpolierte Arbeitsgange oder bei solchen Einsatzfallen E‘;-““' [BCD Engengusgerg ,J;\gkd 8 Multtasking-Programme
anzuwenden, bei denen die Steuerung in schneller Folge E/A- E_ = . T[ nkrementale Bewegung
Signale ml’f.der. Peripherie .a'ust'auschen muss. Der Positioniermo- = _ P Pl BTG i~
dus sollte fur einfache Positionierungen gewahlt werden. =g \‘¢3

Interpolierter/synchronisierter Betrieb von 2 Achsen

Zwei Antriebsachsen kbnnen interpoliert werden, was u.a. ideal fur
Beschichtungs- oder Dichtarbeiten ist. Daruber hinaus ermoglicht
die SSEL-Steuerung eine ausgezeichnete Bahngenauigkeit und
gleichformige Geschwindigkeit auf dem Niveau der XSEL, die eine
starkere fur bis zu 6 Achsen ausgelegte Version der SSEL
darstellt. Mit der SSEL kdnnen auch synchronisierte Operationen
durchgefuhrt werden, bei denen zwei Achsen, selbst Hochge-
schwindigkeitsachsen aus der ISA-Serie fur bis zu 2500 mm/s,
ohne Verzbgerung gleichzeitig gesteuert werden.

Standard-USB-Buchse

Die USB-Buchse ist zur Standardschnittstelle zwischen PC und
Peripherie geworden. StandardmaBig ist die SSEL-Steuerung
mit einer USB-Buchse ausgestattet, sodass mit dem Standard-
USB-Kabel die Steuerung mit einem PC ohne RS232C-
Schnittstelle zum Datenaustausch verbunden werden kann.

Externes Bedien-Panel (Option)

Ein optionales Bedien-Panel, das von der Steuerung ausgege-
bene Fehlercodes und die Nummer des gegenwartig ausgefuh-
rten Programms anzeigt, ist lieferbar. Das Bedien-Panel ist mit
einem 3 Meter langen Kabel ausgerustet, sodass es auBBerhalb
der Steuerung installiert werden kann.
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Linear Servo Actuator LSA

ity

X-SEL & Wi =
® Mehrachsensteuerung zum gleichzeitigen Antrieb I srever | J
von bis sechs Achsen (*1) I I I » | [
® Direkt an ProfiBus, DeviceNet und andere l l I :
Standard-Feldbussysteme anschlieBbar a2
==-.=__.._______—.=-'-.""oﬂ;=

*1 Bis zu 4 Achsen, wenn alle Achsen Linearmotoren sind.

Steuerung bis zu 6 Achsen uber einen kombinierten Ausgang
von 2400 W (3-Phasen-Typ) bzw. 1600 W (1-Phasen-Typ)

Die XSEL kann bis zu 6 Achsen von Linearantrieben,
Einachsrobotern und RoboCylindern (RCS2-Baureihe) steuern.
Zum Beispiel kbnnen zwei synchronisierte Linearmotoren
(X-Achse), ein Einachsroboter (Y-Achse) und ein RoboCylinder
(Z-Achse) mit einer einzigen Steuerung betrieben werden.

“Global-Typ” entspricht der Sicherheitskategorie 4
Der “Global-Typ” besitzt keine Trennschaltung fur den Antrieb in der

Steuerung, da die Antriebskraft Uber eine extern angeschlossene
Sicherheitsschaltung getrennt wird. Diese Ausfuhrung entspricht den
Bedingungen der Sicherheitskategorie 4 gemai ISO 13849-1.

Mehrere Netzwerkoptionen

ProfiBus, DeviceNet, CC-Link und Ethernet werden unterstuitzt

Zusétzlich zu den standardmaBigen PEAs kann die XSEL-Steuerung auch fur den Betrieb erweiterter PEAs (maximal 192
Eingange und 192 Ausgange) sowie mehrerer Feldbus-Netzwerke (ProfiBus, DeviceNet, CC-Link und Ethernet) mittels der
verfugbaren Optionen aufgerustet werden. StandardmaBig verfugt die XSEL Uber eine Zweikanalschnittstelle RS232C zum
Betrieb unterschiedlicher Datenubertragungsmuster.

SPS

SPS-Konfigurator Monitor CC'Link-SchnittsteIIe
- = [

Monitor

{]

X-SEL ] SSEL
.| (zukunftig

LSA
= =
ICSPA2-BL (Kartesischer ICSA2
(Kartesischer III RCS2-Zylinder) (Kartesischer
LSA-Roboter) L Roboter)
Zonensignale

Die Zonensignalfunktion ermbglicht es dem Anwender, innerhalb des
Hub-Bereichs eine Zone zu setzen. Wenn der Schlitten in die
definierte Zone einfahrt, wird ein Signal ausgegeben. Diese Funktion
ist fur Beschichten oder andere Operationen, bei denen ein Signal an
einer bestimmten Stelle ausgegeben werden soll, nuitzlich.

(Pro Achse kbnnen 4 Zonensignale gesetzt werden).

Wenn die Achse in die definierte Zone
einfahrt, wird ein Signal ausgegeben.

Konformitat mit den CE-Vorschriften

Alle Standard-XSEL-Steuerungen tragen das CE-Kennzeichen.
Die Global-XSEL-Steuerungen erfullen zusatzlich den
ANSI-Standard, sodass lhre Ausrustung mit einer XSEL nach
Ubersee exportiert werden kann.



Steuerungsmodelle

SSEL Steuerung

* Angabe der Spezifikation fur jede einzusetzende Achse.

SSEL-C
® @

®

@

®-®

-2

(Achse 1) (Achse 2)

@

@ @ Spezifikation der Achsen 1 und 2 @ @ @
St Anzahl | Motorleistung Referenz- )
euerungs- Enkodertyp Bremse Creep Sensor Synchroni- | Standard-E/As |E/A-Flachkabel- BeuliIES
typ el ) (Hinweis 2) (Hinweis 3) | (Hinweis 4) IEGIE sation (Steckplatz 1) lange versorgung
Achsen (Hinweis 1) (Hinweis 5)
100
(fiar $6/58) - NP
PEA .
200 i i i (Ohne Syr- SQTE: rgn o/ 2:2m
1 (fir S10/H8/L15) | Frei Frei Frei chronisation) gang (Standard)
c (1 Achse) 300 (Inkremental) |(Ohne Bremse)| ~ (Ohne  |(Ohne Referenz- 8 Ausgange 2
SSEL | (Standard- (fir N19) Creep Sensor) | fahrtsensor) M NPN Specifikation)| .5 | Einphasig
spezifikation)| o 400 A B c (kﬂahste;- 230 VAC
; ; PN
(2 Achsen) o (Absolut) (Mit Bremse) | (Mit Creep L chse 5:5m
(fur W215) Sensor) | (Mit Referenz- S Standard PEA
Motorleistung fahrtsensor) (Slave- 24 Eingange/ e
fir weitere Achse) 8 Ausgange 0 : Kein Kabel
Einzelachsen PNP Spezifikation
(20~750)
(Hinweis 1) Die groBe Hochlast-Ausfuhrung (W21H) kann nicht von der SSEL gesteuert werden. Fur eine W21H-Konfigu-

(Hinweis 2)
(Hinweis 3, 4)

(Hinweis 5)

ration muss die XSEL-Steuerung eingesetzt werden.
Alle Linearmotoren arbeiten inkremental. Einen absoluten Enkoder gibt es nur bei Betrieb von Einachsrobotern.
Linearmotoren besitzen weder eine Bremse noch einen Creep Sensor. Diese Optionen sind nur bei
Einachsrobotern vorgesehen.
GroBe Linearmotoren (W21, W21H) sind standardmaBig mit einem Referenzfahrtsensor ausgerustet. Den
Referenzfahrtsensor gibt es jedoch fur kein anderes LSA-Modell. Wenn ein groBBer Linearmotor oder Einachs-
roboter mit Referenzfahrtsensor verwendet wird, ist ,L“ in die Bezeichnung des Steuerungsmodells einzusetzen.

[




Linear Servo Actuator LSA

XSEL Steuerung

XSEL-

@

@

XSEL]

* Angabe der Spezifikation fur jede einzusetzende Achse.

@

-®

_@_

@ |@

-@

- 1@

@

-®

~-1®

-1@

(Achse 1) (Achse 2) (Achse 3) (Achse 4) (Achse 5) (Achse 6)

® ® @ Spezifikation der Achsen 1 und 2 ® ® @ Erweiterungs-E/A-Steckplatz
REICRSteuerungs-| Anzahl |Motorleistung| Enkoder-| Bremse | Creep |Referenz{Synchroni-| Netzwerk |Standard-E/As | (Steckplatz 1)|(Steckplatz 2) | (Steckplatz 3)|E/A-Flach-
typ der (W) typ Sensor | fahr- sation (separater | (Steckplatz 1) kabel-
Achsen sensor Steckplatz 1) lange
E E E E
(nicht (nicht (nicht (nicht
verwendet) | verwendet) | verwendet) | verwendet)
Frei Nt
(Nicht Erweiterungs-PEAS ErwenerungsPE EMe\terungsPE ErwenerungsPEA
1 netzwerk- 32 Eingange/ 32 Eingange/ 32 Eingange/ 32 Eingange/
vorbereitet) || 16 Ausgange 16 Ausgange 16 Ausgange 16 Ausgange
(1 Achse) (i 18060/88) NPN-Hod NPN- Modul NPN- Modu\ NPN- Modul
ur
DV N2
2 200 DeviceNet ||[Erweiterungs-PEAS| ErwenerungsPE Erwe\terungsPE ErwenerungsPEA
(2 Achsen)| sy S10/HBIL1S) ) 356 gmgq_nge/ 32Eingange/ ||| 32Eingangel |[| 32Eingange/ || 32Eingange/ || 2:2M
) Frei Frei Frei 56 Ausgange)( 16 Aysgange 16 Ausgange 16Ausgange || 16 Ausgange  (Standard)
P 3 300 Frei (ohne | (ohne | (Ohne Syn- NPN-Modlul NPN Modul NPN Modu\ NPN Modul
(Standard |(3 Achsen)| (fur N19) I (ohne | Creep | Referenz- | chronisation) o N3 3:3m
Spezifikation) (Inkremental)| Bremse) | Sensor) fahrsensor) CC-Link  ||(Erweiterungs-PEAS Erwenerungs -PEAS Erwe\terungs -PEAS ErwenerungsPE
Q 4 400 M 256 Eingange/|[ - 48 Eingange/ ||| 48 Eingange/ ||| 48Eingange/ || 48Eingange/ |[ 5:5m
(Globale |(4 Achsen) (furw21s) | B c L (Master- 256 Ausgange)ll 4g ausqange || 48Ausginge )| 48 Ausgange )| 48 Ausgange
Spezifikation) 1000 (Absolut) | _ (mit (mit Creep|  (mit Achse) NPN-Modul NPN Modul NPN Modu\ NPN Modul 0 Kein
5 (far W21H) Bremse) | Sensor) | Referenz- PR Pt Kabel
(5 Achsen) fahrsensor) 252?_225299/ Emsezwtgungs-PEAs ErwaezngrungsPE EwgezwtérungsPE ErwaezneérungsPE
Motorleistun ingar ingange ingange/ ingange/ ingange/
6 fir anlﬁe?e g S 256 Ausgange)f 16 pusqange ||| 16 Ausginge || 16 Ausgange )| 16 Ausgange
(6 Achser)| Einzelachsen S.\Slﬁvei PNP-Hodul PNP- Modul PNPModuI PNP- Modul
chse
“Aetsen | (20-750) Ehon o
56 ernet | [[Erweiterungs-PEAS| ErwenerungsPE Erwe\terungsPE ErwenerungsPE
missen Daten- 32 Eingange/ 32 Eingange/ 32 Eingange/ 32 Eingange/
Einachs- schnittstelle Jfl 16 asgange 16 Ausgange 16 Ausgange || 16 Ausgange
fggﬁllef PNP-Modul PNP Modul PNP Modul PNP Modul
) P3
Enweiterungs-PEAS, ErwenerungsPE Erwe\terungsPE ErwenerungsPE
48 Eingange/ 48 Eingange/ 48 Eingange/ 48 Eingange/
48 Ausgange 48 Ausgange 48 Ausgange 48 Ausgange
PNP-Modul PNP-Modul PNP-Modul PNP-Modul

Spannungs-
Versorgung

2:
Ein-
phasig
230 VAC

3:
Drei-
phasig
230 VAC

® Obwonhl die XSEL bis zu 6 Achsen steuern kann, ist bei Linearmotoren die Achsenzahl auf vier beschrankt. Die
Achsen 5 und 6 mussen in jedem Fall Einachsroboter sein.
@ Wenn die groBe Hochlast-Ausfuhrung W21H eingesetzt wird, beansprucht eine Achse W21H die Kapazitat zweier
Achsen (Achsen 1/2 oder 3/4). Zum Beispiel wird zum Verfahren einer Achse W21H eine 2-Achssteuerung und fur
zwei Achsen W21H eine 4-Achssteuerung benbtigt.
@ Die Bremse, der Creep Sensor und die Einstellungen des Referenzfahrtsensors sind die gleichen wie bei der
SSEL-Steuerung.




Technische Daten der Steuerung & E/A-Signaltabelle
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Technische Daten der Steuerung

Basisspezifikation

Serie/Typ der Steuerung

AnschlieBbare Antriebe

SSEL

Spannungsversorgung 230 V

Linearmotor (auBer STOHM/W21SM/W21HS/W21HM)
Einachsroboter (20 W~750 W)

P (Standard) Typ Q (Globaler) Typ

Linearmotor (alle Modelle)
Einachsroboter (20 W~750 W)

Energieversorgung

1652 VA max. (Hinweis 1)

3735 VA max. (Hinweis 2)

Trennwiderstand

500 VDC, 100 M€ (min)

500 VDC, 100 M< (min)

Steuerungsspezifikation

Stehspannung 1500 VAC fur 1 Minute 2500 VAC fur 1 Minute | 1500 VAC fur 1 Minute
Netzanschluss - Betriebsspannung Einphasig, 230VAC Ein-/Dreiphasig, 230 VAC
Rl G 10% 10%

Anoan SngoachiSsoona Achec (W) 800 1600 (Einphasig) / 2400 (Dreiphasig)
R AT 2 Achsen 6 Achsen (bis zu 4 Achsen bei Linearmotoren)

ansteuerbarer Achsen

Positionserfassungsmethode

Inkremental-Enkoder
Absolut-Enkoder

Inkremental-Enkoder
Absolut-Enkoder

Konfiguration Sicherheitsbeschaltung

Redundante Konfiguration nicht moglich

Redundante Konfiguration

Redundante Konfiguration
nicht moglic i ogli

nicht moglic

Antriebsabschaltung

Internes Abschaltrelais

Internes Abschaltrelais |Externe Schutzschaltung

Eingangsaktivierung

Kontakt-B-Eingang
(interne Energieversorgung)

Kontakt-B-Eingang

Kontakt-B-Eingan :
ngang (externe Energieversorgung,

(interne Energieversorgung)

redundant)

Geschwindigkeitseingabe

1 mm/s oder schneller, begrenzt dur

ch antriebsabhangigen Maximalwert

Beschleunigungseingabe

0,01 G oder hoher, begrenzt durch antriebsabhangigen Maximalwert

Betriebsmodus

Programm-/Positioniermodus

nur Programmmodus

(umschaltbar)

Programmsprache Super SEL Sprache

Programmanzahl 64
E Anzahl der Programmschritte 2000 6000
g épozgagrg%reMultitasking- 8 16
g Positionsanzahl 1500 4000

FLASHROM
Datenspeicher FLASHROM + SRAM Stutzbatteri
P (Optionale SRAM-Stiitzbatterie moglich) * uizbatiene

Dateneingabemodus Handprogrammiergerat oder PC-Software
g‘ Standard-E/As 24 Eingange/8 Ausgange (NPN oder PNP wahlbar) | 32 Eingange/16 Ausgange (NPN oder PNP wahlbar)
g Erweiterungs-E/As Nicht unterstutzt Max. 192 Eingange/192 Ausgange
£
Q : - Anschluss fur Handprogrammiergerat (D-sub, HalbstandardgroBe) | Anschluss fur Handprogrammiergerat (D-sub, 9-Pin)
2 | Serielle K kat
3 | venefle Rommunikation USB-Anschluss 2-Kanal-RS 232C-Schnittstelle (D-sub, 9-Pin-Stecker)
Q
a o System-E/As System-E/As
« | Zusatzliche E/As . o N . L — : — g A ]
p (Eingang fiir NOT-AUS, Eingangsaktivierung, Bremse bei Energieausfall) | (Eingang fir NOT-AUS, Eingangsaktivierung, Ausgangsbereitschaft)
<
W | Feldbus-Netzwerke (zukunftig moglich) DeviceNet, CC-Link, ProfiBus, Ethernet
c ; Uberwachung: Motoruiberstrom, Temperatur im Motor/Antrieb, Uberlast,
2 SeiEalllil Ul Enkoder offen, Software-Grenze Uberschritten, Systemfehler, Batteriefehler, usw.
]
x T
£ _Bfg},'g?,%sgitgﬁnpefat“'/ 0~40°C, 10~95 % (nicht kondensierend)
‘%’. Betriebsumgebung Keine aggressiven Gase und minimale Staubentwicklung
[]
£ 100(B) x 202.6(H) x 126(T) 340(B) x 195(H) x 125.3(T)
g AuBenabmessungen (wenn eine Stutzbatterie fir Absolutdaten vorhanden ist) (Absolutspezifikation fur 6 Achsen)
(3]
D | Gewicht 1.4 kg 5.7 kg (6-axis absolute specification)
<

Zubehor E/A-Flachkabel (34 Adern) E/A-Flachkabel (50 Adern)

(Hinweis 1) Fur groBen Standard-Typ W21SS.
(Hinweis 2) Fur groBe Hochlast-Typen W21HS/W21HM. (Wenden Sie sich bitte an IAl, wenn Sie Einachsroboter kombinieren wollen.)
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E/A-Signaltabelle [SSEL Steuerung]

Die SSEL-Steuerung kann auf “Programmmodus” gesetzt werden, wobei die Achse gemaB der an die Steuerung Ubertragenen Eingangssig-
nale verfahrt oder auf “Positioniermodus”, bei dem die Achse auf die Positionen fahrt, die Uber Signale von der Host-SPS vorgegeben werden.
Im Positioniermodus gibt es funf Eingangsschemata, von denen jedes einzelne ein anderes Betriebsmuster fur unterschiedliche Anwendun-
gen steuert (Fur weitere Informationen wenden Sie sich bitte an IAI.)

Programmmodus -+ - Der Betrieb der Achse und der Datenaustausch mit der Peripherie sind nur mit einer dieser
Steuerungen moglich. Kreisinterpolation sowie Bahnsteuerung werden ebenfalls realisiert.
SSEL
Positioniermodus Standardmodus =~ ---eeeeeees Anfahren von bis zu 1500 Positionen. Schubbetrieb ist ebenfalls moglich.
Modellumschaltmodus ------ Modellnummern kbnnen zusatzlich zu den Positionsnummern eingegeben werden.
Verschiedene Positionen konnen fur die einzelnen Modelle unter derselben Positionsnummer gesetzt werden.
Modus mit 2 unabh&ngigen Achsen--- 2 Achsen kdnnen einzeln gesteuert werden (starten/stoppen).
Teachingmodus ~ «+-«eeveveee Positionen sind extern durch Handprogrammiergerat programmier- und speicherbar.
Kompatibler DS-S-C1-Modus --- Die Anordnung der E/As ist mit der Konfiguration in der konventionellen DS-S-C1-Steuerung identisch,
sodass die Programmierung Ihrer gegenwartig verwendeten Steuerung direkt ibertragen werden kann.
i e e - dardmod ode altmod o ERUEEN e gmod ompatibler D od
1A | 24V Eingang 24-V
1B 016 | Anwahl Programm 1 |Positionseingang 10 Eingang 10  |Positionseingang 7 | Achse 1 Jogbetrieb — | Positions-Nr. 1000
2A 017 | Anwahl Programm 2 |Positionseingang 11|  Eingang 11 | Positionseingang 8 | Achse 2 Jogbetrieb + -
2B 018 Anwahl Programm 4  |Positionseingang 12 Eingang 12  (Positionseingang 9 | Achse 2 Jogbetrieb — =
3A 019 | Anwahl Programm 8 |Positionseingang 13 Eingang 13  |Positionseingang 10 |Feinverstellung (0.01 mm) -
3B 020 | Anwahl Programm 10 — Eingang 14 | Positionseingang 11 Feinverstellung (0.1 mm) -
4A 021 Anwahl Programm 20 - Eingang 15  |Positionseingang 12 | Feinverstellung (0.5 mm) -
4B 022 Anwahl Programm 40 = Eingang 16  |Positionseingang 13 | Feinverstellung (1 mm) =
5A 023 CPU-Reset Fehler-Reset Fehler-Reset Fehler-Reset Fehler-Reset CPU-Reset
5B 000 Start Start Start Achse 1 Start Start Start
6A 001 Universeller Eingang | Referenzpunktfahren| Referenzpunktfahren [Achse 1 Referenzpunkifahren|  Servo EIN Halt (Pause)
6B 002 Universeller Eingang Servo EIN Servo EIN Achse 1 Servo EIN Pause Loschen
7A ) 003 Universeller Eingang |Schubbewegung| Schubbewegung | Achse 1 Pause | Positionseingang 1 |Interpolationseinstellung
7B 5;:1-9’ 004 Universeller Eingang Pause Pause Achse 1 Loschen | Positionseingang 2 | Positions-Nr. 1
8A 005 Universeller Eingang Loschen Loschen Achse 2 Start | Positionseingang 3 | Positions-Nr. 2
8B 006 Universeller Eingang |Interpolationseinstellung| Interpolationseinstellung | Achse 2 Referenzpunkifahren | Positionseingang 4 | Positions-Nr. 4
9A 007 Universeller Eingang |Positionseingang 1 Eingang 1 Achse 2 Servo EIN | Positionseingang 5 | Positions-Nr. 8
9B 008 Universeller Eingang |Positionseingang2| Eingang 2 Achse 2 Pause | Positionseingang 6 | Positions-Nr. 10
10A 009 Universeller Eingang |Positionseingang 3 Eingang 3 Achse 2 Loschen | Positionseingang 7 | Positions-Nr. 20
10B 010 Universeller Eingang |Positionseingang 4|  Eingang 4 Positionseingang 1 | Positionseingang 8 | Positions-Nr. 40
11A 011 Universeller Eingang |Positionseingang 5| Eingang 5 Positionseingang 2 | Positionseingang 9 | Positions-Nr. 80
11B 012 Universeller Eingang |Positionseingang 6 Eingang 6 Positionseingang 3 | Positionseingang 10| Positions-Nr. 100
12A 013 Universeller Eingang |Positionseingang 7 Eingang 7 Positionseingang 4 | Positionseingang 11| Positions-Nr. 200
12B 014 Universeller Eingang |Positionseingang 8| Eingang 8 Positionseingang 5 | Teachingmodus | Positions-Nr. 400
13A 015 Universeller Eingang |Positionseingang 8| Eingang 9 Positionseingang 6 | Achse 1 Jogbetrieb +| Positions-Nr. 800
13B 300 Alarm Alarm Alarm Alarm Alarm Alarm
14A 301 Bereit Bereit Bereit Bereit Bereit Bereit
14B 302 | Universeller Ausgang [Positionierung ausgefiihrt | Positionierung ausgefuhrt | Achse 1 Positioning complete | Positionierung ausgefihrt | Positionierung ausgefiihrt
15A 303 | Universeller Ausgang |Referenzpunktfahren | Referenzpunktfahren |Achse 1 Referenzpunkifahren |Referenzpunktfahren -
15B Q::g 304 | Universeller Ausgang |Servoausgang EIN | Servoausgang EIN |Achse 1 Servo EIN [Servoausgang EIN —
16A 305 | Universeller Ausgang |Schubbewegung ausgefiihrt| Schubbewegung ausgefiihrt | Achse 1 Schubbemeg. ausgefiin - -
16B 306 | Universeller Ausgang |Batteriefehler fir Systemdaten| Batteriefehler fir Systemdaten | Achse 2 Referenzpunkifahren (Batteriefehler i Systemdaten | Batteriefehler fir Systemdaten
17A 307 | Universeller Ausgang |Batteriefehler fir Absolutdaten| Batieriefehler fir Absolutdaten | Achse 2 Servo EIN |Bateriefehler fir Absolutdaten| Batteriefehler fir Absolutdaten
17B | oV Eingang 0-V

* Durch Verandern der anwendungsbezogenen Einstellungen kbnnen Positionen sowohl binar als auch im BCD-Format eingegeben werden.
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E/A-Signaltabelle [XSEL Steuerung]

Die XSEL-Steuerung kann zum Standard-E/A-Modul bis drei Erweiterungs-E/A-Module zusatzlich fur weitere Eingange/Ausgange aufnehmen
Drei Typen von Erweiterungs-E/A-Modulen stehen wahlweise zur Verfugung:
® 32 Eingange/16 Ausgange (Modell: N1/P1) @ 16 Eingange/32 Ausgange (Modell: N2/P2)  ® 48 Eingange/48 Ausgange (Modell N3/P3)

Il Standard-E/A-Signal- 0 Erweiterte E/A-Signal- 0 Erweiterte E/A-Signal- 0 Erweiterte E/A-Signaltabelle (Modell: N3/P3)
tabelle (Modell: N1/P1) tabelle (Modell: N1/P1) tabelle (Modell: N2/P2)
PIN |Kat,| Nr. esi;i?gﬁjgé PIN [Kat.| Nr. j:‘i?gﬁ:gg PIN [Kat.| Nr. S;asrt‘glfﬂgé PIN |Kat. Nr.| Standardeinstellung | PIN |Kat. Nr.| Standardeinstellung
1 |24V Eingang 24V 1 |24v Eingang 24V 1 |24 Eingang 24V 1 |24V Eingang 24V (PIN 2-25/51-74) | 51 Universeller Ausgang
2 Programmstart 2 Univ. Eingang 2 Univ. Eingang 2 Universeller Eingang 52 Universeller Ausgang
3_ Univ. Eingang 3_ Univ. Eingang 3_ Univ. Eingang 3_ Universeller Eingang 53 Universeller Ausgang
4_ Univ. Eingang 4_ Univ. Eingang 4_ Univ. Eingang 4_ Universeller Eingang 54 Universeller Ausgang
5_ Univ. Eingang 5_ Univ. Eingang 5_ Univ. Eingang 5_ Universeller Eingang 55 Universeller Ausgang
6_ Univ. Eingang 6_ Univ. Eingang 6_ Univ. Eingang 6_ Universeller Eingang 56 Universeller Ausgang
[ 7] Univ. Eingang [7 ] Univ. Eingang (7] Univ. Eingang [ 7| Universeller Eingang 57 Universeller Ausgang
I Univ. Eingang I Univ. Eingang I ||5 Univ. Eingang I Universeller Eingang 58 Universeller Ausgang
g_ Progr.spez. Nr.1 g_ Univ. Eingang 9_ g Univ. Eingang 9_ Universeller Eingang 59 Universeller Ausgang
10 | Progr.spez. Nr.2 10 | Univ. Eingang 10 | Q Univ. Eingang 10| Universeller Eingang 60 A Universeller Ausgang
L Progr.spez. Nr.4 L Univ. Eingang L G Univ. Eingang L IIE Universeller Eingang 61 g Universeller Ausgang
l Progr.spez. Nr.8 L Univ. Eingang l Univ. Eingang l g Universeller Eingang 62 E Universeller Ausgang
l Progr.spez. Nr.10 l Univ. Eingang l Univ. Eingang l ﬁ Universeller Eingang 63 g Universeller Ausgang
14 Progr.spez. Nr.20 14 Univ. Eingang 14 Univ. Eingang 14 | G Universeller Eingang 64 Universeller Ausgang
? Progr.spez. Nr.40 ? Univ. Eingang ? Univ. Eingang ? Universeller Eingang 65 Universeller Ausgang
T Univ. Eingang ? Univ. Eingang ? Univ. Eingang T Universeller Eingang 66 Universeller Ausgang
I ||E Univ. Eingang z '|E Univ. Eingang T Univ. Eingang z Universeller Eingang 67 Universeller Ausgang
l g Univ. Eingang l ("3" Univ. Eingang l Univ. Ausgang l Universeller Eingang 68 Universeller Ausgang
i ﬁ Univ. Eingang i ﬁ Univ. Eingang & Univ. Ausgang 1L Universeller Eingang 69 Universeller Ausgang
20 G Univ. Eingang 20 | G Univ. Eingang 20 Univ. Ausgang 20 Universeller Eingang 70 Universeller Ausgang
T Univ. Eingang T Univ. Eingang T Univ. Ausgang T Universeller Eingang 71 Universeller Ausgang
? Univ. Eingang ? Univ. Eingang ? Univ. Ausgang ? Universeller Eingang 72 Universeller Ausgang
? Univ. Eingang ? Univ. Eingang ? Univ. Ausgang ? Universeller Eingang 73 Universeller Ausgang
? Univ. Eingang ? Univ. Eingang ? Univ. Ausgang ? Universeller Eingang 74 Universeller Ausgang
? Univ. Eingang ? Univ. Eingang ? Univ. Ausgang ? Universeller Eingang 75 | oV Ausgang OV (PIN 2-25/51-74)
? Univ. Eingang ? Univ. Eingang ? Univ. Ausgang 26 |24V Eingang 24V (PIN 27-50/76-99) | 76 Universeller Ausgang
? Univ. Eingang T Univ. Eingang ? Univ. Ausgang 27 Universeller Eingang 7 Universeller Ausgang
? Univ. Eingang ? Univ. Eingang ? Univ. Ausgang T Universeller Eingang 78 Universeller Ausgang
? Univ. Eingang ? Univ. Eingang ? Univ. Ausgang ? Universeller Eingang 79 Universeller Ausgang
W Univ. Eingang T Univ. Eingang W Univ. Ausgang W Universeller Eingang 80 Universeller Ausgang
? Univ. Eingang T Univ. Eingang ? Univ. Ausgang T Universeller Eingang 81 Universeller Ausgang
3T Univ. Eingang ST Univ. Eingang ST Univ. Ausgang 3T Universeller Eingang 82 Universeller Ausgang
? Univ. Eingang F Univ. Eingang F ﬁ Univ. Ausgang ? Universeller Eingang 83 Universeller Ausgang
34 Ausgang Alarm 34 Univ. Ausgang ST (Sa Univ. Ausgang ST Universeller Eingang 84 Universeller Ausgang
? | Ausgang Bereitschaft ? Univ. Ausgang ? ﬁ Univ. Ausgang ? Universeller Eingang 85 Universeller Ausgang
? Ausgang NOT-AUS ? Univ. Ausgang ? G Univ. Ausgang ? Universeller Eingang 86 ﬁ Universeller Ausgang
? Univ. Ausgang ? Univ. Ausgang ? Univ. Ausgang ? I|E Universeller Eingang 87 8 Universeller Ausgang
E Univ. Ausgang E Univ. Ausgang F Univ. Ausgang ? g Universeller Eingang 88 /,:\‘ Universeller Ausgang
& A Univ. Ausgang & A Univ. Ausgang i Univ. Ausgang E ﬁ Universeller Eingang 89 G Universeller Ausgang
i g Univ. Ausgang i g Univ. Ausgang i Univ. Ausgang i G Universeller Eingang 90 Universeller Ausgang
L E Univ. Ausgang i g Univ. Ausgang i Univ. Ausgang L Universeller Eingang 91 Universeller Ausgang
i g Univ. Ausgang i g Univ. Ausgang i Univ. Ausgang i Universeller Eingang 92 Universeller Ausgang
43 Univ. Ausgang 43 Univ. Ausgang 43 Univ. Ausgang 43 Universeller Eingang X] Universeller Ausgang
T Univ. Ausgang I Univ. Ausgang T Univ. Ausgang T Universeller Eingang 94 Universeller Ausgang
F Univ. Ausgang ? Univ. Ausgang F Univ. Ausgang ? Universeller Eingang 95 Universeller Ausgang
? Univ. Ausgang K Univ. Ausgang K Univ. Ausgang K Universeller Eingang 9 Universeller Ausgang
T Univ. Ausgang F Univ. Ausgang T Univ. Ausgang T Universeller Eingang 97 Universeller Ausgang
F Univ. Ausgang K Univ. Ausgang K Univ. Ausgang K Universeller Eingang 9 Universeller Ausgang
K Univ. Ausgang F Univ. Ausgang F Univ. Ausgang F Universeller Eingang 9 Universeller Ausgang
5 |[ov Eingang OV 50 |ov Eingang OV 50 |ov Eingang OV F Universeller Eingang 100 | ov Ausgang 0V (PIN 27-50/76-99)
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I AuBenabmessungen

[ SSEL ] [ XSEL ] Grundausfuhrung (Inkremental-Enkoder, ohne Bremsen und E/A-Erweiterungen)

Achsen 1~4 Achsen 5/6 Seitenansicht (allgemein)
3
196 49.5_75 7595495
P-Typ
(1,6/2,4 kW)
Q-Typ 80
(1,6 kW)
5 =88 o
] UAI
K H —EI:[g ° 3._
125.3
-T
((2),4 kw))lp
(Hinweis 1)  Diese Batterie dient der Speicherung absoluter Daten. Bei ei-
ner inkrementalen Modell-Spezifikation ist sie nicht vorhanden.
i Zubehor-/Ersatzteil-Matrix
Bezeichnung ‘ Modell ‘ Bemerkungen SCON SSEL XSEL
RCM - T ohne CE-Zeichen O — -
. . CON - T - ENG e} — —
Handprogrammiergerat (Standard)
SEL-T-J Adapterkabel im Lieferumfang enthalten — (@) O
SEL-T — — O
RCM - TD ohne CE-Zeichen (@) - -
Handprogrammiergerat mit -
NOT-AUS-Taster (ANSI) SEL-TD-J Adapterkabel im Lieferumfang enthalten — @) @)
SEL-TD — — @)
IA-T-XA-J Adapterkabel im Lieferumfang enthalten — (@) (@)
Handprogrammiergerat (ANSI)
IA-T-XA — — O
Dateneingabegerat RCM - P ohne CE-Zeichen @) = =
RCM - 101 - MW - EU (@) — —
PC-Software (RS232-Kabel) IA-101- X- MW - J| Adapterkabel im Lieferumfang enthalten — @) @)
IA-101- X- MW D-Sub-, 9-PIN-Stecker liegt PC-seitig — — (@)
PC-Software (Erfullt Schutzkategorie 4) IA-101- XA - MW | D-Sub-, 9-PIN-Stecker liegt PC-seitig — — (@)
PC-Software (USB-Kabel) IA-101-X-USB USB-Stecker liegt PC-seitig — O —
IA- 101 - X-USBMW | USB-Stecker liegt PC-seiti — — O
PC-Software (USB-Kabel mit USB-Adapter) legt PC-seitg
RCM - 101 - USB - EU ] — —
REU - 1 Fur XSEL-Steuerung — — @)
Bremswiderstandsmodul
REU - 2 Fur SCON-, SSEL-Steuerung (@) O —
Bedien-Panel PU- 1 Kabellange: 3 m = O =
Erweiterungs-E/A-Modul IA-103-X-32 32 Eingange/16 Ausgange, NPN-Spezifikation - - (@)
Erweiterungs-E/A-Modul IA-108- X -32- P | 32Eingange/16 Ausgange, PNP-Spezifikation — — @)
Erweiterungs-E/A-Modul IA-103-X -16 16 Eingange/32 Ausgange, NPN-Spezifikation — — O
Erweiterungs-E/A-Modul IA-103- X- 16 - P | 16 Eingange/32 Ausgange, PNP-Spezifikation = = @]
Erweiterungs-E/A-Modul IA-10-3204 - NP 48 Eingange/48 Ausgange, NPN-Spezifikation — — (@)
Erweiterungs-E/A-Modul IA-10-3204 - PN | 48 Eingange/48 Ausgange, PNP-Spezifikation — — (@)
Stutzbatterie fur Systemspeicher AB-5 — O -
Blindstecker DP- 3 — @) —
IA-CV-USB - —
USB-Adapter ©
RCB - CV - USB O — —
USB-Kabel CB - SEL - USB010 | Kabellange: 1 m — (@) O
Adapterkabel CB - SEL - SJ002 Kabellange: 0,2 m = O =
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Optionen

I Optionen

Handprogrammiergerate (fur SCON)

0 Beschreibung  Eingabegerate fur Positionsdaten sowie Uberwachung
aktueller Achspositionen und Ein-/Ausgabesignale. ~ RCM-T/TD CON-T-ENG RCM-P
105 32.2.7.5 66.6 110.0 86 y LBy
l Modell RCM-T (Standardausfuhrung, ohne CE-Zeichen) —
RCM-TD (NOT-AUS-Taster-Ausfihrung, ohne CE-Zeichen)
CON-T-ENG  (ANSI-Ausfihrung)
RCM-P (Einfachausfiihrung, ohne CE-Zeichen)

|
L

|

249.5
140

l Konfiguration

80

B Technische Daten

Bezeichnung RCM-T/TD CON-T-ENG
Betriebstemperatur/Luftfeuchtigkeit{ Temperatur 0~40°C, relative Luftfeuchtigkeit 85% oder darunter
Schutzklasse - IP54 -
Gewicht ca. 6509 ca.400g ca.360g
Kabellange 5m
Display LCD (21 Zeichen x 16 Zeilen) | LCD (20 Zeichen x 4 Zeilen) |LCD (16 Zeichen x 2 Zeilen)

PC-Software (fur SCON, nur Windows)

B Beschreibung Inbetriebnahmesoftware zur Eingabe von Positionsdaten und Steuerung
von Testablaufen. Vereinfachte Fehlersuche und vielfaltige Funktionen
wie Tippbetrieb, Feinverstellung, Schritt- und Dauerbetrieb.

I Modell RCM-101-MW-EU (mit RS232C-Kabel + Adapterkabel)

. i Einsetzbare Steuerung
l Konfiguration RS2326.Kabel

RCB - CV - MW

; 0.3m 5m
B e
s— Adapterkabel
PC-Software (CD) CB - RCA - S10050

I Modell RCM-101-USB-EU (mit USB-Kabel, USB-Adapter + Adapterkabel)

B Konfiguration Einsetzbare Steuerung
USB-Adapter

- RCB - CV - USB
im 5m
& == oo [0
USB-Kabel Adapterkabel
PC-Software (CD) CB - SEL - USB010 CB - RCA - SI0050
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I Optionen
Handprogrammiergerate (fur SSEL/XSEL)
B Beschreibung  Handprogrammiergerat zur Eingabe (Teach-in) von Programmen/ SEL-T/TD IA-T-XA
Positionen, fur Testlauf, Uberwachung und weitere Funktionen. 66.6 133
—
I Modell SEL-T-J (Standardausfihrung mit Adapterkabel) ‘ S
SEL-T (Standardausfuhrung)

SEL-TD-J (ANSI-NOT-AUS-Taster-Ausf. m. Adapterkabel)
SEL-TD (ANSI-NOT-AUS-Taster-Ausfuhrung)
|A-T-XA-J (ANSI-Ausfuhrung mit Adapterkabel)
IA-T-XA (ANSI- Ausfiihrung)

SEL-T/TD

0 Konfiguration

Einsetzbare Steuerun .
XSEL-P/Q ’ B Technische Daten

Bezeichnung | SEL-T/TD | IA-T-XA

Einsetzbare |Betriebstemperatur/Luftieuchtigkeit| Temperatur 0~40°C, relative Luftfeuchtigkeit 85% oder darunter
Steuerung

SEL-T/TD: 5m SSEL-C Schutzklasse IP54 IP54
IAT-XA: 5 m 0.2m | F Gewicht ca. 400 g ca. 600 g (ohne Kabel)
Hinweis -
Nur IA-T-XA-Modelle ab Version 1.20 oder hoher Kabellange 5m 5m
kbnnen zusammen mit Linearmotoren eingesetzt = . . . . .
werden. Adapterkabel: CB-SEL-SJ002 Display LCD (20 Zeichen x 4 Zeilen) | LCD (32 Zeichen x 8 Zeilen)

PC-Software (fur SSEL/XSEL, nur Windows)

0 Beschreibung  Inbetriebnahmesoftware zur Eingabe von Programmen/Positionen, fur
Testlauf, Uberwachung und weitere Funktionen. Erweiterte Fehlersuch-
funktionen zur Verkurzung der Inbetriebnahmezeit.

B Modell 1A—101—X—MW—J (mit R$232C-Kabel + Adapterkabel)
IA—1 01 —X—MW (mit R82320-Kabel) Einsetzbare Steuerung

. . XSEL-P/PX
B Konfiguration Attt AT

& - S D{.

= _ Einsetzbare

0.2m | B steuerung
RS232C-Kabel [ N
PC-Software (CD) CB- ST - EIMWO050 - EB 00— —» H| SSEL-C
Adapterkabel

CB-SEL-SJ002

I Modell |A—101—XA—MW (mit Kabel nach Schutzkategorie 4)
| Konflgurahon Einsetzbare Steuerung

XSEL Q/QX Hinweis
g; M - @K I i m ’fNurSoﬂware-Versionen ab 6.0.0.0 oder hoher kon-

D — nen zusammen mit Linearmotoren eingesetzt werden.
(Kabel nach Schutzkategorie 4)
PC-Software (CD) CB ST - AIMWO050 - EB
I Modell [A—101—X—USB (mit USB-Kabel)
B Konfiguration Blindstecker Einsetzbare
DP-3 o Steuerung
- 0-» F SSEL-C
= 1m
5 <+ —
i’ e . .
USB-Kabel
PC-Software (CD) CB - SEL - USB010
I Modell [A—101—X—USBMW (mit Kabeln + USB-Adapter)
. . Einsetzbare Steuerung
B Konfiguration USB-Adapter XSEL-P/PX
IA-CV-USB
iﬂa - PRSI oy e 5m o
o U
USB-Kabel RS232C-Kabel |
PC-Software (CD) CB - SEL - USB010 CB - ST - EIMWO050 - EB
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Bremswiderstandsmodul

l Beschreibung Dieser Widerstand wandelt den beim Abbremsen des Motors erzeugten I Referenz filr erforderliche Anzahl an Widerstanden Wl External Dimensions

Riickstrom in Warme um. Bestimmen Sie anhand der Tabelle rechts die

Gesamtausgangsleistung aller einzusetzenden Achsen und installieren
Sie die erforderliche Anzahl von Bremswiderstanden.

I Modell REU — 1 (XSEL)
REU — 2 (SCON/SSEL)
H Spezifikation

Gewicht 0.9 kg
220Q 80 W
CB - ST - REU010 (XSEL)

CB - SC - REU010 (SSEL)

Eingebauter Regenerativwiderstand

Anschlusskabel Steuerung
(im Lieferumfang enthalten)

Bedien-Panel

l Beschreibung Display zur Lokalisierung von der Steuerung ausgege-
bener Fehler und Anzeige der momentan laufenden
Programm-Nummer.

I Modell PU — 1 (Kabellange 3 m)

.2 17 43

3.

cooa

o
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IAD

Blindstecker

B Beschreibung Stecker am Anschluss des Handprogrammiergerates
zum Trennen der Aktivierungsschaltung, wenn die
SSEL-Steuerung mit einem PC Uber ein USB-Kabel
verbunden wird. (Dieser Stecker wird zusammen mit
der PC-Software 1A-101-X-USB geliefert.)

I Modell DP -3

USB-Kabel

B Beschreibung Kabel zwischen Steuerung mit USB-Buchse (SSEL) und PC.
Um eine Steuerung ohne USB-Buchse (SCON/XSEL)
anzuschlieBen, wird der Anschluss an die USB-Buchse des
PCs mit einem USB-Kabel realisiert, indem man an das
RS232C-Kabel einen USB-Adapter steckt.

(Siehe PC-Software RCM-101-USB-EU / IA-101-X-USBMW.)

I Modell CB — SEL — USB010 (Kabellange 1 m)

25

‘ Horizontal ‘ Vertikal

XSEL | SSEL |SCON| XSEL |SSEL [SCON
i | 200w |-80ow |~200w| ~100w |~200w/~100W
it ~1000W ~750W| ~800W |~600W|~400W
| ~1500W ~1200W |-800W|~750W
| ~2000W ~1600W
e ~2000W
ot ~2400W

195

* Die erforderliche Anzahl regenerativer Widerstandsmodule kann je nach den
Einsatzbedingungen groBer als der oben angegebene Wert sein.

Stutzbatterie Systemspeicher (nur SSEL)

B Beschreioung Wenn das Programm globale Marker
benutzt, bleiben durch diese Batterie
die Daten nach Abschalten der Steuerung
erhalten.

I Modell AB-5/AB -5 - CS (mit Gehause)

USB-Adapter

l Beschreibung Dieser Adapter wandelt die Uber ein RS232C-Kabel
empfangenen Daten zur weiteren Ubertragung mittels
USB-Kabel. (Dieser Stecker ist im Lieferumfang der
PC-Software RCM-101-USB-EU / IA-101-X-USBMW.)

I Modell IA-CV-USB
(XSEL)
RCB -CV -USB
(SCON)

Adapterkabel

| Beschreibung Adapterkabel zum Verbinden des D-Sub-, 25-PIN-Steckers
des Handprogrammiergerats oder PCs (PC-Software) mit
dem Handprogrammiergerat-Anschluss (Halb-Standard-MaB)
der SSEL-Steuerung.

I Modell CB — SEL — SJ002 (Kabellange 0.2 m)




Linear Servo Actuator LS

B Kabel

Motor-Kabel

I Modell CB-XEU-MALICIC] (Kompakt-, Schmal-, Flach- und MIttel-TyP) b koo scrss s o s SConcact amt 30 m i e YSEL
CB-XEUMC-MAIO (GroB-Typ)
L

Ader |Farbe| Signal| Nr. r. | Signal |Farbe| Ader
(6 17 Grun| PE 1 1 U Rot
075 qmmfro Y| 2 2 | V. |WeiB] 075
4 1 ’ WeiB| V 3 3 | W [schwar] (gecrimpt)
g D B I @D Scwar, W[ 4 4 | PE |Grin
4

(Vorderansicht)

Achsenseitig

* Angabe der erforderlichen Kabellange (L) in 0. Beispiel: 080 =8 m

I Modell CB-XEU2-PLA[ 1] Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON/SSEL und 30 m fir die XSEL.

e e s
= ———
L WeiBorange| E24V 12 1 E24V WeiB/blau
o iy i Vol
@1 Braun/blau LS 26 1 LS WeiB/ot | AWG24
Braun/geh | CREEP 25 CREEP _[Weidlschwarz| ~ (gecrint)
Seior | ot 5 = ST v
Er RV TWoshas
= = PS8, 10 s mbola)
= T
(3) — — 1 Nr. Signal Farbe Ader
[ s a e
AWG26 | WeiBigelb = [ Wei/gelo.
T () (Gelotet) [ WeiBirot - B WeiBl/rot
e K 1 5 I:wwmm
Voripn o = Vioipn:
o \ s
RS 13 16 Orange D+ £
@ Gin | Srp- 5
Pink BAT+ 14 1 7 FG Erdung | 0.15sq
I Gav BT s s b G
(Vorderansicht) Fo | vec [ e - 5 S5 Grn |
i Sohesr | o7 BATT |
Steuerungsseilig Achiseisalt Sa xR 20 = BAT oy
- o Vee [t
= S SN[ Sehua
i oA v - -
-
(In der Spalte "Farbe" bedeuten “weiB/blau” ) BK+ Gelb

* Angabe der erforderlichen Kabellange (L) in 000, Beispiel: 080 = 8 m

I Modell CB-XEU3-PAI[1] Die maximale Kabellange betragt 20 m fur die SCON'SSEL und 30 m fur i XSEL.

Ader nal
L =
E) = =
= = 3
— — 19 ~ ~ Signal Farbe Ader
WeiB/blau A+ |
4 1 AWG26 [ Weibigel A
(Gelotet) [ WeiBirot - I
5 X
EE 13 WeiBpink 7 T WeiB/pink
Weibigrau 3 Worgrau
Grange | sAbT 5!
(Vorderansicht) el = — — 0.155q
Grav | BAT- 5 J 5 S (geoter)
Voo s &l o o
Sohwarz | GND 7 BATE
T BrR- o H BAT:
Gelb BKR+ 1 CC
= 22 GND
Die -
Brc
(In der Spate "Farbe" bedeuten weiBiolau” o s

.|Farbe| Ader | Nr. |Farbe| Ader | |Farbe| Ader
L 1A |Braun 1 9B | Grau2 1 Braun 1 18 | Grau2 35 Griun 4
| 18 | Rott 10A | WeiB 2 2 | Rott 19 | WeiB 2 36 | Blaud
2A |Orange 1 [10B_|Schwarz 2 3 |Orange 1 20 [Schwarz 2| 37 | Pink4
SSEL XSEL ‘ 28 | Gebb1 11A |Braun3 4 | Geb1 21 | Braun 3 38 | Graus
BAR] Grlin 1 SIER FotS 5 | Grund 22 | Rot3 39 | WeiB4
1 5 3B | Blau 1 12A_lOrange 3 6 | Blaut 23 |Orange 3 40_|Schwarz 4|
H A Dkl | dah 128 1 Gabg § P x I 24 | Geb3 41 | Brawn 5
H E L § . £ 8 [Graut | Fach- [25 [ Grun3 | Flach- [42 | Rots | Flach-
- b oA [Wein 1] (Press [13B | Blaud | (Press. B 0 | Weis1 | kabel, [26 | Blaus | kabel, [43 [Oranges| kabel,
H Kein Stecker am Kabelende 58 |Schwarz 1]oeschueBf1aa | pink 3 |oeschueity) L Procs. Precs. ge o
H 6A | Braun 2 |14 [Graus 10 _|schwarz 1| i TR BT ( f 73 IC ( fel
H 88 | Rot2 15A | Wein s 11| Braun 2 [958 | Graus 99 35| Grun 5 |eeschveld)
g B 40 7A [orange 2 155 [Schvarz 3 12 | Rot2 29 | WeiB3 46 _| Blaus

78 | Gelb2 [16A |Braun 4 13 _[Orange 2| 30_[Schwarz3 47_| Pinks
14 I 1| Bran4 48 | Graus

Flachkabel AWG28 8A | Grin 2 168 | Rot4 Gelb2 31 | Braun rau
34/50 Adern (SSEL/XSEL) 88 | Blau2 [17A_[Orange 4 15 | Grn2 32 | Rot4 49 | WeiB5
9A | Pink2 178 | Gelb 4 16 | Blau2 33_|Orange 4 50 [Schwarz

17 | Pink2 34 | Gelba

* Angabe der erforderlichen Kabellange (L) bis zu 10 m in 0o0. Beispiel: 080 =8 m

Kein Stecker

Flachbandkabel ®

Rot-2 AWG28 AWG28

1B
® Flachbandkabel-Stecker

HIF6 - 40D - 1.27R (Hirose)
\_Flachkabel (20 Adern) x 2

Kein Stecker

eiss-2
|Schwarz-2|
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Anderungen als Folge des technischen Providing quality products
Fortschritts vorbehalten since 1986
Betriebshinweise

@ In diesem Produkt ist ein Hochleistungsmagnet aus seltenen Erdmetallen eingebaut, der die Funktion von
Herzschrittmachern und anderen medizintechnischen Geraten beeintrachtigen kann.
Eine Person mit Herzschrittmacher und anderem medizintechnische Gerat darf sich nicht in unmittelbarer
Nahe dieses Erzeugnisses aufhalten. Mobiltelefone, Uhren, Kreditkarten und andere Genauigkeitsgerate
konnen ebenfalls in unmittelbarer Nahe desMagneten beschadigt werden.

@ Die Umgebung, in der dieses Produkt eingesetzt wird, muss folgende Bedingungen erfullen:
Keine direkte Sonneneinstrahlung, keine Warmestrahlung von Warmebehandlungsofen oder anderen gro3en
Warmequellen; Umgebungstemperatur 0 bis 40°C; Umgebungsluftfeuchtigkeit 85% oder darunter;
nicht kondensierend; keine aggressiven oder entflammbaren Gase; minimale Staubentwicklung; kein Olnebel
und KuhImittel, keine Schwingungen uUber 0,3 G, keine starken elektromagnetischen Wellen, keine UV-Strahlen
oder Strahlung

€ Wenden Sie keine UbermaBige Kraft auf die Spaltabdeckungen oben am Erzeugnis an. Die Spaltabdeckungen
kdbnnen beschéadigt werden. Das Produkt kann durch Fallenlassen oder Schlage beschadigt werden.
Lassen Sie entsprechende Vorsicht walten.

@ Dieses Produkt darf weder in vertikaler Einbaulage noch in Anwendungen mit Schubbewegung eingesetzt werden.

1A1

Quality and Innovation

Ihr Ansprechpartner fur IAl-Produkte:
Schluter Automation und Sensorik GmbH
Bergstr. 2

D-79674 Todtnau - Germany

Tel: +49 (0) 7671 99256-0 Fax: -50
www.linearachsensysteme.de

IAl, das IAl-Logo, RoboCylinder™, das RoboCylinder™-Logo, IntelligentActuator™ und das IntelligentActuator™-Logo sind Marken oder Produktnamen der IAI Corporation oder ihrer Tochtergesellschaften in den USA oder Deutschland





