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1 Antrieb mit im Schlitten integriertem Servomotor

Statt den Schlitten durch eine rotieren- A(’?
de Kugelumlaufspindel zu bewegen, ist AR
bei der NS-Serie die Kugelumlaufspindel
fixiert und der Schlitten wird mittels
eines darin integrierten Servomotors
bewegt.

Die feststehende Spindel ermoglicht
ohne unglnstige Nebeneffekte Bewe-
gungen mit hoher Geschwindigkeit
und langem Hub.

Kugelumlaufspindel

Schlitten + Servomotor

ISA-Serie

NS-Serie



Leistungsstarke Achse: Maximale Geschwindigkeit
2400 mm/s, maximale Beschleunigung 1G

Eine max. Geschwindigkeit von 2400 mm/s wird erreicht
durch den Einsatz hochpréziser Fihrungsspindeln
(entsprechend C5). Dadurch sind die Auswirkungen bei
hohen Drehzahlen gering, und es sind — auch bei max. Hub
von 3000 mm - Geschwindigkeiten bis zu 2400 mm/s
maoglich. Der Arbeitszyklus wird so erheblich verkdirzt.

Zwischenlager ermoglichen einen
Hub bis zu 3000 mm

Die NS-Serie kombiniert Motorrotation mit Zwischenlager-
technologie, die sich bereits in der ISA-Serie bewdhrt hat.
So lasst sich ein Hub bis 3000 mm realisieren -
ungewdhnlich fir Kugelumlaufspindeln.

Mehrfachschlitten
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(mit Kollisionsschutzfunktion) 5 Vertikal-Anwendung (integrierte Bremse)

Zwei Schlitten auf einer Achse kdnnen unabhéngig
voneinander bewegt werden. So ist es moglich,
Zwei-Achs-Bewegungen mit nur einer Achse durch-
zufiihren, und so Platz und Zeit einzusparen.

Die ,Kollisionsschutzfunktion” beugt Zusammen-
stoBen zwischen den Schlitten vor und gehort zur

Standardausristung. f'-

4

AQ-Dauerschmierung 7

Die AQ-Schmierung ist Standard und ermdglicht einen
langen wartungsfreien Betrieb: 3 Jahre, 5000 km. Das
Schmiermittel wird abgegeben, wenn die AQ-Dichtung
die Fiihrung oder Oberflache der Stahlkugeln berihrt.

AQ-Dichtung /
Fiihrungsschiene

Sowohl fur Einzel-
wie flr Multi-
Schlitten stehen
Ausfiihrungen fiir
vertikale Anwen-
dungen zur Verfu-

gung.

o

Einzel-Schlitten

Kugelkettenfiihrung

Abstandhalter zwi-

schen den Stahlkugeln
garantieren gerdusch-

armen und lang-
lebigen Betrieb. Sie
verhindern so
storende metallische
Gerausche, sorgen fur
weichere Bewegung
und verbessern so
das Verfahren des
Schlittens.
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Modell

Serie Typ Enkodertyp Motorleistung Steigung Hub Einsetzbare Steuerung  Kabellange Optionen
AQ | AQ-Dauerschmierung
[ 400 | 400w
RT | Kugelfiihrung mit Halterung
A | Absolut SCON EU | Metall-Kabelsteckverbindung
I |Inkremental T2 SSEL B Bremse (nur fiir vertikale Spezifikation)
XSEL-P/Q C  |Creep-Sensor
20 20mm CT1 |[Standard-Kabelkette Richtung 1
40 | 40mm CT2 |Standard-Kabelkette Richtung 2
Horizontale Anwendung /
LXMs Einzel-Schlitten 9 CT3 |[Standard-Kabelkette Richtung 3
LXMM Horizontale Anwendung / N Kein Kabel CT4 |Standard-Kabelkette Richtung 4
Multi-Schlitten
Horizontale Anwenduna 7 P Tm ET1 |GroBe Kabelkette Richtung 1
orizontale Anwendung
LXMXS | £inzel Schitten mit Zwischenlager S 3m ET2 |GroRe Kabelkette Richtung 2
LZMS \é?rtiliaéerﬁﬂwendung / 250 | 250 mm M 5m ET3 |GroRe Kabelkette Richtung 3
inzel-Schlitten
Vertikale Anwendung / ~ ~ XOO | festgelegte Lange ET4 |GroBe Kabelkette Richtung 4
LZMM | yuiti-Schlitten 3000 | 3000 mm L |Grenzschalter
ifikati
Spezifikationen
Motor- Stei Hub Wirksame Max. Maximale
Schlitten AuBenansicht Typ Enkodertyp leistung | >t€19ung u Langskraft | Zuladung |Geschwindigkeit| ~ Seite
W (mm) (mm) ) (kg) (mms)
40 170 40 2400
Einzel-Schlitten LXMS 500 - 2200 S 5
20 340.1 80 1300
Horizontale
Spezifikation
40 170 40 2400
Multi-Schlitten LXMM 250 - 2250 S 6
20 340.1 80 1300
Horizontale 40 170 40 2400
Spezifikation inzel-Schli Absolut /
it Einzel-Schlitten LXMXS | oot/ 400 2300 - 3000 S.7
Zwischenlager 20 340.1 80 1300
Einzel-Schlitten ﬂ LZMs 500 - 1000 S. 8
Vertikale 20
Spezifikation 340.1 16 1000
Multi-Schlitten ﬂ LZMM 250 - 950 S.9
Zuladung und Beschleunigung
1. Horizontaler Einbau
I |Z§L°r:§; Steigung - Mf’ix.l N " IMax.. Zuladung (kg) in Abhangigkeit der Beschleunigung
w) (GasaY (s © 036 046G 056G 066G 076 086 096G 106G
LXMS 40 2400 10 40 30 25 20 17 15 13 10
LXMM 20 1300 1.0 80 60 48 40 34 30 27 24
400
40 2400 40 — — — — — — —
LXMXS 0.3
20 1300 80 — — — — — —
2. Vertikaler Einbau
Typ Iglilsot?r:;; Steigung - M?X;. .- ‘MaxA. Zuladung (kg) in Abhangigkeit der Beschleunigung
w) (mm) ) © 036G 04G 05G 06G 076G 08G 09G 10G
LZMS
LZMM 400 20 1000 0.8 16 123 111 10.1 9.2 6 — —




Bremsen
B

Wenn die Achse in vertikaler Richtung verfahrt, muss eine Bremse eingebaut sein, so dass der Schlitten nicht nach unten absackt, wenn die Spannungsversorgung
unterbrochen oder der Servomotor ausgeschaltet wird. In den NS-Baureihen mit vertikaler Spezifikation (LZMS/LZMM) geh6ren Bremsen zur Standardausfiihrung.
Fir horizontale Anwendungen sind Bremsen nicht verfligbar.

Creep-Sensor

C

Wenn bei der inkrementalen Spezifikation die Referenzpunktfahrt ausgefihrt wird, fahrt der Schlitten - um die Referenzfahrzeit zu verkiirzen — mit hoher Geschwindig-
keit bis kurz vor den Referenzpunkt. Wenn der Schlitten den Sensor passiert, wird die Geschwindigkeit vermindert und die normale Referenzpunktfahrt wieder
aufgenommen. Wenn der Sensor in der Achse eingebaut ist, verandert er die Abmessungen nicht.

Standard-Kabelkette/GroRe Kabelkette — Wechsel der Einbaurichtung

CT1 /CTZ/CT3/CT4 (Einbaurichtung der Standard-Kabelkette) ET1 /ETZ/ET3/ET4 (Einbaurichtung der groRen Kabelkette)

Die Einbaurichtung der Kabelkette kann aus den vier unten abgebildeten Typen (einschlieBlich der Standardausfiihrung) ausgewahlt werden

[Einbaurichtung] [Abmessungen der Kabelketten]
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Einbaurichtung 1 (Standard) Einbaurichtung 2 (Standard, entgegengesetzt)
Standard-Kabelkette: CT1 Standard-Kabelkette: CT2 <Standard-Kabelkette>
Grof3e Kabelkette: ET1 Grof3e Kabelkette: ET2
A [ — tr =
‘ . :
T @

H1H

-

151

m T

120

L; % I

Einbaurichtung 3 Standard gegenuber Referenzpunkt) Einbaurichtung 4 (CT2, Referenzpunkt gegentiber)
Standard-Kabelkette: CT3 Standard-Kabelkette: CT4 218
Grofe Kabelkette: ET3 Grofe Kabelkette: ET4 <GroBe Kabelkette>

Endschalterschalter Referenzpunktfahren

L

Dieser Schalter beendet das Referenzpunktfahren nicht durch normales Anfahren auf mechanischen Anschlag, sondern durch Richtungsumkehr des Schlittens
mit Hilfe des Sensors. Wenn der Endschalter in der Achse eingebaut ist, verdndert er die Abmessungen nicht.

AQ-Dauerschmierung
AQ

Schmiereinrichtung mit Schmiermittel auf Kunstharzbasis. Das Schmiermittel sickert via Kapillareffekt auf die Oberflaiche durch, wenn die Schmiereinrichtung gegen
Flhrung oder Oberflache der Kugelumlaufspindel gedriickt wird. Durch Kombination von Dauerschmierung und Fett wird hohe Wartungsfreiheit erreicht.

Kugelkettenmechanismus

RT

Abstandhalter (Trennstiicke) werden zwischen die Kugeln der Fiihrung eingesetzt, um Gerduschminderung zu erreichen. Durch Vermeidung des Kugelkontakts
werden Reibung und Abnutzung verringert und gleichzeitig die Lebensdauer der Fiihrung erhéht. Die Bewegung wird weicher und verbessert das Verfahren
des Schlittens.

Metall-Kabelsteckverbinder

EU

Wahlen Sie diese Option fiir ein Motor-/Enkoderkabel mit Metallsteckern (sieche Umschlagseite hinten). Ohne diese Option sind Kunststoff-Stecker Standard.
Kabelldngen bis 5 m sind auch hier ohne Aufpreis.



Linearachse mit im Schlitten integrierten Servomotor
- Achsbreite 145 mm, 400 W, Horizontal-Anwendung, Einzel-Schlitten

M Modellbezeichnung NS — LXMS —[ | — 400 — [ | —[ |— T2 —[ |— [ ]

Serie Typ Enkodertyp Motor- Steigung Hub Einsetzbare Kabellénge Optionen
A: Absolut leistung 40:40mm  500:500mm  Steuerung N:Kein Kabel  s. Tabelle
I:Inkremental ~ 400:400W  20:20 mm | T2:SCON S:3m unten
2200: 2200 mm SSEL M:5m
XSEL-P/Q XOO: Léngen-
angabe

Modellspezifikati

Beschleunigung (*1 Zuladung (*1, *2,
Motor- Steiqun Sl Geschwin- gung (*1) 9 ( )
Modell Enkodertyp Leistung (rr?m) 9 (i) digkeit Horizontal (G)| Vertikal (G) |Horizontal (kg)| Vertikal (kg) Lén?s;«aft
N
W) () Nenn | Max. | Nenn | Max. | Nenn | Max. | Nenn | Max.
NS-LXMS-®-400-40-@-T2-@-® Absolut/ 400 40 500~ 2200 2400 03 1.0 | nurhorizontale| 40 10 | hur horizontale 170
NS-LXMS-®-400-20-@-T2-0-® Inkremental 20 1300 03 | 10 | Anwendung gy T, | Amwendung 3401
*Fir die oben aufgeflihrten Modellbezeichnungen bedeuten @ Enkodertyp, @ Hub, @ Kabellange, @ Optionen
|Optionen | Allgemeine Spezifikationen
Bezeichnung Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Kugelumlaufspindel @ 20 mm (entspricht gerollt C5)
Creep sensor c 4 Wiederholgenauigkeit | Absolut: + 0,01 mm / Inkremental: + 0,02 mm
Spiel . 0,02
Standard-Kabelkette CT1~CT4 4 | obwohl Standard (CT1), bitte angeben Pl max 220 mm
Fiihrung im Grundrahmen integriert
GroBe Kabelkette ET1~ET4 4 et
Zuldssiges Lastmoment | Ma: 104,9 Nm Mb: 149,9 Nm Mc: 248,9 Nm
Endschalter Referenzpunkifahren L & Zulassige Auskragung Ma-, Mb-, Mc-Richtung: max. 750 mm
AQ-Dauerschmierung AQ 4 obwohl Standard, bitte angeben Grundrahmen Werkstoff: Aluminium, hell eloxiert
Fiihrung mit Kugelketten RT 4 obwohl Standard, bitte angeben Kabellénge (*3) N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCIC: Laingenangabe
Metall-Steckverbinder EU 4 Kabellangen bis 5 m ohne Aufpreis Zul. Temperatur, Feuchtigkeit | 0-40 °C, max. 85 % relative Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)
Abmessungen
(CAD-Zeichnungen konnen Sie tiber
unsere Homepage herunterladen
10 2
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7% - J_t o 35 89 35 \_8-M8 20 tief
~ 20 110 20 *1 Beim Referenzpunktfahren
45 \ﬁj 5 [ oo y L fahrt der Schlitten zu ME.
- - — 89 HUB 150 89 Achten Sie auf Kollision mit
Detailansicht D drak 5 5 sich in der Néhe befindlichen
Befestigung ME(1) SE 02| Referenzpunk ME(*1) Teilen.
gl e T T TH
2-Ms 10tief | |_64_|43
@ 145 (50 Ax200P B B Ax200P 50
203 ] [~ o8H7 10tief
& > o <
SE: Hub-Ende <{, 77777777777777777#’/779
ME: Mechanischer Anschlag ; |
E ® ® B B B BN
Sektion E e ‘ ‘ PO 1 C-09 Durch g, 016 tiefe K
(auf der tiberli den Seite)
Uber A und Durchmesser der Kabel und
Flachschléuche, die mitgefiihrt werden knnen
*1) Halten Sie einen Abstand zwischen Kabel/Flachschlauch und Innenwand der Kabelkette
von mindestens 2 mm.
*2) AuBendurchmesser von Kabel/Flachschlauch max. 16,8 mm. Fiihren Sie Kabel/ immer
parallel, nicht tiberkreuzen.
*3) Achtung! Wenn mehr Kabel und Flachschléuche in einer Kabelkette gefiihrt werden als die
Spezifikation angibt, fiihrt dies zu starkerer Belastung der Kabelkette und verkrzt drastisch
<Standard-Kabelkette> <GroRe Kabelkette> deren Lebensdauer.
Hub (mm) 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200
L 828 928 1028 | 1128 | 1228 | 1328 | 1428 | 1528 | 1628 | 1728 | 1828 | 1928 | 2028 | 2128 | 2228 | 2328 | 2428 | 2528
A 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
B 138 188 238 288 138 188 238 288 138 188 238 288 138 188 238 288 138 188
C 10 10 10 10 14 14 14 14 18 18 18 18 22 22 22 22 26 26
Gewicht (kg)| 18.6 20.1 216 23.1 245 26.0 27.5 29.0 30.5 320 335 35.0 36.5 38.0 395 41.0 425 439
Technische Daten der Steuerungen
" Hinweis 1) Details des Zusammenhangs zwischen Beschleunigung und
Einsetzbare | Max. Anzahl ; - ( ‘ A
Stleueréngen ansteuerbarer]  Enkodertyp Betriebsart 32?20233?]; Zuladung siehe Seite 3.
Achsen &
XSEL-P/Q 6 Achsen 3-/1-phasig (Hinweis 2) Die Zuladung ist der Wert beim Betrieb mit maximaler Geschwindigkeit.
Absolut/ Programm 230VAC Achtung
SSEL 2 Achsen Inkremental - has\i? (Hinweis 3) Die maximale Kabelldnge betragt 30 m. Geben Sie bitte die gewiinschte
Positionier-/ Lénge in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON TAchse Pulssteuerung 100530 AC




Linearachse mit im Schlitten integrierten Servomotor ,
- Achsbreite 145 mm, 400 W, Horizontal-Anwendung,
Multi-Schlitten
Bl Modellbezeichnung NS — LXMM —[ | — 400 — [ | —[ |— T2 —[ |— [ ]
Serie Typ Enkodertyp Motor- Steigung Hub Einsetzbare Kabelldnge Optionen
A: Absolut leistung 40:40mm  250:250mm  Steuerung N:Kein Kabel 5. Tabelle
I:Inkremental ~ 400:400W  20:20 mm T2:SCON S:3m unten
2250:2250 mm SSEL M:5m
XSEL-P/Q XOI[I: Léngen-
angabe
Modellspezifikatiol
i * %] *
Motor- - b Geschwin- Beschleunigung (*1) Zuladung (*1,*2)
Modell Enkodertyp Leistung (n?m)g (mm) digkeit Horizontal (G)| Vertikal (G) |Horizontal (kg) | Vertikal (kg) Lén?s;qaft
N
W) () Nenn | Max. | Nenn | Max. | Nenn | Max. | Nenn | Max.
NS-LXMM-®-400-40-@-T2-@-@ 40 2400 03 1.0 i 40 10 i 170
ooy | o e e
NS-LXMM-®-400-20-@-T2-@-@ Inkrementa 20 1300 03 | 10 80 | 24 340.1

* Fur die oben aufgefiihrten Modellbezeichn

ungen bedeuten @ Enkodertyp, @ Hub, ® Kabellénge, @ Optionen

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Kugelumlaufspindel @ 20 mm (entspricht gerollt C5)
Creep sensor c 4 Wiederholgenauigkeit Absolut: + 0,01 mm / Inkremental: + 0,02 mm
Standard-/GroRe Kabelkette CT1/ET1 4 obwohl Standard (CT1), bitte angeben Entel max. 0,02 mm
Fiihrung im Grundrahmen integriert
Endschalter Referenzpunktfahren L 4 —
- - Zuldssiges Lastmoment | Ma: 104,9Nm Mb: 149,9 Nm Mc: 248,9 Nm
AQ-Dauerschmierung AQ 4 obwohl Standard, bitte angeben bR TG Ma-, Mb-, Mc-Richtung: max. 750 mm
Flihrung mit Kugelketten RT 4 obwohl Standard, bitte angeben Grundrahmen Werkstoff: Aluminium. hell eloxiert
Metall-Steckverbinder EU 4 Kabelldngen bis 5 m ohne Aufpreis Kabellznge (*3) N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCICI: Léngenangabe
Zul. Temp Feuchtigkeit | 0-40 °C, max. 85 % relative Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)
Abmessungen
CAD-Zeichnungen kénnen Sie iiber
unsere Homepage herunterladen
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SE: Hub-Ende
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KSH-24W (THK)

von mindestens 2 mm.

<Standard-Kabelkette>

<GroBe Kabelkette>

deren Lebensdauer.

Uber Anzahl und Durchmesser der Kabel und
Flachschlduche, die mitgefiihrt werden kénnen

*1) Halten Sie einen Abstand zwischen Kabel/Flachschlauch und Innenwand der Kabelkette

*2) AuBendurchmesser von Kabel/Flachschlauch max. 16,8 mm. Fiihren Sie Kabel/ immer
parallel, nicht tberkreuzen.

*3) Achtung! Wenn mehr Kabel und Flachschlduche in einer Kabelkette gefiihrt werden als die
Spezifikation angibt, fiihrt dies zu starkerer Belastung der Kabelkette und verkiirzt drastisch

Hub (mm) 250 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250 1350 1450 1550 1650 1750 1850 1950 2050 2150 2250
L 828 928 1028 1128 1228 1328 1428 1528 1628 1728 1828 1928 2028 2128 2228 2328 2428 2528 2628 2728 2828
A 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6
B 138 188 238 288 138 188 238 288 138 188 238 288 138 188 238 288 138 188 238 288 138
C 10 10 10 10 14 14 14 14 18 18 18 18 22 22 22 22 26 26 26 26 30
Gewicht (kg)| 24.7 26.4 28.2 29.9 31.6 334 35.1 36.8 38.6 403 42 43.8 45.5 47.2 48.9 50.7 524 54.1 55.9 57.6 59.3
Technische Daten der
" Hinweis 1) Details des Zusammenhangs zwischen Beschleunigung und
Einsetzbare | Max.Anzahl q - ( ‘ A
Steuerungen anstAeuerbarer Enkodertyp Betriebsart 32?20233%; Zuladung siehe Seite 3
chsen A
XSEL-P/Q 6 Achsen 3-/1-phasig (Hinweis 2) Die Zuladung ist der Wert beim Betrieb mit maximaler Geschwindigkeit.
Absolut/ Programm 230 VAC Achtung
SSEL 2 Achsen Inkremental 1-phasig (Hinweis 3) Die maximale Kabelldnge betragt 30 m. Geben Sie bitte die gewiinschte
itionier-, Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SOV | tachse P miaig |! 00230 VAC ; P

Hinweis: Fiir Mehrschlitten-Achsen ist eine 2-Achs-Steuerung erforderlich, im Falle von SCON

sind 2 SCONs nétig. (Bitte beachten Sie, da3

es bei SCON keine Kollisionsschutzfunktion gibt)




Linearachse mit im Schlitten integrierten Servomotor
- Achsbreite 145 mm, 400 W, Horizontal-Anwendung,
Einzel-Schlitten, Zwischenlager-Typ
B Modellbezeichnung NS —LXMXS— | | — 400 —[ | —[ |— T2 —[ |— [ ]
Serie Typ Enkodertyp Motor- Steigung Hub Einsetzbare Kabellénge Optionen
A: Absolut leistung 40:40 mm  2300:2300 mm  Steuerung N:Kein Kabel 5. Tabelle
I:Inkremental ~ 400:400W  20: 20 mm | T2: SCON S:3m unten
3000: 3000 mm SSEL M:5m
XSEL-P/Q XOIOJ: Léngen- Y
angabe
Modellspezifikatio
i s ]
Motor- |, - s Geschwin- Beschleunigung (*1) Zuladung (*1, *2)
Modell Gt e _n(e:r:n)ng (o) digkeit Horizontal (G) | Vertikal (G) | Horizontal (kg)[ Vertikal (kg) Lén%sl)(raft
N
w (s Nenn | Max. [ Nenn [ Max. [ Nenn [ Max. | Nenn [ Max.
NS-LXMXS-®-400-40-@-T2-@-@ Absolut/ 400 40 2300 ~ 3000 2400 03 nur horizontale 40 nur horizontale 170
NS-LXMXS-0-400-20-2-T2-0-® Inkremental 20 1300 03 Anwendung 80 Anwendung |0

* Fir die oben aufgefiihrten Modellbezeichn

ungen bedeuten @ Enkodertyp, @ Hub, @ Kabellénge, @ Optionen

Allgemeine Spezifikatio

Bezeichnung Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Kugelumlaufspindel @ 20 mm (entspricht gerollt C5)
Creep sensor c 4 Wiederholgenauigkeit Absolut: 0,01 mm / Inkremental: + 0,02 mm
Standard-Kabelkette CT1~CT4 4 obwohl Standard (CT1), bitte angeben Shlcl max. 0,02 mm
Fiihrung im Grundrahmen integriert
GroRe Kabelkette ET1~ET4 4 .
Zulassiges Lastmoment | Ma: 104,9 Nm Mb: 149,9 Nm Mc: 248,9 Nm
ekl e (el e iEtiven E d Zulassige Auskragung Ma-, Mb-, Mc-Richtung: max. 750 mm
AQ-Dauerschmierung AQ 4 obwohl Standard, bitte angeben Grundrahmen Werkstoff: Aluminium, hell eloxiert
Fihrung mit Kugelketten RT 4 obwohl Standard, bitte angeben Kabelldnge (*3) N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCI[J: Léngenangabe
Metall-Steckverbinder EU 4 Kabelldngen bis 5 m ohne Aufpreis Zul. Temperatur, Feuchtigkeit | 0-40 °C, max. 85 % relative Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

Abmessungen

CAD-Zeichnungen konnen Sie tiber
unsere Homepage herunterladen
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KSH-24W (THK)

218

<Standard-Kabelkette>

<GroBe Kabelkette>

(auf der gegentiberliegenden Seite)

Uber Anzahl und Durchmesser der Kabel und
Flachschléuche, die mitgefiihrt werden kénnen
*1) Halten Sie einen Abstand zwischen Kabel/Flachschlauch und Innenwand der Kabelkette
von mindestens 2 mm.
*2) AuBendurchmesser von Kabel/Flachschlauch max. 16,8 mm. Fiihren Sie Kabel/ immer
parallel, nicht tiberkreuzen.
*3) Achtung! Wenn mehr Kabel und Flachschlauche in einer Kabelkette gefiihrt werden als die
Spezifikation angibt, fiihrt dies zu starkerer Belastung der Kabelkette und verkiirzt drastisch
deren Lebensdauer.

Hub (mm) | 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000
L 2728 2828 2928 3028 3128 3228 3328 3428
A 5 6 6 6 6 7 7 7
B 288 138 188 238 288 138 188 238
© 26 30 30 30 30 34 34 34
Gewicht (kg)| 46.4 479 49.4 50.9 523 53.8 553 56.8
Technische Daten der Steuerungen
" Max. Anzahl - N (Hinweis 1) Details des Zusammenhangs zwischen Beschleunigung und
SE?:::EﬁSI:n ull)\:ucslel:lt‘l Enkodertyp Betriebsart iz?;‘o’:;[]?‘sg Zuladung siehe Seite 3.
XSEL-P/Q 6 Achsen 3-/1-phasig A Aht (Hinweis 2) Die Zuladung ist der Wert beim Betrieb mit maximaler Geschwindigkeit.
Absolut/ Programm 230 VAC chtung
SSEL 2 Achsen Inkremental 1-phasig (Hinweis 3) Die maximale Kabelldnge betragt 30 m. Geben Sie bitte die gewlnschte
Positionier-/ Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON 1 Achse Pulssteuerung 100/230VAC




Linearachse mit im Schlitten integrierten Servomotor
- Achsbreite 145 mm, 400 W, Vertikal-Anwendung, Einzel-Schlitten
M Vodellbezeichnung NS — LZMS —[ | — 400 —[ | —[ |— T2 —[ |— [ ]
Serie Typ Enkodertyp Motor- Steigung Hub Einsetzbare Kabelldnge Optionen
A: Absolut leistung 40:40mm  500:500mm  Steuerung N:Kein Kabel . Tabelle
I: Inkremental 400: 400 W T2:SCON s:3m unten
1000:1000mm  SSEL M:5m
XSEL-P/Q XCIC: Langen- L
angabe
Modellspezifikationen
Beschleunigung (*1) Zuladung (*¥1, *2)
Motor- gt ioun Hub Speed
Modell Enkodertyp Leistung 9ung P Horizontal (G)| Vertikal (G) | Horizontal (kg)| Vertikal (kg) Langskraft
w) (mm) (mm) (mm/s) (N)
Nenn | Max. | Nenn | Max. | Nenn | Max. | Nenn | Max.
" -D-400-40-@-T2-G)-B- Absolut/ nur vertikale nur vertikale
NS-LZMS-®-400-40-@-T2-3-B-@ Inkromental 400 20 500 ~ 1000 1000 Anwendung | 93 | 08 | Anwendung | 16 | 69 340.1

*Fur die oben aufgefiihrten Modellbezeichnungen bedeuten @ Enkodertyp, @ Hub, @ Kabelldnge, ® Optionen

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Kugelumlaufspindel @ 20 mm (entspricht gerollt C5)

Bremse B 4 obwohl Standard, bitte angeben Wiederholgenauigkeit Absolut: + 0,01 mm / Inkremental: + 0,02 mm
e e — c 4 Spiel max. 0,02 mm

Fiihrung im Grundrahmen integriert
Standard-Kabelkette CT1~CT4 4 obwohl Standard (CT1), bitte angeben —

Zulassiges Lastmoment | Ma: 104,9 Nm Mb: 149,9 Nm Mc: 248,9 Nm
Glokckabelfetie ENIGETY d Zulassige Auskragung Ma-, Mb-, Mc-Richtung: max. 750 mm
Endschalter Referenzpunktfahren L 4 Bremse standardmaBig mit elektromagnetischer Bremse
AQ-Dauerschmierung AQ 4 obwohl Standard, bitte angeben Grundrahmen Werkstoff: Aluminium, hell eloxiert
Fuhrung mit Kugelketten RT 4 obwohl Standard, bitte angeben Kabelldnge (*3) N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XOO: Léngenangabe
Metall-Steckverbinder EU 4 Kabellngen bis 5 m ohne Aufpreis Zul. Temperatur, Feuchtigkeit | 0-40 °C, max. 85 % relative Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

Abmessungen

(CAD-Zeichnungen konnen Sie tiber
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KSH-24W (THK)

<Standard-Kabelkette>

<GroBe Kabelkette>

Uber Anzahl und Durchmesser der Kabel und
Flachschléuche, die mitgefiihrt werden konnen
*1) Halten Sie einen Abstand zwischen Kabel/Flachschlauch und Innenwand der Kabelkette
von mindestens 2 mm.
*2) AuBendurchmesser von Kabel/Flachschlauch max. 16,8 mm. Fiihren Sie Kabel/ immer
parallel, nicht tiberkreuzen.
*3) Achtung! Wenn mehr Kabel und Flachschlauche in einer Kabelkette gefiihrt werden als die
Spezifikation angibt, fiihrt dies zu starkerer Belastung der Kabelkette und verkiirzt drastisch
deren Lebensdauer.

Hub (mm) | 500 | 600 [ 700 [ 800 [ 900 | 1000
L 878 | o78 | 1078 | 1178 | 1278 | 1378
A 1 1 1 2 2 2
B 163 | 213 | 263 | 113 | 163 [ 213
C 10 10 10 14 14 14
Gewicht (kg)| 199 | 214 | 229 | 244 | 250 | 274

Technische Daten der Steuerungen

Einsetzbare | Max. Anzahl ; Spannungs-

Steuerungen anstec%esrelﬁarer EiCCel ESHEE versorgung

XSEL-P/Q 6 Achsen 3/1 fpc\;éig
Programm 230

Absolut/

SSEL 2 Achsen Inkremental 1-phasig
Positionier-/

SCON 1 Achse Pulssteuerung 100/230VAC

(Hinweis 1)

JAN

Hinweis 2
Achtung (Hinweis 2)

(Hinweis 3)

Details des Zusammenhangs zwischen Beschleunigung und
Zuladung siehe Seite 3.

Die Zuladung ist der Wert beim Betrieb mit maximaler Geschwindigkeit.

Die maximale Kabelldnge betragt 30 m. Geben Sie bitte die gewiinschte
Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)




Linearachse mit im Schlitten integrierten Servomotor
- Achsbreite 145 mm, 400 W, Vertikal-Anwendung,
Multi-Schlitten
Bl VModellbezeichnung NS — LZMM —[ | — 400 —[ | —[ |— T2 —[ |— [ ]
Serie Typ Enkodertyp Motor- Steigung Hub Einsetzbare Kabelldnge Optionen
A: Absolut leistung 20:20mm  250:250mm  Steuerung N:Kein Kabel 5. Tabelle
I: Inkremental  400: 400 W | T2:SCON S:3m unten
950: 950 mm SSEL M:5m
XSEL-P/Q XOIOJ: Léngen-
angabe
Modellspezifikationen
Motor- — Hub s Beschleunigung (*1) Zuladung (*1, *2)
Modell Enkodertyp | Leistung digkeit | Horizontal (G)| Vertikal (G) |Horizontal (kg)| Vertikal (ky) | Ldngskraft
w | ™ () (mmys) )
Nenn | Max. | Nenn | Max. | Nenn | Max. | Nenn | Max.
Absolut/ nur vertikale nur vertikale
NS-LZMM-®-400-20-@-T2-@-B-® Inkremental 400 20 250~ 950 1000 Anwendung 03 038 Anwendung 16 6.0 340.1

* Fur die oben aufgefiihrten Modellbezeichnungen bedeuten @ Enkodertyp, @ Hub, @ Kabelldnge, @ Optionen

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Seite Bemerkungen Antriebssystem Kugelumlaufspindel @ 20 mm (entspricht gerollt C5)
Bremse B 4 obwohl Standard, bitte angeben Wiederholgenauigkeit Absolut: £ 0,01 mm / Inkremental: + 0,02 mm
Creep sensor C 4 Spiel max. 0,02 mm
- Fihrung im Grundrahmen integriert
Standard-/Grofe Kabelkette CT1/ET1 4 obwohl Standard, bitte angeben —
Zulassiges Lastmoment | Ma: 104,9 Nm Mb: 149,9 Nm Mc: 248,9 Nm
ke ielis R ampu e L o Zulassige Auskragung Ma-, Mb-, Mc-Richtung: max. 750 mm
AQ-Dauerschmierung AQ 4 obwohl Standard, bitte angeben Bremse standardmaBig mit elektromagnetischer Bremse
Flihrung mit Kugelketten RT 4 obwohl Standard, bitte angeben Grundrahmen Werkstoff: Aluminium, hell eloxiert
Metall-Steckverbinder EU 4 Kabellangen bis 5 m ohne Aufpreis Kabelldnge (*3) N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCIOI: Léngenangabe
Zul. T Feuchtigkeit | 0-40 °C, max. 85 % relative Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)
Abmessungen
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<Standard-Kabelkette>

Uber Anzahl und Durchmesser der Kabel und
Flachschléuche, die mitgefiihrt werden konnen

*1) Halten Sie einen Abstand zwischen Kabel/Flachschlauch und Innenwand der Kabelkette

indestens 2 mm.

*2) AuBendurchmesser von Kabel/Flachschlauch max. 16,8 mm. Fiihren Sie Kabel/ immer
parallel, nicht tiberkreuzen.
*3) Achtung! Wenn mehr Kabel und Flachschlauche in einer Kabelkette gefiihrt werden als die
Spezifikation angibt, fiihrt dies zu starkerer Belastung der Kabelkette und verkirzt drastisch

<GroBe Kabelkette> deren Lebensdauer.
Hub (mm) 250 350 450 550 650 750 850 950
L 928 1028 | 1128 | 1228 | 1328 | 1428 | 1528 | 1628
A 1 1 1 2 2 2 2 3
B 188 238 288 138 188 238 288 138
C 10 10 10 14 14 14 14 18
Gewicht (kg)| 27.1 28.8 30.5 322 34 357 374 39.2
Technische Daten der Steuerungen
Tinseab Viax. Anzahi 3 (Hinweis 1) Details des Zusammenhangs zwischen Beschleunigung und
insetzbare g : pannungs- i i
Steuerungen anstAecl#]eS;bnarer Enkodertyp Betriebsart Versorgung Zuladung siehe Seite 3
XSEL-P/Q 6 Achsen 3-/1-phasig A (Hinweis 2) Die Zuladung ist der Wert beim Betrieb mit maximaler Geschwindigkeit.
Absolut/ Programm 230 VAC Achtung
S-SEL 2 Achsen Inkremental T-phasig (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 30 m. Geben Sie bitte die gewtiinschte
prry—y N Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
Positionier-/
S-CON 1 Achse Pulssteuerung 100/230 VAC

Hinweis: Fiir Mehrschlitten-Achsen ist eine 2-Achs-Steuerung erforderlich, im Falle von SCON
sind 2 SCONs nétig. (Bitte beachten Sie, dass es bei SCON keine Kollisionsschutzfunktion gibt)




Steuerungen Technische Daten

Steuerungstyp SCON SSEL
(Global-Typ, gemal3
P (Standard-Typ) Sicherhei)tlfkagtegorie 4)
R P -
P g =3 b r;;u T Sy —
TR -H LT -i
. e | frwagag
AuBenansicht | —g
i il
2 ol Xl
[} - —— ——
Lei 44 VA 1660 VA max. 4988 VA max.
eistung 8 (bei 400 W, 2-Achs-Betrieb) (bei 2400 W, 6-Achs-Betrieb)
) . Einphasig 100 VAC Dreiphasig 200 VAC
Spannungsversorgung Einphasig 230 VAC Einphasig 230 VAC Einphasig 230 VAC
Spannungsschwankung wahrend des Betriebs +10%
Max. Leistung der 750 W (230 V) 400 W (100 V) 2400 W (bei dreiphasigem Anschluss)
angeschlossenen Achsen 800 W (230V) 1600 W (bei einphasigem Anschluss)
=y Anzahl ansteuerbarer Achsen 1 Achse 2 Achsen 6 Achsen
g Positionserfassung Inkrementaler Enkoder / Absoluter Enkoder
§ Stromunterbrechung Internes Relais Internes Relais Externer Sicherheitskreis
wv
- . Programmierbetrieb
Betriebsart P05|t|o'n|erbetr|'eb Positionierbetrieb Programmierbetrieb
Pulstreiberbetrieb
(umschaltbar)
Programmanzahl - 128
Anzahl der Programmschritte - 9999 9999
Anzahl d. Multi-tasking Programme - 8 16
Anzahl der Positionen (max.) 512 20000 20000
g
kS Handprogrammiergerat Handprogrammiergerét Handprogrammiergerat Handprogrammiergerat
g Modelle: CON-T-ENG/RCM-E Modell: SEL-T/TD-J Modell: SEL-T/TD Modell: SEL-TD
©
g Dateineingabe Software fiir PC Software fiir PC Software fiir PC Software fiir PC
a (Option) Modell: RCM-101-MW Modell: IA-101-X-MW-J Modell: IA-101-X-MW Modell: IA-101-XA-MW
(fir RS232-Verbindung) (flr RS232-Verbindung) (fir RS232-Verbindung) (fir RS232-Verbindung)
Modell: RCM-101-USB Modell: 1A-101-X-USB Modell: IA-101-X-USB Sicherheitsklasse
(fur USB-Verbindung) (fur USB-Verbindung) (fur USB-Verbindung) (mit Kabel)
.é Standard E/A 16 Eingdnge/16 Ausgange 24 Eingdnge/8 Ausgédnge 32 Eingdnge/16 Ausgdnge
2 andar (zwischen NPN/PNP wihlbar) | (zwischen NPN/PNP wihlbar) (zwischen NPN/PNP wéhlbar)
é Erweiterte E/A - max. 192 Eingdnge/192 Ausgange
N Feldbus ProfiBus, DeviceNet, CC-Link zukiinftig moglich ProfiBus, Ethernet, DeviceNet, CC-Link
Umgebungstemp., Feuchtigkeit 0-40 °C, 10-95 % (nicht kondensierend)
§ Umgebungsbedingungen Keine aggressiven Gase, kein Feinstaub
] AuBenabmessungen (mm) 100 x 202,6 x 126 340x195x 125,3
72x200,5x 121
% (BxHxT) X X (mit Absolutwert-Batterie) (bei 6-Achs-Spezifikation)
= Gewicht 1,1kg 1,4kg 5,7 kg (bei 6-Achs-Spezifikation)
Zubehor E/A-Flachkabel (40 Adern) E/A-Flachkabel (34 Adern) E/A-Flachkabel (50 Adern)

Bremseinheit (in der Z-A

Fir vertikale Anwendung (LZMS/LZMM), wird die

Bremseinheit zwischen Achse und
eingebaut (in Z-Achse integriert).

Modell: RCB-110-RA13-0

chse integriert)

Enkoderanschluss

Min 100

I Modelle:

Bremswiderstandsmodul

0 Beschreibung: Dieses Modul wandelt den bei der Abbremsung des Motors erzeugten

Regenerativstrom in Warme um. Bitte beriicksichtigen Sie die Gesamt-
leistung (W) der Achse in der untenstehenden Tabelle.

REU-1 (XSEL)

REU-2 (SCON/SSEL)

n = =1
°© +—] 9) Horizontal Vertikal %
= -
<|o XSEL | SSEL | SCON | XSEL | SSEL | SCON T T ®
o|N
O [~200W[~800W|~200W|~100W|~200W|~100W
o 2| o] 1 ~1000W ~750W|~800W|~600W|~400W [
2 |~1500w ~1200W|~800W|~750W| 9]0 5|5
5.5 4-95 152 3 |~2000w ~1600W I |@m | =
142 4 ~2000W 1 |
5 ~2400W
Achtung: - — L . .
nmerkungen: —~—
24VDC (max. 1A) ° 1) Abhéngig von den Betriebsbedingungen kénnen mehr Brems- == 5
Spannung ist fiir Brems- il il widerstandsmodule nétig sein als oben aufgelistet.
. . . gl § 2) SCON/SSEL: Wenn 2 Module erforderlich sind, verwenden Sie je ein 16.6 126
einheit erforderlich o e o Modell REU-1 und REU-2.




NS-Serie, Flyer-Nr. 0808-D, Version CJ0108-3A

Motorkabel (fiir XSEL-P/Q, SSEL, SCON)

(* siehe Abb. unten)

(,EU": Standard Kabel,
siehe Abb. unten)

000 spezifiert die Kabellange (L).
Bis zu 30 m sind moglich. Beispiel: 080 =8 m

vodell CB-XEU-MA [ICI0C]

(41)
=

| |wzzz

Enkoderkabel (fiir XSEL-P/Q, SSEL, SCON)

Modell CB-X3EU-PA [1C1LC]

Que arbe| Sig
Griin PE 1
Rot U 2
0075 WeiB \ 3
Schwarz| W 4

(,EU": Standard Kabel,
siehe Abb. unten)

Nr. | Signal | Farbe| Querschnitt

1 U Rot

2 \ WeiB | @ 0.75sq
3 W [schwarz|(@ecrimpt)
4 PE | Griin

00O spezifiert die Kabellange (L).
Bis zu 30 m sind mdglich. Beispiel: 080 =8 m

(41)

L

(37)

8 =
=
= -

|z

Enkoderkabel (fiir XSEL-P/Q, SSEL, SCON, Spezifikation mit Grenzschalter)

Modell CB-X3EU-PLA [[]

Querschnitt| Farbe | Signal | Nr.

Nr. | Signal | Farbe |Querschnitt
A

- - 10
- - 11
- E24V 12
- oV 13
- LS 26
- CLEEP 25
= oT 24
- RSV 23
- - 9
- - 18
- 19
Weib/Blau A+ 1
AWG26 | Weldfeeh | A— 2
(gelotet) | WeibiRot B+ 3
Weib/Schwar)  B— 4
Wei/Purpur Z+ 5
WeiB/Grau Z— 6
Orange SRD+ 7
Griln SRD— 8
Pupr | BAT+ 14
G | BAT—| 15
Rot vcce 16
Schwarz GND 17
Blau BKR— 20
Gelb BKR+ 21
- - 22
Der Schirm wird an die Abdeckung geklemmt

(,EU": Standard Kabel,
siehe Abb. unten)

\ Erdungs- und Abschirmkabel

1 Weib/Blay

2 Weib/Gelb

3 B Weib/Rot

4 B Weib/Schwarz

5 z Weib/Purpur

6 z Weib/Gray

7 FG Masse

8 SD Orange AWG26
9 SD Gin_(gecrimpt)
10 BAT+ | Pupur

1 BAT— | G

12 vcce Rot

13 GND | Sdwr

14 - -

15 BK— Blay

16 BK+ Gelb

OO0 spezifiert die Kabelldnge (L).
Bis zu 30 m sind mdglich. Beispiel: 080 =8 m

I @

L

|z

Option EU* (Europiischer Standard)

Querschnitt| Farbe | Signal | Nr.

Nr. | Signal | Farbe |Querschnitt

- - 10
- - i}
Weib/Orange | E24V 12
Weib/Grin oV 13
Braun/Blau LS 26
Braun/Gelh | CLEEP 25
BraunfRot o1 24
Braun/Schwar_ RSV 23
- - 9
= = 18
- - 19
AWG26 | Weib/Blau A+ 1
(gelétet) Weib/Gelb A— 2
WeiB/Rot B+ 3
Weib/Schwar) ~ B— 4
WeiB/Purpur Z+ 5
Weib/6rau Z— 6
Orange SRD+ 7
Grin SRD— 8
Pupr | BAT+ 14
G | BAT—| 15
Rot vcce 16
Schwarz GND 17
Blau BKR— 20
Gelb BKR+ 21
- - 22

Der Schirm wird an die Abdeckung geklemmt
; Evdun;s— und Abschirmkabel

1 E24V | WeibfOrange

2 ov Weib/Grin

3 LS BraunBlau | AWG26
4 CLEEP. Braun/Gelb (ge(r‘\mp[)
5 oT Braun/Rot

6 RSV [Bawn/Scwar |
Nr. | Signal | Farbe |Querschnitt
1 A Weib/Blau

2 Weib/Gelb

3 B Weib/Rot

4 B [Weib/Schwarz

5 Z Weib Pupur |

6 z Welb/Grau

— — — | AWG26
7 FG Nase | (gecrimpt)
8 SD Orange

9 SD Grin

10 BAT+ | Pupr |

1 BAT— | G

12 vcceC Rot

13 GND Schwarz

14 - -

15 BK— Blau

16 BK+ Gelb

[XSEL]

* Motorkabel, passend fiir alle Steuerungen
[SSEL]

[SCON]
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